
             Образац 2 
 
ФАКУЛТЕТ – Електротехнички    
Број захтева: ________________    
Датум: ___________  

 СЕНАТУ УНИВЕРЗИТЕТА У БЕОГРАДУ                    
посредством Бећа научних области техничких наука 

(члан 65. Закона о високом образовању) 
 

ПРЕДЛОГ ЗА ИЗБОР У ЗВАЊЕ РЕДОВНОГ ПРОФЕСОРА 
(члан 65. Закона о високом образовању) 

I - ПОДАЦИ О КАНДИДАТУ ПРЕДЛОЖЕНОМ ЗА ИЗБОР У ЗВАЊЕ 
РЕДОВНОГ ПРОФЕСОРА 

1. Име, средње име и презиме кандидата - Жељко Милан Ђуровић 

2. Ужа научна област за коју се наставник бира - Аутоматика 

3. Радни однос са пуним или непуним радним временом - пуним радним временом 

4. До овог избора кандидат је био у звању – ванредни професор 

у које је први пут изабран – 29.10.2002. 

за ужу научну област - Аутоматика  

II - ОСНОВНИ ПОДАЦИ О ТОКУ ПОСТУПКА ИЗБОРА У ЗВАЊЕ 

1. Датум истека изборног периода за који је кандидат изабран у звање – 27.6.2013. 

2. Датум и место објављивања конкурса – 8.7.2009. „Послови“ 

3. Звање за које је расписан конкурс – редовни професор 

III - ПОДАЦИ О КОМИСИЈИ ЗА ПРИПРЕМУ РЕФЕРАТА 

И О РЕФЕРАТУ 

1. Назив органа и датум именовања комисије – Изборно веће 9.6.2009.  

2. Састав Комисије за припрему реферата: 



Име и презиме Звање         Ужа научна, односно       Организација у 
уметничка област којој је запослен 

1) Др Бранко Ковачевић, ред.проф. Аутоматика, Електротехнички факултет, Београд 
2) Др Срђан Станковић, ред.проф. Аутоматика, Електротехнички факултт, 

Београд 
3) Др Душан Петровачи, ред.проф., Аутоматика., Факултет техничких наука, Нови 
Сад 

 
 Број пријављених кандидата на конкурс - један 

1 Да ли је било издвојених мишљења чланова комисије – не 

2 Датум стављања реферата на увид јавности -  3.9.2009. 

3 Начин (место) објављивања реферата – Библиотека ЕТФ-а 

4 Приговори – није било приговора 

IV - ДАТУМ УТВРЂИВАЊА ПРЕДЛОГА ОД СТРАНЕ ИЗБОРНОГ ВЕЋА 
ФАКУЛТЕТА – 22.9.2009. 

Потврђујем да је поступак утврђивања предлога за избор кандидата  
Др Жељка Ђуровића у звање редовног професора вођен у свему у складу са 
одредбама Закона, Статута Универзитета, Статута факултета и Правилника о 
начину и поступку стицања звања и заснивање радног односа наставника 
Универзитета у Београду. 

          ДЕКАН ФАКУЛТЕТА 

       Проф. Др Миодраг Поповић 

Прилози: 
1. Одлука изборног већа факултета о утврђивању 
предлога за избор у звање; 

2. Реферат Комисије о пријављеним кандидатима 
за избор у звање; 

3. Сажетак реферата Комисије о пријављеним кандидатима 
за избор у звање; 

4. Доказ о непостојању правоснажне пресуде о околностима из чл. 62.ст.4. 
Закона. 

Напомена: сви прилози, осим под бр.4. достављају се и у електронској форми.  



 

УНИВЕРЗИТЕТ У БЕОГРАДУ 
ЕЛЕКТРОТЕХНИЧКИ ФАКУЛТЕТ 

 
Булевар краља Александра 73, ПФ 35-54, 11120 Београд, Србија и Црна Гора 

(011) - Тел 3248464, Фaкс 3248681, Жиро рачун 840-143866-48 
 
 
бр._______од_________ 

 
 На основу Чл.65, став 2 Закона о високом образовању ("Службени гласник 
РС", број 76/05), Изборно веће Електротехничког факултета у Београду, на својој 
седници одржаној дана 22.9.2009. године, донело је  

 
ОДЛУКУ 

 
1.  Др Жељко Ђуровић,  предлаже се за избор у звање редовног професора 

за ужу научну област Аутоматика.  

2. Предлог одлуке за избор у звање, доставити  Универзитету у Београду. 

3. По достављању одлуке о избору у звање од стране Универзитета у 
Београду, декан ће са именованим закључити уговор о раду. 

4. Именовани заснива радни однос на неодређено време, са пуним радним 
временом, даном закључења уговора о раду. 

 
О б р а з л о ж е њ е 

 
 Електротехнички факултет (у даљем тексту: Факултет) је објавио конкурс за 
избор редовног професора за ужу научну област Аутоматика, дана 8.7.2009. год., у 
листу "Послови". 
 На расписани конкурс се пријавио др Жељко Ђуровић као једини кандидат.  

Изборно веће Факултета је дана 9.6.2009. год., образовало Комисију за 
припрему извештаја о пријављеном кандидату у саставу: др Бранко Ковачевић,  
редовни професор Електротехничког факултета  у Београду, др Срђан Станковић, 
редовни професор Електротехничког факултета у Београду и др Душан Петровачи,   
редовни професор у Факултета техничких наука у Новом Саду. 
 Комисија је прегледала конкурсни материјал и сачинила Извештај који је 
стављен на увид јавности у библиотеци Факултета у трајању од 15 дана. 

У наведеном року, није било примедби на Извештај комисије и исти је 
достављен Изборном већу на усвајање.  

Изборно веће је на својој седници од 22.9.2009. год., прихватило извештај 
Комисије и утврдило предлог да се др Жељко Ђуровић изабере у звање редовног 
професора, па је сходно томе донета одлука као у диспозитиву. 
  
Доставити:                ДЕКАН 
-Универзитету     Електротехничког факултета 
-Одсеку за кадровске и опште послове  
-Архиви          Проф. др Миодраг Поповић 
 



       Образац 4 
С А Ж Е Т А К  

ИЗВЕШТАЈА КОМИСИЈЕ O ПРИЈАВЉЕНИМ КАНДИДАТИМА 
ЗА ИЗБОР У ЗВАЊЕ  

 
I - О КОНКУРСУ  

 
Назив факултета: Електротехнички факултет Универзитета у Београду  
Ужа научна, oдносно уметничка област: Аутоматика 
Број кандидата који се бирају:  1 
Број пријављених кандидата: 1 
Имена пријављених кандидата:  
1. Жељко Ђуровић 
2. ______________________  
................................................  

 
II - О КАНДИДАТИМА  

 
Под 1.  
 
1) - Основни биографски подаци  
 
- Име, средње име и презиме: Жељко Милана Ђуровић 
- Датум и место рођења: 28. март 1964., Пирот, Србија 
- Установа где је запослен: Електротехнички факултет Универзитета у Београд 
- Звање/радно место: ванредни професор 
- Научна, односно уметничка област : Аутоматика 
 
2) - Стручна биографија, дипломе и звања  
 
Основне студије:  
- Назив установе: Електротехнички факултет Универзитета у Београду 
- Место и година завршетка: Београд, 1988. 
 
Магистеријум:  
- Назив установе: Електротехнички факултет Универзитета у Београду 
- Место и година завршетка:  Београд, 1989. 
- Ужа научна, односно уметничка област: Аутоматика (Управљање системима) 
 
Докторат:  
- Назив установе: Електротехнички факултет Универзитета у Београду 
- Место и година одбране:  Београд, 1994. 
- Наслов дисертације:  Адаптивна и робусна естимација стања стохастичких 
система 
- Ужа научна, односно уметничка област: Аутоматика (Обрада сигнала) 
 
Досадашњи избори у наставна и научна звања:  



27.12.1994. избор у звање доцента, Електротехнички факултет Универзитета у 
Београду; 
21.6.2001. реизбор у звање доцента, Електротехнички факултет Универзитета у 
Београду; 
29.10.2002. избор у звање ванредног професора, Електротехнички факултет 
Универзитета у Београду; 
27.6.2008. реизбор у звање ванредног професора, Електротехнички факултет 
Универзитета у Београду. 
 



2.  
3) Објављени радови  
Име и презиме: Звање у које се бира: Ужа научна, односно уметничка 

област за коју се бира: 
Број публикација у којима је 

једини или први аутор 
Број публикација у којима је 
аутор, а није једини или први Научне публикације 

пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора 

пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора 

Рад у водећем научном часопису међународног 
значаја објављен у целини 

2 
Int. Journ. of Control, 
IEEE Trans. Autom. 
Control 

2 
International 
Journal of Systems 
Science, IEE Vision 
Image and Signal 
Processing 

2 
Int. Journal of 
Control, Int. Journal 
of Systems Science 

3 
IEE Vision, Image 
and Signal Proc., 
Electrical 
Engineering, Int. 
Jour. of Advanced 
Manufacturing 

Рад у научном часопису међународног значаја 
објављен у целини 

2 1 3 1 

Рад у научном часопису националног значаја 
објављен у целини 

6 0 11 4 

Рад у зборнику радова са међународног научног 
скупа објављен у целини 

14 0 7 6 

Рад у зборнику радова са националног научног скупа 
објављен у целини 

16 0 9 8 

Рад у зборнику радова са међународног научног 
скупа објављен само у изводу (апстракт), а не и у 
целини 

0 0 0 0 

Рад у зборнику радова са националног научног скупа 
објављен само у изводу (апстракт), а не и у целини 

0 0 0 0 

Научна монографија, или поглавље у монографији 
са више аутора 

0 0 0 1 

Број публикација у којима је 
једини или први аутор 

Број публикација у којима је 
аутор, а није једини или први Стручне публикације 

пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора 

пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора 

Рад у стручном часопису или другој периодичној 
публикацији стручног или општег карактера 

0 0 0 0 

Уџбеник, практикум, збирка задатака, или поглавље 
у публикацији те врсте са више аутора 

1 1 1 1 



Остале стручне публикације (пројекти, софтвер, 
друго) 

0 3 21 4 

Напомена: 1. Навести у ком часоису са SCI, SSCI или ANCI листе су радови објављени; 
                    2. Квантитативно исказати научне резултате за стицање звања наставника у пољу друштвено-хуманистичких 
наука, према табелама 1. и 2. које су саставни део Критеријума за стицање звања наставника на Универзитету у Београду. 



3.  
 
4) - Оцена о резултатима научног, односно уметничког  
и истраживачког рада  
Докторска дисертација Ж. Ђуровића награђена је од стране Привредне коморе града 
Београда као најбољи докторски рад из области технике за 1994. годину. Ж. Ђуровић је 
и коаутор радова који су 1992. и 1993. године похваљени као значајна достигнућа од 
стране Комисије за аутоматику националног удружења за електронику, 
телекомуникације, рачунарску технику, аутоматику и нуклеарну технику ЕТРАН. У 
периоду од 1991. до 2000. године био је технички уредник и рецензент домаћег научног 
часописа “Publications of Faculty of Electrical Engineering: Series Automatic Control” , 
рецензент домаћих научних часописа Научно-технички преглед, Техника и Аутоматика, 
као и референтних међјународних часописа IEEE Trans. Autom. Control, Int. Journal on 
Control и Int. Journal on Control and Computers. Учествовао је у изради значајних 
пројеката за потребе привреде, научних установа, војске, државе и иностраних 
компанија. Током боравка у иностранству, остварио је значајне резултате у развоју 
нових управљачких система у аутомобилској индустрији. Тренутно је координатор 
међународног пројекта у оквиру програма ФП7, чије је финансирање одобрено од 
стране Европске комисије, а које укључује универзитете и привредне огранизације из 
четири европске земље. Др Жељко Ђуровић je, као аутор или коаутор, објавио преко 90 
научних и стручних радова, од чега 16 у међународним часописима, 21 у домаћим 
часописима, 35 на међународним научним скуповима и преко 30 на домаћим научним 
скуповима. Радови Др. Жељка Ђуровића могу се сврстати у следеће области: 
Стохастички системи и естимација, Обрада сигнала, Препознавање облика и 
Управљање технолошким процесима. У оквиру радова посвећених стохастичким 
системима и естимацији Ж. Ђуровић је предложио једну нову класу робусних филтара 
типа Калмановог филтра [6,7,8,12], заснованих на методологији QQ-криве, који 
ефикасно раде и у условима непотпуне априорне информације о статистичким 
карактеристикама случајних поремећаја у систему. Особине предложених естиматора 
испитиване су теоријски и експериментално, путем симулације на рачунару, са 
посебним освртом на филтрацију радарских сигнала. Показао је да предложени робусни 
Калманови филтри ефикасно елиминишу “шум угаоног светлуцања”, који се јавља као 
последица различитих аспеката рефлексионе површине објекта у односу на 
еквисигналну осу радара. Даља примена добијених резултата је реализована у 
системима за адаптацију Доплер-ових радарских филтара [1], као и у системима за 
праћење покретних циљева помоћу пасивних сензора [4], и за естимацију параметара 
који карактеришу такве системе [2]. Друга група радова Др Ж. Ђуровића посвећена је 
анализи могућности примене статистичке теорије препознавања облика у задацима 
естимације параметара и/или стања система у условима непотпуне априорне 
информације о особинама релевантних стохастичких сигнала у системима. Оваквим 
приступом се омогућава директна синтеза субоптималног естиматора апроксимативно 
минималне варијансе грешке, на основу препознате функције расподеле шума [13]. На 
овај начин избегнута је потреба за директном естимацијом функције расподеле шума, 
која обично захтева комплексне нумеричке процедуре, а које су често у пракси 
неефикасне услед присуства шума, те доводе до дивергенције естиматора. Развијена је и 
алтернативна техника естимације функције густине вероватноће на бази QQ-криве, која 
се може применити у различитим инжењерским дисциплинама као што су 
препознавање облика, адаптивна естимација параметара и стања динамичких система и 



дигитална обрада сигнала. Примењивост предложених алгоритама је илустрована на 
реалном примеру детекције оштећења на индустријским котрљајућим лежајевима [5], 
при чему је реализовани поступак свео вероватноћу грешке на мање од 2%. Значајна 
група радова посвећена је адаптивном управљању индустријским процесима. Развијена 
су два алтернативна прилаза за синтезу адаптивних система управљања који су погодни 
за управљање нестационарним и нелинеарним динамичким системима. Први од њих 
базиран је на стратегији минимизације критеријума који обухвата одступање 
променљивих стања од номиналних као и енергију управљачких варијабли [9]. 
Предложена процедура захтева идентификацију параметара линеаризованог модела 
система у реалном времену. Процедура омогућава и ефикасну елиминацију утицаја 
константног поремећаја и праћење произвољне референтне трајекторије. Други приступ 
заснован је на погодној линеаризацији нелинеарног модела објекта у карактеристичним 
тачкама номиналне трајекторије и примени стратегије оптималног линеарног 
управљања [3]. Оба прилаза су примењена на проблему вођења летилица. Последња 
група радова посвећена је интелигентном управљању индустријским процесима. 
Предложена методологија се заснива на примени фази логике чиме је омогућено 
уношење априорног знања у поступак пројектовања класичних индустријских 
регулатора. Посебна пажње је посвећена проблему подешавања великог броја 
параметара фази регулатора, те је у ту сврху коришћен приступ заснован на примени 
неуро-фази синергизма. Усвојеном структуром постиже се брза конвергенција 
непознатих параметара, што је омогућено коришћењем неуралне мреже, уз истовремено 
ефикасног уношења априорног  знања у управљачки алгоритам. Предложена стратегија 
управљања ефикасно је примењена за управљање температуром воде у базену, као и 
температуром гаса у аутомобилском евапоратору. Значајни део активности проф. 
Ђуровића у последње две године је посвећен реализацији пројекта PRODI (Power Plants 
Robustification Based on Fault Detection and Isolation Algorithms) чији је он координатор. 
Пројекат се реализује у оквиру ФП7 програма Европске комисије за науку и 
партиципанти на овом пројекту долазе из четири европске земље (Србија, Словенија, 
Италија и Шпaниjа). Ангажовање на овом пројекту је настало као последица искуства 
које је др. Ђуровић стекао реализујући пројекте дигиталних система управљања на 
блоковима 4 и 6 термоелектране ТЕНТ А Никола Тесла у Обреновцу, као и на блоку Б1 
термоелектране ТЕКО у Дрмну. Радећи на регулацији ових сложених енергетских 
постројења стекао је увид у могућности повећања безбедности, поузданости и 
енергетске ефикасности оваквих комплексних система. Детекција отказа заснована на 
моделима процеса и децентрализованим алгоритмима естимације, као и техникама 
препознавања облика, је тренутно предмет истражива проф. Ђуровића у оквиру 
наведеног пројекта. Област детекције отказа и алгоритама за њихову изолацију је врло 
актуелна и мултидисциплинарна област која се развија у оквиру теорије система а 
подразумева укључивања знања и техника развијених у областима вештачке 
интелигенције, обраде сигнала, препознавања облика, аутоматског управљања као и 
моделирања и идентификације процеса 
 
 
5) - Оцена резултата у обезбеђивању научно-наставног подмлатка  
Жељко Ђуровић је руководио израдама две докторске дисертације, дванаест 
магистарских радова и два мастер рада. Као члан комисија за оцену и одбрану 
докторских дисертација учествовао је шест пута, а као члан комисије за изборе у 
звања пет пута. 



 
6) - Оцена о резултатима педагошког рада  
Комисија за организовање и спровођење поступка студентског вредновања 
педагошког рада наставника Електротехничког факултета је на основу резултата 
спроведених студентских анкета, дала позитивно мишљење о кандидату. 
 
 
7) - Оцена о ангажовању у развоју наставе и других  
делатности високошколске установе  
Проф. Жељко Ђуровић тренутно на Електротехничком факултету у Београду држи 
наставу из пет предмета на основним студијама, из једног предмета на мастер 
студијама и два предмета на докторским студијама. Настава коју држи покривена је 
уџбеничком литературом и одговарајућим збиркама задатака чији је он коаутор. 
Учествовао је у формирању Лабораторије за аутоматику. У периоду од 2002. до 
2004. године вршио је функцију продекана за финансије, члан је Савета факултета и 
тренутно је шеф Катедре за сигнале и системе. Др Ж. Ђуровић се показао као 
марљив и савестан наставник који своје знање уме да пренесе на студенте, о чему 
сведоче и врло високе оцене на студентским анкетама (од 4.5 до 5.0). 
 

4.  
 

III - ЗАКЉУЧНО МИШЉЕЊЕ И ПРЕДЛОГ КОМИСИЈЕ  
 
Чланови Комисије сматрају да Др. Ж. Ђуровић задовољава све формалне и суштинске 
услове да буде изабран у звање редовног професора са пуним радним временом за ужу 
научну област Аутоматика, те стога имају задовољство и част да предложе Наставно-
научном већу Електротехничког Факултета у Београду да изабере Др. Жељка Ђуровића 
у наведено звање. 
 
 
 
Место и датум: Београд, 23.09.2009. 
 
 
 ПОТПИСИ  
 ЧЛАНОВА КОМИСИЈЕ  
 
 

_________________________  
Др Бранко Ковачевић, ред. проф. 

 
 

_________________________  
Др Срђан Станковић, ред. проф. 
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Др. Душан Петровачки, ред. проф. 

 



ННААССТТААВВННОО--ННААУУЧЧННООММ  ВВЕЕЋЋУУ  ЕЕЛЛЕЕККТТРРООТТЕЕХХННИИЧЧККООГГ  ФФААККУУЛЛТТЕЕТТАА  
УУННИИВВЕЕРРЗЗИИТТЕЕТТАА  УУ  ББЕЕООГГРРААДДУУ  

  
 Изборно веће Електротехничког факултета Универзитета у Београду на својој 700. 
седници од 09.06.2009. године нас је именовало за чланове Kомисије по расписаном 
конкурсу за избор редовног професора са пуним радним временом за ужу научну област 
Аутоматика. Проучили смо приспели конкурсни материјал и част нам је да Изборном већу 
поднесемо следећи 
 

ИИ  ЗЗ  ВВ  ЕЕ  ШШ  ТТ  АА  ЈЈ  
  

 На расписани конкурс за избор у звање редовног професора са пуним радним 
временом за ужу научну област Аутоматика пријавио се један кандидат: Др Жељко Ђуровић, 
дипл.инж. електротехнике, ванредни професор при Катедри за Сигнале и системе 
Електротехничког факултета, Универзитета у Београду. 
 

ББииооггррааффссккии  ппооддаацции  
 
 Др Жељко Ђуровић је рођен 28.03.1964. године у Пироту. Основну школу и 
Математичку гимназију завршио је у Београду, након чега се 1983. године уписао на 
Електротехнички факултет у Београду. Дипломирао је 1988. године на Одсеку за 
електронику, Смеру за аутоматику, са просечном оценом 9,40 и оценом 10 на дипломском 
раду. Од 16.03.1988. године је запослен у Истраживачко-развојном институту Електронске 
индустрије у Београду, при Лабораторији за радарску технику, где се бавио проблемима 
аутоматског праћења циљева у радарским системима. Постдипломске студије уписао је 1988. 
године на Електротехничком факултету у Београду, смер Мерно-регулациони системи. 
Испите предвиђене програмом смера положио је са просечном оценом 10, а магистарски рад 
под називом “Алгоритми праћења више покретних циљева” одбранио је септембра 1989. 
године. На истом Факултету одбранио је 29.06.1994. године докторску дисертацију 
“Адаптивна робусна естимација стања стохастичких система”. Од децембра 1988. године 
запослен је као асистент-приправник при Катедри за аутоматику Електротехничког 
факултета. Јануара 1991. године унапређен је у звање асистента за област-предмет 
Аутоматика, а јануара 1995. године унапређен је у звање доцента. Период од фебруара до 
октобра 2000. године провео је на Државном-техничком институту Универзитета у 
Лисабону, као прималац стипендије за постдокторске студије португласког министарства за 
науку и технологију. Од октобра исте године запослио се као развојни инжењер у Техничком 
центру Visteon GmbH, у Келну, Савезна Република Немачка, у лабораторији "Advanced 
Control Engineering", где је радио на пословима развоја нових управљачких стратегија за 
аутомобилске системе за кондиционирање ваздуха. Након тога се враћа на Електротехнички 
факултет где је реизабран у звање доцента јуна месеца 2001. године, а октобра 2002. године 
је изабран за ванредног професора. Јуна 2008. године је реизабран у звање ванредног 
професора. Др. Ђуровић је аутор или коаутор преко 90 научних радова из области 
аутоматике и обраде сигнала, као и пет уџбеника. Др. Ђуровић је учествовао у реализацији 
преко 20 пројеката за потребе Државе, Војске, привреде, научних институција и иностраних 
компанија. Руководио је израдом преко 10 магистарских теза и два докторска рада (од којих 
је један на Војно-техничкој академији). У периоду од 2002. до 2004. године обављао је 
функцију продекана за финансије Факултета, а од 2004. године је члан Савета факултета. 
Тренутно обавља дужност шефа Катедре за сигнале и системе и члан је Финансијске 
комисије Универзитета у Београду. 
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међјународних часописа IEEE Trans. Autom. Control, Int. Journal on Control и Int. Journal on 
Control and Computers. Учествовао је у изради значајних пројеката за потребе привреде, 
научних установа, војске, државе и иностраних компанија. Током боравка у иностранству, 



остварио је значајне резултате у развоју нових управљачких система у аутомобилској 
индустрији. Тренутно је координатор међународног пројекта у оквиру програма ФП7, чије је 
финансирање одобрено од стране Европске комисије, а које укључује универзитете и 
привредне огранизације из четири европске земље. 
 Др Жељко Ђуровић je, као аутор или коаутор, објавио преко 90 научних и стручних 
радова, од чега 16 у међународним часописима, 21 у домаћим часописима, 35 на 
међународним научним скуповима и преко 30 на домаћим научним скуповима. Радови Др. 
Жељка Ђуровића могу се сврстати у следеће области: Стохастички системи и естимација, 
Обрада сигнала, Препознавање облика и Управљање технолошким процесима. У оквиру 
радова посвећених стохастичким системима и естимацији Ж. Ђуровић је предложио једну 
нову класу робусних филтара типа Калмановог филтра [6,7,8,12], заснованих на 
методологији QQ-криве, који ефикасно раде и у условима непотпуне априорне информације 
о статистичким карактеристикама случајних поремећаја у систему. Особине предложених 
естиматора испитиване су теоријски и експериментално, путем симулације на рачунару, са 
посебним освртом на филтрацију радарских сигнала. Показао је да предложени робусни 
Калманови филтри ефикасно елиминишу “шум угаоног светлуцања”, који се јавља као 
последица различитих аспеката рефлексионе површине објекта у односу на еквисигналну осу 
радара. Даља примена добијених резултата је реализована у системима за адаптацију 
Доплер-ових радарских филтара [1], као и у системима за праћење покретних циљева помоћу 
пасивних сензора [4], и за естимацију параметара који карактеришу такве системе [2]. 

Друга група радова Др Ж. Ђуровића посвећена је анализи могућности примене 
статистичке теорије препознавања облика у задацима естимације параметара и/или стања 
система у условима непотпуне априорне информације о особинама релевантних 
стохастичких сигнала у системима. Оваквим приступом се омогућава директна синтеза 
субоптималног естиматора апроксимативно минималне варијансе грешке, на основу 
препознате функције расподеле шума [13]. На овај начин избегнута је потреба за директном 
естимацијом функције расподеле шума, која обично захтева комплексне нумеричке 
процедуре, а које су често у пракси неефикасне услед присуства шума, те доводе до 
дивергенције естиматора. Развијена је и алтернативна техника естимације функције густине 
вероватноће на бази QQ-криве, која се може применити у различитим инжењерским 
дисциплинама као што су препознавање облика, адаптивна естимација параметара и стања 
динамичких система и дигитална обрада сигнала. Примењивост предложених алгоритама је 
илустрована на реалном примеру детекције оштећења на индустријским котрљајућим 
лежајевима [5], при чему је реализовани поступак свео вероватноћу грешке на мање од 2%.  
 Значајна група радова посвећена је адаптивном управљању индустријским процесима. 
Развијена су два алтернативна прилаза за синтезу адаптивних система управљања који су 
погодни за управљање нестационарним и нелинеарним динамичким системима. Први од њих 
базиран је на стратегији минимизације критеријума који обухвата одступање променљивих 
стања од номиналних као и енергију управљачких варијабли [9]. Предложена процедура 
захтева идентификацију параметара линеаризованог модела система у реалном времену. 
Процедура омогућава и ефикасну елиминацију утицаја константног поремећаја и праћење 
произвољне референтне трајекторије. Други приступ заснован је на погодној линеаризацији 
нелинеарног модела објекта у карактеристичним тачкама номиналне трајекторије и примени 
стратегије оптималног линеарног управљања [3]. Оба прилаза су примењена на проблему 
вођења летилица.  
 Последња група радова посвећена је интелигентном управљању индустријским 
процесима. Предложена методологија се заснива на примени фази логике чиме је омогућено 
уношење априорног знања у поступак пројектовања класичних индустријских регулатора. 
Посебна пажње је посвећена проблему подешавања великог броја параметара фази 
регулатора, те је у ту сврху коришћен приступ заснован на примени неуро-фази синергизма. 
Усвојеном структуром постиже се брза конвергенција непознатих параметара, што је 
омогућено коришћењем неуралне мреже, уз истовремено ефикасног уношења априорног 



знања у управљачки алгоритам. Предложена стратегија управљања ефикасно је примењена 
за управљање температуром воде у базену, као и температуром гаса у аутомобилском 
евапоратору. 
 Значајни део активности проф. Ђуровића у последње две године је посвећен 
реализацији пројекта PRODI (Power Plants Robustification Based on Fault Detection and 
Isolation Algorithms) чији је он координатор. Пројекат се реализује у оквиру ФП7 програма 
Европске комисије за науку и партиципанти на овом пројекту долазе из четири европске 
земље (Србија, Словенија, Италија и Шпaниjа). Ангажовање на овом пројекту је настало као 
последица искуства које је др. Ђуровић стекао реализујући пројекте дигиталних система 
управљања на блоковима 4 и 6 термоелектране ТЕНТ А Никола Тесла у Обреновцу, као и на 
блоку Б1 термоелектране ТЕКО у Дрмну. Радећи на регулацији ових сложених енергетских 
постројења стекао је увид у могућности повећања безбедности, поузданости и енергетске 
ефикасности оваквих комплексних система. Детекција отказа заснована на моделима процеса 
и децентрализованим алгоритмима естимације, као и техникама препознавања облика, је 
тренутно предмет истражива проф. Ђуровића у оквиру наведеног пројекта. Област детекције 
отказа и алгоритама за њихову изолацију је врло актуелна и мултидисциплинарна област која 
се развија у оквиру теорије система а подразумева укључивања знања и техника развијених у 
областима вештачке интелигенције, обраде сигнала, препознавања облика, аутоматског 
управљања као и моделирања и идентификације процеса. 
 
ППррииккаазз  ннаассттааввннее  ддееллааттннооссттии  
 
 Др Ж. Ђуровић држи предавања из предмета Сигнали и системи, Системи 
аутоматског управљања, Препознавање облика, Обрада и препознавање говора на основним 
студијама Електротехничког факултета у Београду. На мастер студијама тренутно држи 
предмет Методе soft-computing-а. На последипломским студијама на енглеском језику за 
студенте стране држављане учествовао је у извођењу наставе из предмета: Applied Control 
Theory, Inertial Navigation Systems и Technics of Estimation and Filtering, док на докторским 
студијама учествује у извођењу наставе из предмета Праћење покретних циљева и 
Естимација и класификација сигнала. Др Ж. Ђуровић се показао као марљив и савестан 
наставник који своје знање уме да пренесе на студенте, о чему сведоче и врло високе оцене 
на студентским анкетама (од 4.5 до 5.0). Такође, Ж. Ђуровић је учествовао у конципирању и 
реализацији Лабораторије за системе аутоматског управљања и коаутор је пет уџбеника. 

  
ЗЗААККЉЉУУЧЧААКК      ИИ    ППРРЕЕДДЛЛООГГ  

 
 Чланови Комисије сматрају да Др. Ж. Ђуровић задовољава све формалне и суштинске 
услове да буде изабран у звање редовног професора са пуним радним временом за ужу 
научну област Аутоматика, те стога имају задовољство и част да предложе Наставно-
научном већу Електротехничког Факултета у Београду да изабере Др. Жељка Ђуровића у 
наведено звање. 
 
Београд, 28.09.2009. год.    ЧЛАНОВИ СТРУЧНЕ КОМИСИЈЕ: 
 
            

1. Др Бранко Ковачевић, ред. проф. 
 
            

2. Др Срђан Станковић, ред. проф. 
 
            

3. Др Душан Петровачки, ред. проф. 
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