Biografski podaci i profesionalne aktivnosti

Branko D. Kovacevi¢ je rodjen 1951. god. u Beogradu, gde je zavrsio osnovnu skolu i Osmu
(danas Trecu) gimnaziju. Na Elektrotehnickom fakultetu u Beogradu je diplomirao (prosecna ocena
9.33), magistrirao(prosecna ocena 10) i doktorirao 1976, 1980 i 1984. god., respektivno. Po
diplomiranju radio je u Laboratoriji za racunarsku tehniku instituta "Mihailo Pupin" i Laboratoriji za
raketne sisteme Vojnotehni¢kog instituta u Beogradu. Od 1981. god. zaposlen je kao asistent, od
1985. kao docent, od 1990. kao vanredni profesor i od 1995 kao redovni profesor, respektivno, za
oblast automatike na Elektrotehnickom fakultetu Univerziteta u Beogradu. Koautor je 27 knjiga, oko
350 nauc¢nih i stru¢nih radova iz oblasti automatike i obrade signala, od kojih su 56 objavljena u
referentnim medunarodnim naucnim c¢asopisima, 47 u domac¢im naucnim casopisima, 140 u
zbornicima medunarodnih nau¢nih skupova i 112 u zbornicima domacih nau¢nih skupova. Radovi B.
Kovacevica citirani su 0ko 600 puta u referentnoj inostranoj literaturi. Ucestvovao je u realizaciji 60
naucno-stru¢nih projekata radenih za potrebe privrede, vojske, ministarstava, nau¢nih institucija u
zemlji i inostranstvu, Komisije Evropske Unije za nauku i visoko obrazovanje. Neka od predlozenih
tehni¢kih reSenja usla su u naoruZanje, bezbednosne sisteme i proizvodne programe industrije.
Predavao je kao pozvani profesor na Drzavnom univerzitetu u Floridi (USA), Univerzitetu Turky
(Finska), Univerzitetu u Bagdadu (Irak), Univerzitetu u Tripoliju (Libija), Elektrotehnickom fakultetu
u Podgorici, Elektrotehni¢kom fakultetu u Banja Luci, Fakultetu tehni¢kih nauka u Novom Sadu,
Vazduhoplovno-tehni¢koj akademiji u Zarkovu, Centru Visokih Vojnih Skola u Beogradu, Visokoj
strukovnoj skoli ze elektrotehniku i racunarstvo iz Beograda, itd. Rukovodio je izradom 20 doktorskih
disertacija, oko 50 magistarskih i preko 200 diplomskih radova. Dobitnik je viSe nagrada i priznanja
(nagrada Privredne komore Beograda za Zivotno delo, nagrada Privredne Komore Vojvodine, povelja
Instituta za primenjenu matematiku i elektroniku, povelja Saveza studenata, povelja Evropskog
instituta za sistemske nauke, povelja Drustva za informatiku Srbije, povelja Alumni organizacije ETF
BAFA, povelja ETRANa, nagrada Parlamenta studenata tehnike Evrope, nagrada Udruzenja studenata
elektrotehnike Evrope, nagrade “Dusan Mitrovi¢®, “Branko Rakovi¢“, ’Nikola Tesla’, “Mihajlo
Pupin®, Milutin Milankovi¢®, “MiSa Anastasijevi¢®, “Vojislav P. Stanojevi¢’, nagrada JUKO-CIGRE,
zlatna medalja Privredne komore Evropske Unije, nagrada Komisije EU za regije “Dunavski cvet*,
nagrada Vojnotehnickog instituta ’Arhimedes’, nagrada Vojne Akademije, nagrada Policijsko-
kriminalisticke akademije, nagrada Medunarodnog sajma knjiga u Beogradu, Svetosavska nagrada,
itd.). Dr. Kovacevic¢ je u vise mandata bio ¢lan nau¢nog Veca Lola Instituta i Instituta za primenjenu
matematiku 1 elektroniku, kao 1 honorarni saradnik Instituta Mihajlo Pupin i Instituta Boris Kidri¢ u
Vingi. Clan je domaéeg udruzenja elektroinzenjera ETRAN, InZenjerske komore Srbije, Akademije
inzenjerskih nauka Srbije, kao i inostranih udruzenja IEEE, IASTED (International Association for
Science and Technology for Development), EURASIP (European Association for Signal Processing) i
WSEAS (World Scientific and Engineering Academy and Society). Predsednik je Udruzenja
elektroinZenjera Srbije 1 Akademije inZenjerskih nauka Srbije, kao i ¢lan Upravnog odbora UdruzZenja
nastavnika i nau¢nika Srbije. Kovacéevi¢ je bio i glavni urednik ¢asopisa Journal of Automatic Control
(publikacija Univerziteta u Beogradu), kao i ¢lan urednistva Casopisa za prenos i zastitu informacija i
podataka Security i VVojno-tehni¢kog glasnika. Takode je bio ¢lan i predsednik Programskog odbora
ETRANA , glavni urednik 12 zbornika konferencije ETRAN i c¢lana Predsednistva ETRANa..
Recezent je vise medjunarodnih i domacih nau¢nih publikacija. Dr. Kovacevi¢ je obavljao i vise
duznosti na Elektrotehnickom fakultetu i Univerzitetu u Beogradu: 1987-1989 prodekan Fakulteta za
nauku i saradnju, 1989-1991 Predsednik Skupstine Univerziteta u Beogradu, 1991-1993
potpredsednik Saveta Fakulteta i predsednik Komisije za saradnju sa privredom, 1994-1998 prodekan
Fakulteta za finansije, 2000-2002 vrsilac duznosti prodekana za finansije, 2002-2006; 2012-2015
Dekan Fakulteta, 2007-2012 Rektor Univerziteta u Beogradu, 2015.-2018 Predsednik Saveta
Univerziteta u Beogradu, 2007-2012 Predsednik Konferencije univerziteta Srbije. Bio je ¢lan
Skupstine Evropske asocijacije univerziteta (EAU), ¢lan Skupstine Dunavske Asocijacije univerziteta,
¢lan PredsedniStva Crnomorske asocijacije univerziteta, ¢lan predsedniStva Balkanske asocijacije
univerzteta, ¢lan Upravnog odbora Japansko-Srpskog centra za promociju nauke, Predsednik
Upravnog odbora Konfucije instituta Univerziteta u Beogradu (partner Univerzitet u Pekingu). Bio je i



¢lan vise odbora i fondacija: Organizacionog Komiteta Univerzijade 2009., Fonda za mlade talente
Republike Srbije, Fonda za mlade talente grada Beograda, Upravnog odbora Telenor fondacije,
Upravnog odbora Fondacije privrednika Srbije, Upravnog odbora Selak fondacije, Upravnog odbora
Poslovnog inkubatora tehni¢kih fakulteta Univerziteta u Beogradu, predsednik Upravnog Odbora EU
Kancelarije Tempus-Erazmus za Srbiju, Organizacionog odbora za proslavu dva veka Visokog
Skolstva u Srbiji 1 Univerziteta u Beogradu (2007-08), Nacionalnog Saveta za Evropske integracije
(2009-2012), Nacionalnog saveta za konkurentnost privrede (2006-2012) i Nacionalnog saveta za
visoko obrazovanje (od 2018.). Takode je bio ¢lan meduresorne radne grupe Vlade Republike Srbije
za Mobtel (2004), ¢lan Radne grupe Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj za pripremu Zakona o
inovacijama (2005-06.), ¢lan Radne grupe Ministarstva prosvete za izmene i dopune Zakona o
visokom 8kolstvu (2009.), Clan Radne grupe Vlade RS za finansiranje visokog obrazovanja (od
2018.), ¢lan Radne grupe Vlade RS za izradu strategije razvoja digitalnih vestina u Republici Srbiji za
period 2019-2023. godine. Predsednik je Nadzornog odbora javnog preduzeca Elektroprivreda Srbije
(JP EPS), ¢lan Nadzornog obora Istrazivacko.razvojnog telekomunikaionog instituta (a.d. IRITEL),
¢lan Upravnog odbora Nacionalnog instituta za fiziku u Beogradu, ¢lan Saveta Univerziteta Odbrane.
Osniva¢ je Inovacionog centra Elektrotehnickog fakulteta Univerziteta u Beogradu, Poslovnog
inkubatora tehnickih fakulteta Univerziteta u Beogradu, TehnoloSkog parka Univerziteta u Beogradu,
Odseka za signale i sisteme i Oseka za softversko inzenjerstvo pri Elektrotehnickom fakultetu u
Beogradu. Predsednik je studentskog sportskog drustva SD Elektricar. Bio je ¢lan Skupstine SD
Crvena Zvezda i Clan Skupstine fudbalskog kluba FK Crvena Zvezda, kao i ¢lan Upravnih odbora SD
Crvena Zvezda i FK Crvena Zvezda. Pocasni je predsednik Drustva Srpsko-Kineskog prijateljstva,
Pocasni predsednik Konferencije univertziteta Srbije, PoCasni ¢lan ETRANA i Pocasni gradanin
Idvora. Ozenjen je i ima sina i troje unucadi.

Naucni doprinos

Prof. B. Kovacevi¢ je objavio oko 350 radova, od ¢ega je 56 radova publikovano u

medunarodnim nauénim Casopisima, 47 radova U domac¢im naucnim Casopisima, 137 radova je
Stampano u celini u zbornicima medunarodnih nau¢nih skupova, dok je 112 radova publikovano u
celini u zbornicima nau¢nih konferencija nacionalnog znacaja. Radovi prof. B. Kovacevic¢a pripadaju
oblastima robusne estimacije parametara 1 stanja dinamickih sistema, adaptivne i nelinearne filtracije,
optimalnog i adaptivnog upravljanja, obrade i prepoznavanja stohasti¢kih signala, upravljanja
sloZzenim sistemima.
. Posebno je znacajno ista¢i radove Kkoji se bave procenjivanjem parametara i stanja sistema u
uslovima nepotpune apriorne informacije o statistickim karakteristikama slucajnih poremecaja u
sistemu. Prof. B. Kovacevi¢ je predloZio jednu novu klasu nelinearnih algoritama tipa stohasticke
aproksimacije za estimaciju parametara stanja sistema u uslovima neodredenosti. Osobine prelozenih
algoritama ispitivane su teorijski i eksperimentalno, putem simulacije na racunaru. U okviru teorijske
analize dokazana je konvergencija predloZenih stohastickih procedura primenom teorije martingala i
teorije stabilnosti Ljapunova. Posebno treba ista¢i da problem konvergencije nelinearnih estimatora
nije bio upotpunosti sagledan u svetskoj literaturi, tako da je navedenim radovima prof. B. Kovacevi¢
dao doprinos oblasti nelinearne estimacije i robusne identifikacije sistema. Veliku paznju u svetskoj
literaturi izazvala je primena dobijenih rezultata u estimaciji stanja sloZenih sistema, kao S$to su
elektroenergetski sistemi. Ovi radovi citirani su vise od 500 puta u referentnoj literaturi.

Deo radova prof. B. Kovacevi¢a odnosi se 1 na moguénosti primene predlozenih nelinearnih
algoritama estimacije u zadacima adaptivnog upravljanja, u uslovima kada parametri sistema i
karakteristike poremecaja nisu u potpunosti poznate. U ovim radovima je pokazano da se predlozeni
robusni estimatori mogu primeniti za sintezu adaptivnih regulatora tipa minimalne varijanse.
Pokazano je da je predloZeni sistem upravljanja globalno stabilan, kao 1 da projektovani regulator
asimptotski konvergira ka optimalnom regulatoru minimalne varijanse. S obzirom da su teorijske
analize stabilnosti adaptivnih sistema postojale samo za klasu linearnih estimatora, ovim radovima
prof. B. Kovacevi¢ je dao i doprinos oblasti robusnog adaptivnog upravljanja. Predlozena resenja



iskoriS¢ena su za projektovanje nove klase adaptivnih digitalnih regulatora, koji su realizovani u
saradnji sa domac¢om industrijom i primenjeni u privredi.

Trec¢a grupa radova prof. B. Kovacevica posvecena je digitalnoj obradi signala, sa posebnim
osvrtom na analizu radarskih signala, signala govora i slike. U radovima posve¢enim obradi radarskog
signala prof. B. Kovacevi¢ je predlozio jednu novu klasu robusnih filtara tipa Kalmanovog filtra koji
efikasno eliminiSu Sum ugaonog svetlucanja kod osmatrackih radara, kao i novu klasu adaptivnih
robusnih Kalmanovih filtara za pracenje pokretnih ciljeva pomoc¢u nisanskih radara. U okviru analize
signala govora prof. B. Kovacdevi¢ je pokazao da se robusni estimatori mogu efikasno primeniti U
zadacima predikcije parametara signala govora, $to je znacajno sa aspekta kodovanja, zastite i prenosa
signala, kao i projektovanja vokoderskih sistema.

Istrazivanja B. Kovacevi¢a u poslednje vreme orijentisana su ka aktuelnom problemu detekcije,
prevencije i izolacije otkaza u sloZenim distibuiranim i hijerarhiskim sistemima upravljanja, Ciji je
tipicen predstavnik Elektro-energetski sistem. Pomenuta nauc¢na oblast je multidisciplinarna i
obuhvata veliki broj razli¢itih nau¢nih disciplina, kao $to su modeliranje i identifikacija procesa,
digitalna obrada signala, automatsko upravljanje, statisticko prepoznavanje oblika, veStacka
inteligencija i sl. Ova istrazivanja finansirana su od strane EU, kroz FP7, Eureka i Horison2020
projekate. Istrazivanja su delimi¢no finansirana i od domacih i inostranih industrijskih kompanija
(Srbije i Slovenije).

Znacajniji radovi kandidata publikovani su u Casopisima IEEE Transaction on Automatic
Control, IEE Transaction on Signal Processing, Proceeding IEE on Vision, Image and Signal
Processing, IFAC Automatica, Control Theory and Advanced Technology, Signal Processing,
International Journal on Control, International Journal on Systems Science,Tehniceskaja
Kibernetika, Control and Computers, Speech Communications, Control and Intelligent Systems(ko
pletan spisak dat je u bibliografiji).

Prof. B. Kovacevi¢ je koautor 15 udzbenika i monografija. Kao glavni urednik casopisa
Journal of Automatic Control (publikacija Univerziteta u Beogradu) objavio je 20 svezaka Casopisa
(period 1991.-2009.), a kao ¢lan urednistva Casopisa Security u¢estvovao je u publikovanju 4 godisnja
izdanja ovog ¢asopisa. Clan je uredivatkog odbora Casopisa Vojno-tehni¢ki glasnik. Kao ¢lan
programskog odbora ETRAN-a ucestvovao je u publikovanju 12 zbornika Konferencije (period 1994.-
2006.).

Prof. B. Kovacevi¢ je bio recenzent medunarodnih casopisa IEEE Transactions, IEE
Proceedings, IFAC Automatica, Signal Processing, Int. J. Control, Int. J. Syst. Sci., Control and
Computers i domacih Casopisa Journal of Automatic Control, Automatika, Naucno Tehnicki Pregled,
Tehnika, Military and Scientific Review, Vojno-tehnicki glasnik.

Prof. B. Kovacevi¢ je bio i ¢lan organizacionog nau¢nog komiteta vise konferencija: Euro
summer institute, Turku, Finland, 1987; International Conference on System Science, Wroclaw
Poland, 1989, 1992, 1995; Signal Processing and Digital Filtering Lugano, Switzerland, 1990 and
Las Vegas, USA, 1994, International Conference on Circuits, Systems, Communications and
Computers, Greece 2000, 2002, 2004, 2006, 2008. Takode je bio ¢lan organizacionog odbora nekoliko
konferencija iz oblasti visokog obrazovanja: Science and Technology in Society Forum, Kyoto, Japan,
2008, President Forum of 2009 Winter Universiade, Harbin, China, 2009, World University
Presidents Summit, Belgrade, 2009 (predsedavajuci konferencije).

Kao pozivni predava¢ ucestvovao je na viSe medunarodnih skupova (navedeni su u
bibliografiji). Znacajnije medunarodne konferencije na kojima je prof. B. Kovacevi¢ izlagao su: IFAC
Symp. on ldentification and System Parameter Estimation, IFAC World Congress, IFAC Low Cost
Automation, IFAC Symp. of Microcomputer Application in Control, European Simulation Congress,
IEEE Winter Meeting, IEEE Conf. on Pattern Recognition and Signal Processing, European Conf. on
Signal Processing, IEEE Conf. on Acoustics, Speech and Signal Processing, IEEE Workshop on
Nonlinear Signal and Image Processing, European Control Conference, IEEE Conference on Signal
Processing Application, IEEE Conf. on Circuits and Systems, IEEE Conference on Instrumentation,
Measurement, Technology, IEEE Conference on Electrotechnics, IEEE Conf. on Circuits, Systems,
Communication and Computers, FP7 Project Workshop, World President Summit, itd.(kompletan
spisak dat je u bibliografiji)



Za postignute rezultate u naucno-istrazivatkom radu dobio je viSe nagrada i priznanja: Nagradu
Sekcije za automatiku “Dusan Mitrovi¢® i povelju ETRANA povodom 50 godina rada Drustva,
nagradu Elektrotehnickog fakulteta Univerziteta u Beogradu “Branko Rakovi¢®, Nagrade Udruzenja
nastavnika i nau¢nika Srbije “Nikola Tesla“ i “Vojslav Stanojevi¢, Nagradu JUKO-CIGRE, nagradu
Drustva za informatiku Srbije. Za aktivnosti vezane za primenu i komercijalizaciju rezultata nau¢no-
istrazivackog rada, kao i aktivnosti vezane za osnivanje inivacionih centara, poslovnog inkubatora i
tehnoloskog parka pri Univerzitetu, B. Kovacevi¢ je nagraden Zlatnom medaljom Privredne komore
EU i Nagradu Privredne komore Beograda za zivotno delo. Za doprinos razvoju nau¢no-istrazivackog
rada u Vojsci, dobio je Arhimedes nagradu VVojno-tehnickog instituta , Povelju Instituta za primenjenu
matematiku i elektroniku.. Za postignute rezultate u obrazovanju i nauci, dobio je Povelju Instituta za
sistemske nauke Evrope i Svetosavsku nagradu

Nastavna aktivnost

Kao dekan Elektrotehnickog fakulteta Univerziteta u Beogradu(2002.-2006.), B. Kovacevi¢ je
rukovodio reformom nastave iz oblasti elektrotehnike, u cilju usaglasavanja nastave na evropskom
obrazovnom prostoru, a u skladu sa novim Zakonom o visokom obrazovanju (donet 2005. godine).
Ovaj projekat delimicno je finansiran od strane EU, kroz odgovaraju¢i Tempus projekat, kojim je
rukovodio B. Kovacevi¢ (partnerske ustanove iz Austrije, Nemacke, Engleske, Spanije i Portugalije).
Aktivno je ucestvovao u donoSenju nastavnih planova i1 programa iz oblasti automatike i
transformisanju Smera automatike u Odsek za signale i sisteme i formiranje novog Odseka za
softversko inZenjerstvo U okviru reformisane nastave, B. Kovacevi¢ drZi nastavu na sva tri nivoa
studija (osnovne, diplomske-master i doktorske). Na osnovnim studijama drzi nastavu na Odseku za
energetiku iz obaveznih predmeta: Signali i sistemi(2. semestar,oko 120 studenata) i Sistemi
automatskog upravljanja(3. semestar, oko 120 studenata). Na Odseku za signale i sisteme B.
Kovacevi¢ izvodi nastavu na osnovnim studijama iz obaveznog predmeta Stohasticki sistemi i
estimacija (5. semestar, oko 50 studenata) i izbornom predmetu Modeliranje i identifikacija procesa(6.
semestar,oko 40 studenata). Na diplomskim-akademskim studijama na Smeru Upravljanje sistemima i
obrada signala drzi nastavu iz izbornog predmata Adaptivni sistemi u upravljanju 1 obradi
signala(2.semestar, oko 40 studenata), a na istom smeru na doktorskim studijama drzi nastavu iz
predmeta Optimalni i adaptivni stohasticki sistemi(oko 10 studenata). Za sve obavezne predmete na
osnovnim studijama napisao je udzbenike. Na posle diplomskim studijama na engleskom jeziku za
strane drzavljane drzao je nastavu iz predmeta Optimal tracking of maneuvering targets i Adaptive
systems and autopilot design(Ugovor sa Libijom, oko 30 studenata). Na studentskim anketama
ocenjivan je najvis§im ocenama, od 4.2 do 5.0.

Predavao je i kao pozvani profesor na poslediplomskim studijama na DrZzavnom univerzitetu
u Floridi (USA), Univerzitetu Turku (Finska), Univerzitetu u Bagdadu (Irak) i Univerzitetu u Tripoliju
(Libija), Elektrotehnickom fakultetu u Podgorici, Elektrotehni¢kom fakultetu u Banja Luci, Fakultetu
tehni¢kih nauka Univerziteta u Novom Sadu, Vazduhoplovno-tehni¢koj akademiji u Zarkovu i Centru
Visokih Vojnih Skola u Beogradu. Za saradnju u oblasti $kolstva dobio je nagradu Vojne Akademije i
Policijsko-kriminalisti¢ke akademije. Povodom uspes$ne saradnje sa studentskim organizacijama dobio
je vise nagrada i povelja od Parlamenta studenata tehnike Evrope, Saveza studenata elektrotehnike
Evrope, Saveza studenata Beograda i Studentske unije Srbije. Osniva¢ je DrusStva prijatelja
Elektrotehnickog fakulteta Univerziteta u Beogradu, kao i Univerziteta u Beogradu (ALUMNI
BAFA), a za doprinos razvoju ovih udruzenja nagraden je poveljom DrusStva.

Kao rektor Univerzitata u Beogradu(2006.-2009.) rukovodio je akreditacijom ove
visokoSkolske ustanove, a Univerzitet u Beogradu se prvi akreditovao u Srbiji, sa vise od 300
studijskih programa na sva tri nivoa studija (osnovne, diplomske-master i doktorske). Posebnu paznju
posvetio je uvodenju jedinstvenog informacionog sistema univerziteta, a ovaj projekat delimicno je
finansiran od strane EU, kroz odgovarajuéi Tempus projekat, kojim je rukovodio B.
Kovacevi¢(partnerski univerziteti iz Francuske). Za ovaj projekat Univerzitet je dobio 2007. godine
Discobolos nagradu Drustva za informatiku jugo-isto¢ne Evrope. Povodom proslave dva veka visokog
Skolstva u Srbiji i dva veka Univerziteta u Beogradu, Univerzitet je 2007. godine dobio Svetosavsku



nagradu, za izuzetan doprinos razvoju Skolstva i nauke u naSoj zemlji, a 2008. godine Univerzitet je
dobio i nagradu Vuk Stefanovi¢ Karadzi¢, za izuzetan doprinos razvoju kulture i obrazovanja u Srbiji.
Prema rangiranju svetskih univerziteta , na osnovu web-metrike, Univerzitet u Beogradu je za vreme
njegovog mandata rektora rangiran na 10. mesto u jugo-isto¢noj Evropi, 125. mesto u Evropi i 299.
mesto na svetu, a dospeo je i na prestiznu Sangajsku listu medju 2% vodeéih univerziteta u svetu.

Citiranost

Prema raspolozivim podacima (SCOPUS baza) radovi prof. B. Kovacevica citirani Su u stranoj
literaturi 518 puta, ne racunajuéi. Takode, radovi B. Kovacevi¢a prikazani su u Computer and
Information Systems Abstracts Journal, Cambridge, kao i u prikazu Akademije nauka SSSR-a.
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slika", XI Telekom. Forum, TELFOR 2003, Beograd.(M63)

4.91. Jovandi¢ 1., Papi¢ V., Kovacevi¢ B. (2003), " Primena unscented transformacije u pracenju
pokretnih ciljeva”, XLVII ETRAN Konf., Herceg Novi, Juni, 2003.(M63)

Radovi posle izbora u Akademiju

4.92. Zeljko Purovié, Branko Kovalevié, Veljko Papi¢ (2004), "Novi pristup ka adaptaciji
Kalmanovog filtra ", 48. Konf. ETRAN, Cagak.(M63)

4.93. Banjac Zoran, Kovacevi¢ Branko, Veinovi¢ Mladen (2004),“Procena faktora skaliranja kod
robusne estimacije, 48. ETRAN, Cadak,(M63)

4.94. Jovandi¢ Igor, Kovacevi¢ Branko (2005),” Detekcija 1 estimacija pozicije pokretnih objekata iz
video sekvence®, 49. ETRAN, Budva,(M63)

4.95. Petrickovi¢ Igor, Kvascev Goran, Kovacevi¢ Branko (2005), “ Prikaz uredaja DSPACE
MICROAUTOBOX 1 moguc¢nosti primene u analizi i upravljanju procesima®, 49. ETRAN,
Budva(M63)

4.96. Kovacevi¢ Branko (2006), Istorijat Sekcije za Automatiku“, 50. ETRAN, Beograd(rad po
pozivu)(M61)

4.97. Papi¢ Veljko, Kovacevi¢ Branko (2006), “ Adaptivni Dopler-Kalmanov filtar za radarske
sisteme*, 50. ETRAN,Beograd(M63)

4.98. Jovandi¢ Igor, Kovacevi¢ Branko (2007),“Primena Unscented transformacije u estimaciji stanja
nelinearnih stohastickih sistema®, 50. ETRAN, Beograd(M63)

4.99. Papi¢ Veljko, Kovacevi¢ Branko (2007),” Paralelno procesiranje u estimaciji pitch periode
govornog signala“, 51. ETRAN, Herceg Novi(M63)

Tadi¢ P., Z. Purovi¢, B. Kovadevi¢ (2008), Analiza metoda za kvantizaciju govornog signala®, 52.
ETRAN, Pali¢.

4.100. Papi¢ Veljko, Kovacevi¢ Branko (2008), “ Uvijanje i estimacija ucestanosti pomocu banke
filtara“, 52. ETRAN, Pali¢(M63)

4.101. Kvascev Goran, Kovacevi¢ Branko (2009), “ Detekcija otkaza u sistemu ubrizgavanja“, 53.
ETRAN, Vrnjacka Banja (M63).

4.102. Kvascéev G., B. Kovacevi¢ (2010), Rekurzivna robusna identifikacija zasnovana na QQ-
krivama®, 54. ETRAN, Donji Milanovac.

4.103. Purovi¢ Z., V. Papi¢, B. Kovadevié¢ (2010),“ Procena odnosa signal-sum u slu¢aju
slozenoperiodi¢nog signala u belom Gausovom Sumu®, 54. ETRAN, Donji Milanovac.

4.104. Papi¢ V., P. Tadi¢, B. Kovacevi¢ (2011), Procena ucestanosti jedne ili viSe sinusoida
metodom maksimalne verodostojnosti, 55. ETRAN, Banja Vrudica.

4.105. Papi¢ V., A. Marjanovi¢. B. Kovacevi¢(2012),“ Analiza uticaja parametara Harisovog
detektora na izdvajanje invarijantnih obelezja u slici, 56. ETRAN, Zlatibor.



4.106. B. Kovacevi¢, (2013), “Obrazovanje inzenjera i stvaranje nove tehnoloske elite za novu
industriju Srbije“, Forum Nacionalne TehnoloSke Platforme Srbije: 160. godina Industrije i Fabrike
Buduénosti, 3.-5. Decembar, Kragujevac.(rad po pozivu).

4.107. Papi¢ V., A. Tesi¢, B. Kovacevi¢ (2013), “ Algoritmi za optimizaciju saobracaja“,
Medunarodna nau¢no-stru¢na konferencija ““ Savremeno odrzavanje puteva®, Arandelovac.

4.108. Sashoa N., G. Kvas¢ev, A. Marjanovi¢, B. Kovacevi¢ (2013), «“ Application of two stage
identification procedure in the frame of FDI*, 56. ETRAN, Zlatibor.

4.109. Tadi¢ P., B. Kovacevi¢ (2013), “ Namenski estimatori za detekciju i izolaciju otkaza senzora u
nelinearnim procesima‘, 57. ETRAN, Zlatibor.

4.110. M. Buri¢-Jovici¢, B. Kovacevi¢ (2014), “ Entrepreneurship in Higher Education : Example of
the School of Electrical Engineering-University of Belgrade®, Zbornik radova 21. Konf. Tehnologija,
Kultura i Razvoj: Zapadni Balkan na putu ka Evropskoj uniji, 2.-4. Septembar, Tivat, Crna Gora
4.111. Z. Radosavljevi¢, B. Kovacevi¢ (2016), “Analiza grani¢nih verovatno¢a detekcije algoritma
sjedinjavanja komponenata traga“, Proc. 16th Int. Symp. INFOTEH-JAHORINA, 22-24. March,
Jahorina.

4.112. Z. Radosavljevi¢, B. Kovacevi¢ (2017), “Moguénost primene metode sjedinjavanja Cestica
traga za pracenje ciljeva‘, Proc. 17th Int. Symp, INFOTEH-JAHORINA, 21-23. March, Jahorina, (.
rad po pozivu).

Uredivanje zbornika saopstenja skupa nacionalnog znacaja:
1994-2006 uredio 12 svezaka Sekcije za automatiku ETRANa (M66)
Spisak monografija i udzbenika(M10,M40)

1. Kovacevi¢ B. i1 grupa autora, ’’Digitalna obrada i prepoznavanje signala govora’’, Centar
visokih vojnih Skola, Beograd, 1993.(monografija predstavlja rezultat viSegodiSnjeg zajednickog
istrazivanja sa saradnicima Instituta za primenjenu matematiku i elektroniku u oblasti modeliranja,
obrade i prepoznavanja signala govora)(M41)

2-4.  Kovalevi¢ B., Djurovi¢ Z, * Sistemi automatskog upravljanja: zbornik resenih zadataka I
problema’’, Nauka, Beograd, prvo izdanje 1991, drugo proSireno 1 dopunjeno izdanje 1994, trece
prosireno i dopunjeno izdanje 1997.(stalni pomoéni udzbenik za studente svih odseka
Elektrotehnickog Fakulteta u Beogradu, oko 600 studenata godisnje)

5. Kovacevi¢ B., Djurovi¢ Z., ”’ Fundamentals of stochastic signals, sistems and estimation
theory with worked examples’, Academic Mind, Belgrade, 1999.(monografija se koristi 1 kao
pomo¢ni udzbenik za studente Smera za Signale 1 Sisteme za predmet Stohasticki sistemi 1 estimacija
na osnovnim studijama (oko 50 studenata godiSnje) i predmet Optimalni i adaptivni stohasticki sistemi
(oko 30 studenata godisnje) na poslediplomskim studijama)(M41)

6-7. Djurovic Z, Kovadevié B., * Digitalni signali i sistemi: pregled teorije i reSeni zadaci’’,
Akademska Misao, Beograd, prvo izdanje 2000., drugo prosireno i dopunjeno izdanje 2004.(stalni
pomo¢ni udzbenik za studente svih odseka Elektrotehnickog Fakulteta u Beogradu, oko 600 studenata
godisnje)

8. Kovacevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Veinovi¢ M., Markovi¢ M., > Robusna digitalna obrada govornog
signala’’, Akademska Misao, Beograd, 2000.(monografija predstavlja rezultat viSegodiSnjeg
zajednickog istrazivanja sa saradnicima Instituta za primenjenu matematiku i elektroniku u oblasti
modeliranja, obrade i prepoznavanja signala govora, a koristi se i kao pomo¢ni udzbenik za studente
Odseka za Signale i Sisteme za izborni predmet Obrada i Prepoznavanje Signala Govora na osnovnim
studijama(oko 40 studenata godiSnje)).(M41)

9. Kovacevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Banjac Z., ’Adaptivni digitalni filtri’, Akademska Misao, Beograd,
2005.(monografija predstavlja rezultat visegodisSnjeg zajedni¢kog istrazivanja sa saradnicima Instituta
Mihajlo Pupin i Vojno-tehnickog instituta u oblasti digitalne obrade telekomunikacionih i radarskih
signala, a koristi se i kao pomo¢ni udzbenik na Odseku za Signale i Sisteme za izborni predmet na



poslediplomskim studijama Adaptivni sistemi u upravljanju i obradi signala (oko 30 studenata
godisnje))(M41)

10-11. Purovié¢ Z., Kovacevi¢ B., ‘Sistemi automatskog upravljanja’, Akademska Misao, Beograd,
prvo izdanje 2006., drugo izdanje 2009.(stalni udzbenik za studente svih odseka Elektrotehnickog
Fakulteta u Beogradu, oko 600 studenata godisnje)

12. Markovi¢ M., Savi¢ Z., Kovacevi¢ B., “Secure Mobile Health System: Principles and Solutions”,
In M-Health: Emerging Mobile Health System, pp 81-107 (Eds. R. Istepanian, S. Laxmin arayan, C.
Constantinos), Springer Verlag, Berlin,2006.(M13).

13. Kovaéevi¢ B., Purovi¢ Z., Stankovi¢ S., ‘Signali 1 sistemi’, Akademska Misao, Beograd,
2007.(stalni udzbenik za studente svih odseka Elektrotehni¢kog Fakulteta u Beogradu, oko 600
studenata godisnje)

14. Kovacevié B., Purovi¢ Z., ‘Fundamentals of Stochastic Signals, Systems and Estimation Theory
With Worked Examples’, 2" revised, Springer, NY, 2008.(nauéna monografija koja mozZe biti i
pomo¢ni udzbenicki tekst za studente master i doktorskih studija na Odseku za Signale i Sisteme (oko
30 studenata godiSnje))(M11)

15. Kovacevi¢ B., Banjac Z, Milosavljevi¢ M.,” Adaptive Digital Filters”, Springer, New York, 2013,
ISBN 978-3-642-33561-7, ISBN 978-3-642-33560-0 , DOI 10.1007/978-3-642-33561-7, (M11).

16. Baljozovi¢ D., Baljozovi¢ A., Kovaéevi¢ B., (2014), Impulse and Mixed Multichannel Denoising
using Statistical Half-space Depth Functions, In “Advances in Low-level Color Image Processing”
(ALCIP2013), Series: “Lecture Notes in Computational Vision and Biomechanics”, Vol. 11, Celebi
M. Emre;Smolka Bogdan (Eds.), Springer, New York, 2014, ISBN 978-94-007-7583-1, ISBN 978-
94-007-7584-8, DOI 10.10007/978-94-007-7584-8. (M13).

17-18. V..E. Balas, L.C. Jain, B. Kovacevi¢ (Editors) ,(2016), “ Soft Computing Applications”, Vol.
1-2, in Series: “Advances in Intelligent Systems and Computing”, Vol.356 (Ed. J. Kacprzyk), Sringer,
New York, 2016, ISBN 978-3-319-18295-7, ISBN 978-3-319-18296-4, DOI 10.10007/978-3-319-
18296-4.

19. Purovié Z., Kovadevi¢ B.,(2016),"“Automatika”, u monografiji Z. Radosavljevi¢, B. Kovacevi¢,*
ET(R)AN: Prvih Sezdeset godina Konferencije-Doprinos razvoju elektrotehnicke struke”, Akademske
Misao, Beograd, 2016, ISBN 978-86—7466-611-1.

20. Milovanovi¢ B., Kovacevi¢ B., (2016), “Teslina otkrica i delatnost ET(R)AN-a u kontekstu
razvoja elektrotehnickog inZenjerstva”, u “Tesla za sva vremena”, Nauc¢ni skupovi Srpske akademije
nauka i umetnosti, knjiga CLXIV, Odeljenje tehnickin nauka, knjiga 5.

21. Kovacevi¢ B., Milosavljevi¢ M., Veinovi¢ M., Markovi¢ M.,(2017), “Robust Digital Processing of
Speech Signals”, Springer, NY, 2017, ISBN 978-3-319-53611-8, ISBN978-3-319-53613-2 (eBook),
DOI 10.1007/978-3-319-53613-2.

22. Kovaéevié B., Banjac Z., Purovi¢ Z.,(2017),  Filtracija stohasti¢kih signala: Optimalni, adaptivni
I robusni estimatori parametara I stanja”, Akademska misao, Beograd, ISBN 978-86-7466-697-5.

23. Z. Radosavljevi¢, B. Kovacevi¢ (2017), “ Metoda sjedinjavanja komponenata traga za pracenje
ciljeva”, Monografska serija Naucnotehnicke informacije, Vojnotehnicki institute Beograd, ISBN
978-86-81123-90-4, Vol. LUIV, No. 2, 2017.

24. M. Smiljani¢, B. Kovacevi¢, N. Paji¢ ( Urednici), (2018), “ Akademija inzenjerskih nauka Srbije:
20 godina rada”, monografija, Akadeska Misao, Beograd, ISBN 978-86-7466-745-3, 2018.

25. M. Smiljani¢, B. Kovacevi¢, N. Daji¢ (Urednici), (2018), monografija “Akademija inZenjerskih
nauka Srbije 1998-2018”, Akademska Misao, Beograd, ISBN 978-86-7466-743-9, 2018.

26. M. Smiljani¢, B. Kovacevi¢, N. Daji¢ (Eds.), (2018), “ Academy of Engineering Sciences of
Serbia”, Monograph, Academic Mind, Belgrade, ISBN 978-86-7466-744-6, 2018.

27. Kovacevi¢ B., Kvaséev G. (2018), “Identifikacija Procesa”, Akademska Misao, Beograd, ISBN
978-86-7466-722-4.

Profesionalna aktivnost:InZenjerski projekti i doprinosi

Prof. B. Kovacevi¢ je ucestvovao u realizaciji 57 projekata (21 od izbora) za potrebe Vojske, Drzave,
privredenih 1 nau¢no-istrazivackih organizacija u zemlji i inistranstvu. Kompletan spisak projekata
naveden je u nastavku:



1. Razvoj simulatora borbenog aviona,projekat Instituta Mihajlo Pupin(IMP) raden za potrebe
vojske (Vazduhoplovno-tehni¢kog instituta(VTI) u Zarkovu),1977.(M81)

2. Razvoj bloka za integraciju raketnog naoruzanja na helikopteru opsSte namene,projekat raden
za potrebe vojske(VTI kopnene vojske(VTI-KOV) u Beogradu),1978.(M81)

3. Razvoj autopilota vodene rakete vazduh-zemlja,projekat VTI-KOV Beograd,1979-1981.(M81)

4. Istrazivanja mernih metoda i razvoj merno-regulacionih i automatskih elektronskih sistema,
strateSki projekat RZNS, 1980-1985, korisnik LOLA korporacija. (M81)

5. Razvoj modela i analiza procesa bloka-kotla 300 MW Termoelektrane Nikola Tesla, Naruc¢ilac TE
Nikola Tesla, 1983. (M81)

6. Formiranje simulacionog modela osmatrackog zemaljskog radara, Narucilac VTI-KoV, 1983-
1986.(M81)

7. Razvoj algoritama za odredjivanje koeficijenata sonde za merenje pritiska i programiranje
EPROM memorije sa kalibracionim podacima sonde, Narucilac RO Naftagas, 1985 (nosilac
zadatka).(M82)

8. Procesiranje telekomunikacionih i radarskih signala,Strateski projekat Republicke zajednice
nauke Srbije(RZNS), 1985-1990, korisnisnici Instituti Mihajlo Pupin i IRITEL(M82)

9. Elektronski sistemi merne tehnike i upravljanja, Strateski projekat RZNS, 1985-1990, korisnik
LOLA korporacija.(M82)

10. Projektovanje sistema za odredjivanje i pracenje trajektorije pokretnog cilja niSanskim radarom,
Narucilac Institut "Mihailo Pupin", 1986-1988, korisnik VVojska Jugoslavije (nosilac zadatka).(M81)
11. Robusna linearna predikcija parametara govornog signala, Narucilac Institut za primenjenu
matematiku i elektroniku(IPME), 1986 (nosilac zadatka).(M83)

12. Adaptivne procene parametara govornog signala, Naruéilac IPME, 1987 (nosilac zadatka).(M83)
13. Istrazivanje i razvoj algoritama za pracenje pokretnih ciljeva osmatrackim zemaljskim radarom,
Narucilac VTI-KoV, 1987-1988.(M81)

14. Staticka estimacija stanja elektroenergetskog sistema, Narucilac Zajednica elektroprivrede
Srbije(ZEPS), 1987-1989 (nosilac zadatka).(M83)

15. Formiranje simulacionog modela visenamenskog avionskog radara, Narugilac VTI-Zarkovo,
1988-1991.(M81)

16. Istrazivanje 1 razvoj racunarskog sistema za obradu podataka u viSenamenskom avionskom radaru,
projekat Osnovne zajednice nauke Beograda(OZNB), 1988-1990, korisnik Vojska Jugoslavije.(M83)
17. Istrazivanje 1 razvoj racunarskog sistema za obradu podataka u zemaljskom osmatrackom radaru,
Narucilac Institut "Mihailo Pupin"(IMP), 1988, korisnik VVojska Jugoslavije (nosilac zadatka).(M81)
18. Stohasticko-deterministicki vremenski promenljivi modeli uskopojasnog zasumljenog signala
govora, Naruéilac IPME, 1988 (nosilac zadatka).(M83)

19. Istrazivanja u oblasti veStacke inteligencije sa primenama, projekat Saveznog komiteta za nauku,
1988-1991, korisnik Instituti Mihajlo Pupin i IPME.(M83)

20. Analiza prakti¢nih dometa robusne identifikacije parametara govornog signala, Narucilac IPME,
1989 (nosilac zadatka).(M83)

21. Neuralne mreze u analizi i1 identifikaciji parametara govornog signala, Narucilac IPME, 1989
(nosilac zadatka).(M83)

22. Ekspertna analiza signala govora u cilju izdvajanja pobude u kvalitetnim vokoderskim sistemima,
Narucilac IPME, 1990-1991 (nosilac zadatka).(M82)

23. Razvoj i identifikacija modela rakete vazduh-zemlja, Narucilac Institut "Mihailo Pupin",
(IMP)1990-1991 (nosilac zadatka).(M81)

24. Razvoj adaptivnog regulatora opSte namene, zajednicki projekat za Ministarstvo za nauku i
tehnologiju Srbije, 1991-1992, korisnik LOLA korporacija.(M82)

25. Regulacija vlaznosti celulozne trake, Inovacioni projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju
Srbije, 1992, korisnik Viskoza, Loznica. (nosilac zadatka)(M83)

26. Razvoj distribuiranog racunarskog sistema za upravljanje zavrSnom prugom tople valjaonice u
kombinatu SARTID'913, Inovacioni projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju Srbije,
1992.(M83)



27. Adaptivni sistemi u upravljanju i obradi signala, Strateski projekat Ministarstva za nauku i
tehnologiju  Srbije,1990-1995, korisnici Institut Mihajlo Pupin i LOLA Kkorporacija. (rukovodilac
podprojekta)(M82).

28. Razvoj mikroprocesorskog univerzalnog regulatora za upravljanje tehnoloskim procesima,
StrateSki projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju, 1994-1996, korisnici LOLA korporacija i
KRUSIK-Valjevo. (nosilac zadatka)(M82).

29. Adaptivne robusne procene modela govornog signala, Projekat za Institut za primenjenu
matematiku i elektroniku (IPME), 1994-1995. (nosilac zadatka)(M83).

30. Robusne metode detekcije stohastickih signala, Projekat Instituta za primenjenu matematiku i
elektroniku(IPME), 1992-1994. (nosilac zadatka)(M83).

31. Razvoj merno-regulacionih uredaja za upravljanje industrijskim procesima, Inovacioni projekat
Ministarstva za nauku 1 tehnologiju (korisnik Holding Krusik DD), 1995-1996(nosilac
zadatka)(M82).

32. Automatsko odrzavanje vlaznosti celulozne trake 1 izlaznih gasova. Inovacioni projekat
Ministarstva za nauku i tehnologiju (korisnik Viskoza - Loznica), period 1995-1996(nosilac
zadatka)(M83).

33. Poboljsanje performansi ra¢unarskog sistema za upravljanje zavrSnom prugom tople valjaonice
u SARTID - 1913, Inovacioni projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju (korisnik SARTID-
1913), period 1995-1996(M83).

34. Specijalizovani racunarski sistem sa pove¢anom pouzdano§c¢u, Strateski projekat Ministarstva za
nauku i tehnologiju  Srbije,1997-2000, korisnik Institut Mihajlo Pupin i Vojska Jugoslavije
(rukovodilac podprojekta)(M83)

35.Inteligentni i adaptivni sistemi upravljanja, Strateski projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju
Srbije,1995-2000, Korisnici Institut Mihajlo Pupin i LOLA korporacija.(nosilac zadatka)(M83)

36. Razvoj 1 realizacija digitalnog regulatora sa automatskim podeSavanjem za upravljanje
industrijskim procesima, Strateski projekat Ministarstva za nauku i tehnologiju Srbije,2001-2003,
korisnici LOLA korporacija i KRUSIK-Valjevo.(nosilac zadatka)(M82)

Projekti nakon izbora u Akademiju

37. Revision of Electrical Engineering Curricula based on New Technologies and Bologna
Recommendations, TEMPUS CD-JEP-18105-2003-2005.(rukovodilac projekta)(M82)

38. Daljinsko upravljanje robotizovanim sistemima putem glasa, strateski projekat, Ministarstvo za
nauku 1 zaStitu Zivotne sredine R. Srbije, korisnik drZavni organi Republike Srbije(MUP i
Vojska),2004-2007.(M83)

39.Lokalna racunarska mreza medicinskih ustanova:Klinickog centra Srbije i medicinskih fakulteta
Univerziteta u Beogradu, Projekat Ministarstva zdravlja Srbije, 2005-2006 (nosilac zadatka)(M83)

40. Automatizovani sistem protivgradne zaStite, StrateSki projekat, Ministarstvo za nauku 1 zaStitu
zivotne sredine R. Srbije, korisnici Hidrometeroloski zavod Srbije i KRUSIK-Valjevo, 2005.-
2007.(M82)

41. Izvestaj o tehnickoj sigurnosti elektronske postavnice Dimitrovgrad, narucilac Siemens, 2006-
2007.(M84)

42. Projekat regulacije bloka 4 na Termoelektrani TENT A, Obrenovac, 2006-2007.(M82)

43. Integracija i reorganizacija informacionog sistema Univerziteta, TEMPUS projekat, 2006-
2008.(koordinator projekta)(M82).

44. Opservacioni model rane detekcije otkaza u termoelektrani TENT — B Obrenovac, Inovacioni
projekat Ministarstva za nauku i zatitu Zivotne sredine R. Srbije, 2007-2008.(M82)

45. Studija izvodljivosti za osnivanje nau¢no-tehnoloskih parkova u Srbiji, narucilac Ministarstvo za
nauku i zaStitu zivotne sredine R. Srbije, 2007.-2008.(rukovodilac projekta)(M84)

46.Povecanje robusnosti i sigurnosti industrijskih postrojenja na bazi FDI tehnika, projekat u okviru
FP7 programa, 2008-2011, European Commision FP7 Project: Power Plants Robustification Based on
Fault Detection and Isolation Algorithms (PRODI).(koordinator potprojekta)(M81)

47. Razvoj novih metoda za modeliranje telekomunikacionih sistema, projekat u okviru Tehnoloskog
razvoja finansiran od strane Ministarstva za nauku Republike Srbije, korisnik Telekom, 2008-
2010.(rukovodilac projekta)(M83)



48. Internal Quality Assurance at Serbian Universities, European Commision TEMPUS Project
(IQASU-145667), 2008-2011.(rukovodilac potprojekta).

49. National Platform for Knowledge Triangle in Serbia, European Commision TEMPUS Project
(KNOWTS-158881), 2009-2012.(rukovodilac potprojekta).

50. EUREKA Projekat Neuro-Temp: New Approach to Temperature Process Control Based on Soft
Computing Methods, Projekat finansiran od strane EU Komisije za nauku, 2009-2012.(M81).

51. Strengthening St,udent Role in Governance and Management at the Universties of Serbia in Line
with the Bologne Process, European Commision TEMPUS Project (SIGMUS-511332), 2010-2013.
52. Governance and Management Reform in Higher Education in Serbia, European Commision
TEMPUS Project (GOMES-1589261), 2010.-2013.,(¢lan Odbora projekta).

53. Ruke u Testu- Nauka je za svakog a ne samo za talente, u okviru Projekta Fibonacci, European
Commission FP7 Project Fibonacci, 2010.-2013., (predsednik Odbora projekta).

54. Boosting EU-Western Balkan Countries Research Collaboration in the Monitoring and Control
Area, European Commission FP7 Project (BALCON), 2011.-2013., (rukovodilac potprojekta).

55. Building Networks of Remote Labs for Strengthening University-Secondary Vocational Schools
Collaboration , European Commission TEMPUS Project (NERELA-543667), 2013.-2016

56. Projekat tehnoloskog razvoja: Povecanje energetske efikasnosti i raspolozivosti u sistemima za
proizvodnju i prenos elektriéne energije razvojem novih metoda za dijagnostiku i ranu detekciju
otkaza, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosvete, nauke i tehnoloskog razvoja Republike
Srbije, 2010-2015.

57. Integralni i interdisciplinarni projekat: Sistem za optimizaciju rada termoblokova kapaciteta preko
3000 MW, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosveta, nauke i tehnoloskog razvoja RS, 2010-
2015.

58. Stru¢no konsultantske usluge u domenu nadzora i upravljanja, Projekat po ugovoru sa JP Putevi
Srbije, 2013.

59. Infra crveni uredjaj za pracenje.Projekat po ugovoru sa Jugoimport SDPR, d.0.0., 2013-
2018.(zamenik rukovodioca projekta).

60. Simulator leta. Projekat po Ugovoru sa Jugoimport SDPR, d.0.0., 2013-2018.(zamenik
rukovodioca projekta)

Kao rezultat rada na navedenim projektima usvojena su slede¢a tehnicka reSenja, koja su
implementirana u praksi:

1. Simulator Skolskog borbenog aviona (Clan tima Instituta Mihajlo Pupin, realizovao softverski
modul za akviziciju i filtriranje signala), sistem us$ao u naoruzanje;

2. Uredaj za integraciju protiv-oklopnog i protiv-vazdusnog raketnog sistema na naoruzanom
helikopteru (€lan tima Vojno-tehnickog instituta kopnene vojske, realizovao hardver
uredaja);sistem usao u naoruzanje.

3. Autopilot vodene rakete vazduh-zemlja (¢lan tima Vojno-tehni¢kog instituta kopnene vojske,
realizovao hardver uredaja);Sistem u$ao u naoruzanje.

4. Simulator osmatrackog zemaljskog radara (¢lan zajednickog tima Elektrotehnickog fakulteta i
Vojno-tehnickog instituta kopnene vojske, realizovao softverske module za sekundarnu obradu
signala, ekstrakciju ciljeva i pracenje);sSistem usao u naoruzanje.

5. Simulator niSanskog radara (¢lan zajedni¢kog tima FElektrotehnickog fakulteta, Instituta
Mihajlo Pupin i Vazduhoplovno-tehnickog instituta, realizovao softverski modul za obradu
signala 1 pracenje pokretnih ciljeva);

6. Softverski paket za pracenje pokretnih ciljeva (Clan zajedni¢kog tima Elektrotehni¢kog
fakulteta, Instituta Mihajlo Pupin i Vazduhoplovno-tehni¢kog instituta, realizovao softverski
modul za obradu signala i pra¢enje pokretnih ciljeva);sistem uSao u naoruzanje.

7. Racunarski sistem za obradu podataka u viSenamenskom avionskom radaru (¢lan zajednickog
tima Elektrotehnickog fakulteta, Instituta Mihajlo Pupin i Vazduhoplovno-tehni¢kog instituta,
realizovao softverski modul za obradu signala i podataka);sistem us$ao u naoruzanje.

8. Racunarski sistem za obradu podataka u zemaljskom osmatrackom radaru (¢lan zajednic¢kog
tima Elektrotehnickog fakulteta, Instituta Mihajlo Pupin i Vazduhoplovno-tehnickog instituta,
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realizovao softverski modul za obradu signala i pracenje pokretnih ciljeva);sistem uSao u
naoruzanje.

Programski paket za ekspertsku analizu 1 prepoznavanje signala govora (¢lan tima
Elektrotehnickog fakulteta i Instituta za primenjenu matematiku 1 elektroniku, realizovao
algoritme za modelovanje, analizu i sintezu govornog signala);koricnici Vojska i drzavni
organi.

Programski paket za identifikaciju raketnog sistema vazduh-zemlja (¢lan tima
Elektrotehnickog fakulteta i Vojno-tehnickog instituta kopnene vojske, realizovao softverski
paket za identifikaciju parametara modela rakete), sistem usao u naoruzanje;

Mikroprocesorski univerzalni regulator za upravljanje tehnoloskim procesima (¢lan tima
Elektrotehnickog fakulteta i Lola instituta, ucestvovao u koncipiranju resenja hardvera i
softvera uredaja);korisnici Lola-holding i Krusik-Valjevo.

Distribuirani racunarski sistem za upravljanje zavrSnom prugom tople valjaonice (¢lan tima
Elektrotehnickog fakulteta i razvojnog odelenja SARTIDA, ucestvovao u definisanju i
implementaciji algoritama upravljanja slpzenim sistemima i identifikacije procesa), korisnik
Zelezara Sartid-Smederevo.

Predlog resenja Informacionog sistema integrisanog Univerziteta (¢lan medunarodnog time u
okviru EU Tempus projekta), korisnici drzavni univerziteti Srbije(pilot projekat realizovan na
Univerzitetu u Beogradu).

Sistem za detekciju i prevenciju otkaza u sloZenim elektroenergetskim sistemima (¢lan
medunarodnog tima u okviru EU FP7 projekta, koordinator potprojekta : robusna identifikacija
sistema i robusna filtracija signala), korisnici kompanije TENT-Obrenovac, Bosio-Celje,
Victoria Oil-Sid.

Uredaj za zaStitu 1 prenos podataka u telefonskoj mrezi, koji predstavlja prvi domaci zasti¢eni
telefon, korisnik drzavni organi Republike Srbije(¢lan zajednickog tima Elektrotehnickog
Fakulteta , Instituta Mihajlo Pupin i IPME, dao idejno resenje i realizovao softverski modul za
adaptivnu robusnu identifikaciju komunikacionih kanala).

Programski paket za modeliranje telekomunikacionih sistema, korisnik Telekom Srbije(¢lan
zajedni¢kog tima Elektrotehnickog Fakulteta i Instituta Mihajlo Pupin, nosilac aktivnosti
vezanih za robusnu identifikaciju bezi¢nih prenosnih kanala).

Lokalna ra¢unarska mreZa medicinskih ustanova, korisnici Klini¢ki centar Srbije 1 medicinski
fakulteti Univerziteta u Beogradu.(koordinator zajedni¢kog tima Elektrotehnickog Fakulteta,
Racunskog Centra Univerziteta u Beogradu i grupacije medicinskih ustanova, projekat
implementiran na Univerzitetu u Beogradu i Klini¢kom centru Srbije)

Raketni sistem za protivgradnu zastitu (¢lan zajednickog tima Elektrotehni¢kog Fakulteta u
Beogradu, Razvojnog centra KruSika i Instituta Mihajlo Pupin, nosilac aktivnosti vezanih za
modeliranje i parametarsku identifikaciju rakete), korisnik Hidrometeroloski zavod Srbije.



