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Illinois, 2009.; Arnold O. Beckman Research Award, University of Illinois, 2009. 



5 
 

ЦИТИРАНОСТ НАУЧНИХ РЕЗУЛТАТА 

Према непотпуној евиденцији, радови др Душана Стипановића су цитирани више 
стотина пута, не бројећи аутоцитате. Примера ради, рад под редним бројем [11] 
цитиран је 171 пут, под редним бројем [16] 83 пута, под редним бројем [15] 61 пут, 
под редним бројем [10] 68 пута, под редним бројем [17] 67 пута. 

ГОСТ УРЕДНИК МЕЂУНАРОДНОГ 
ЧАСОПИСА 

 
 

ПРЕДСЕДАВАО МЕЂУНАРОДНИМ 
НАУЧНИМ КОНФЕРЕНЦИЈАМА 

 

ЧЛАНСТВО У УРЕЂИВАЧКИМ 
ОДБОРИМА МЕЂУНАРОДНИХ 
НАУЧНИХ ЧАСОПИСА 

Др Стипановић је члан различитих стручних удружења као што су IEE, AIAA, ISCD, а 
извесни период је обављао функцију едитора у уређивачком одбору часописа IEEE 
Transactions on Circuits and Systems I and II.   
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