
ФАКУЛТЕТ: МАШИНСКИ УНИВЕРЗИТЕТ У БЕОГРАДУ
Број захтева: 1016/2 Већу научних области техничких
Датум: 02.09.2010.  наука

(Назив већа научних области коме се захтев упућује)

ПРЕДЛОГ ЗА ИЗБОР
У ЗВАЊЕ ДОЦЕНТА/ВАНРЕДНОГ ПРОФЕСОРА

                                        (члан 65. Закона о високом образовању)

I - ПОДАЦИ О КАНДИДАТУ ПРЕДЛОЖЕНОМ ЗА ИЗБОР У ЗВАЊЕ НАСТАВНИКА

1. Име, средње име и презиме кандидата: др Милан Ристановић
2. Предложено звање доцент
3. Ужа научна, односно уметичка област за коју се наставник бира

Аутоматско управљање
4. Радни однос са пуним или непуним радним временом: пуним
5. До овог избора кандидат је био у звању: асистента

у које је први пут изабран: 15.07.2002.
за ужу научну област/наставни предмет: Аутоматско управљање

II - ОСНОВНИ ПОДАЦИ О ТОКУ ПОСТУПКА ИЗБОРА У ЗВАЊЕ

1. Датум истека изборног периода за који је кандидат изабран у звање 09.09.2012.
2. Датум доношења одлуке о расписивању конкурса за избор 03.06.2010.
3. Датум и место објављивања конкурса: лист “Послови“ 16.06.2010.
4. Звање за које је расписан конкурс доцент

III – ПОДАЦИ О КОМИСИЈИ ЗА ПРИПРЕМУ РЕФЕРАТА И О РЕФЕРАТУ

1. Назив органа и датум именовања Комисије: Изборно веће МФ, 03.06.2010.
2. Састав Комисије за припрему реферата:

           Име и презиме              Звање Ужа научна,односно       Организација у
уметичка област             којој је запослен

3. др Зоран Рибар, ред.проф. АУ М.Ф. Бгд. _ _
4. др Милан Матијевић, ванр.проф.         АУ  М.Ф.  Крагујевац__
5. др Драган Лазић, ред.проф.            АУ М.Ф.  Бгд.________

6. Број кандидата пријављених на конкурс 1
7. Да ли је било издвојених мишљења чланова комисије не
8. Датум стављања реферата на увид јавности 12.07.2010.
9. Начин (место) објављивања реферата: Библиотека Машинског факултета и

Интернет сајт http:/www.mas.bg.ac.yu/referati/indeks.htm1
10. Приговири: /



IV -ДАТУМ УТВРЂИВАЊА ПРЕДЛОГА ОД СТРАНЕ ИЗБОРНОГ ВЕЋА
ФАКУЛТЕТА 02.09.2010.

Потврђујем да је поступак утврђивања предлога за избор кандидата др Милaна
Ристановића, дипл.инж.маш. у звање доцента вођен у свему у складу са одредбама
Закона, Статута Универзитета, Статута факултета и Правилника о начину и
поступку стицања звања и заснивања радног односа наставника Универзитета у
Београду.

                                                                              ПОТПИС ДЕКАНА ФАКУЛТЕТА

     __________________________________
      Проф. др Милорад Милованчевић

Прилози:
1. Одлука изборног већа факултета о утврђивању
    предлога за избор у звање
2. Реферат Комисије о пријављеним кандидатима
    за избор у звање
3. Сажетак реферата комисије о пријављеним кандидатима
    за избор у звање
4. Доказ о непостајању правоснажне пресуде о околностима из чл. 62. ст. 4. Закона
5. Други прилози релевантни за одлучивање (мишљење матичног факултета,
    приговори и слично).

Напомена: сви прилози осим под бр. 4. и 5. достављају се и у електронској
форми.



УНИВЕРЗИТЕТ У БЕОГРАДУ
- МАШИНСКИ ФАКУЛТЕТ –
Број: 1016/3
Датум: 02.09.2010. године
Београд, Краљице Марије 16

На основу члана 12.3. Статута Машинског факултета, Изборно веће на
седници одржаној 02.09.2010. године, донело је следећу

О Д Л У К У

Др МИЛАН РИСТАНОВИЋ, дипл.инж.маш., асистент, предлаже се за избор
у звање доцента на одређено време од 5 година, са пуним радним временом за
ужу научну област: АУТОМАТСКО УПРАВЉАЊЕ.

За утврђивање предлога за избор у звање доцента Изборно веће броји 148
чланова. Према Статуту Факултета за приступање гласању потребан је кворум
од 2/3 чланова тј. њих 99, а за доношење одлуке више од половине тј. 74 гласа.
На седници је гласању приступило 135 чланова Изборног већа, 135 је гласало
«за», није било гласова «против» и није било гласова «уздржаних».

Одлуку доставити: Именованом, Служби за опште, правне и кадровске
послове деканата и архиви Факултета.

       ДЕКАН
МАШИНСКОГ ФАКУЛТЕТА

      Проф. др Милорад Милованчевић
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С А Ж Е Т А К  
ИЗВЕШТАЈА КОМИСИЈЕ O ПРИЈАВЉЕНИМ 

КАНДИДАТИМА ЗА ИЗБОР У ЗВАЊЕ   
  

I - О КОНКУРСУ  
  

  

Назив факултета: Машински факултет Универзитета у Београду 
Ужа научна, oдносно уметничка област: Аутоматско управљање 
Број кандидата који се бирају:  1 (један) 
Број пријављених кандидата:  1 (један) 
Имена пријављених кандидата:  
 1. Милан Ристановић 

  
II - О КАНДИДАТИМА  

Под 1.   
  
1) - Основни биографски подаци  
- Име, средње име и презиме: Милан, Родољуб Ристановић 
- Датум и место рођења: 20.03.1972. године, Горњи Милановац 
- Установа где је запослен: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Звање/радно место: асистент 
- Научна, односно уметничка област: Аутоматско управљање 

  
2) - Стручна биографија, дипломе и звања  
Основне студије:  
- Назив установе: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Место и година завршетка: Београд, 1996. године 
  
Магистеријум:    
- Назив установе: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Место и година завршетка: Београд, 2001. године 
- Ужа научна, односно уметничка област: Аутоматско управљање 
  
Докторат:  
- Назив установе: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Место и година одбране: Београд, 2010. године 
- Наслов дисертације: Синтеза аутопилота применом природно пратећег  
      управљања  
- Ужа научна, односно уметничка област:  Аутоматско управљање 
  
Досадашњи избори у наставна и научна звања:  
1. асистент приправник за предмете Аутоматско управљање и  
    Пнеумоелектрични управљачки системи – 29.09.1989. године; 
2. асистент за предмете Аутоматско управљање и  
    Пнеумоелектрични управљачки системи – 15.07.2002. године; 
3. асистент за ужу научну област Аутоматско управљање – 9.07.2003. године, 
4. реизбор у звање асистента за ужу научну област Аутоматско управљање – 
    20.01.2006. године; 
5. реизбор у звање асистента за ужу научну област Аутоматско управљање – 
    5.03.2010. године. 
.
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   3) Објављени радови  
Име и презиме:  
 Драган Лазић 

Звање у које се бира:  
 Доцент 

Ужа научна, односно уметничка област за 
коју се бира: Аутоматско управљање 

Број публикација у којима је једини 
или први аутор  

Број публикација у којима је аутор, а није 
једини или први  Научне публикације  

пре последњег 
избора/реизбора  

после последњег 
избора/реизбора  

пре последњег 
избора/реизбора   

после последњег 
избора/реизбора   

Рад у водећем научном часопису међународног 
значаја објављен у целини  

  1  

Рад у научном часопису међународног значаја 
објављен у целини  

 1   

Рад у научном часопису националног значаја 
објављен у целини  

  3  

Рад у зборнику радова са међународног научног 
скупа објављен у целини  

3  4  

Рад у зборнику радова са националног научног скупа 
објављен у целини  

  3  

Рад у зборнику радова са међународног научног 
скупа објављен само у изводу (апстракт), а не и у 
целини  

    

Рад у зборнику радова са националног научног скупа 
објављен само у изводу (апстракт), а не и у целини  

    

Научна монографија, или поглавље у монографији са 
више аутора  

  1  

Број публикација у којима је једини 
или први аутор  

Број публикација у којима је аутор, а није 
једини или први  Стручне публикације  

пре последњег 
избора/реизбора  

после последњег 
избора/реизбора  

пре последњег 
избора/реизбора   

после последњег 
избора/реизбора   

Рад у стручном часопису или другој периодичној 
публикацији стручног или општег карактера  

    

Уџбеник, практикум, збирка задатака, или поглавље у 
публикацији те врсте са више аутора  

    

Остале стручне публикације (пројекти, софтвер, 
друго)   

  20  
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4) - Оцена о резултатима научног, односно уметничког  
       и истраживачког рада  
  

Кандидат је дао значајан допринос развоју струке и науке у области аутоматског 
управљања. Има три објављена рада у међународним часописима, једно 
поглавља у књизи реномираног међународног издавача, три рада у домаћим  
часописима, седам радова саопштених на међународним скуповима и штампаних у 
целини, као и три рада објављених у зборницима националних конференција који 
су саопштени од стране кандидата и штампани у целини. Учествовао је у 
реализацији два научна пројеката Министарства за науку и технолошки развој. 
Учествовао је у 18 истраживачких и развојних пројеката. Коаутор је 8 техничких 
решења који се примењују у пракси  
Сви ти резултати узрокују високу оцену о научном и истраживачком раду 
кандидата.  

  
5) - Оцена резултата у обезбеђивању научно-наставног подмлатка  
   
 
 
 

 
6) - Оцена о резултатима педагошког рада  
  

У анонимним анкетама студената који су слушали предмете Аутоматско 
управљање, Рачунарско управљање, Програмирање у аутоматском управљању и 
Дигитални системи, студенти се у огромном проценту изјашњавају да кандидат 
градиво излаже јасно и разумљиво на оригиналан и интересантан начин, да 
излаже прегледно и истиче најбитније, да на час долази добро припремљен, да 
наставу држи у договореним терминима и без кашњења, да одговара на 
студентска питања, да води рачуна о студентским коментарима итд. Студенти 
посебно похваљују расположивост кандидата да одговара на захтеве промптно 
путем интернетске комуникације. 
 
  
7) - Оцена о ангажовању у развоју наставе и  других  
      делатности високошколске установе  
  
Као асистент на Катедри за аутоматско управљање др Милан Ристановић је 
изводио аудиторне и лабораторијске вежбе из предмета: Аутоматско управљање, 
Нелинеарни системи, Основе aутоматског управљања (на МФ и на ВТА у 
Жаркову), Дискретни дигитални САУ, Процесни рачунари и аутоматизација, као и 
курсеве: Аутоматско управљање, Рачунарско управљање, Дигитални системи и 
програмирање у аутоматском управљању на Болоњским студијама. 
Изводио је и наставу на енглеском језику на последипломским студијама за 
студенте из Либије и Пакистана. 
Осмислио је и увео курсеве програмског језика Ц и програмског пакета Матлаб за 
студенте групе за Аутоматско управљање. 
Учествовао је у стварању и реновирању лабораторије кроз пројектовање и 
извођење инсталације јаке струје. Осмислио је, поставио и организовао 
лабораторијске вежбе из предмета Аутоматско управљање, Дигитални системи и 
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Процесни рачунари и аутоматизација  
Изузетно је добро прихваћен од колега и студената.   

 
III - ЗАКЉУЧНО МИШЉЕЊЕ И ПРЕДЛОГ КОМИСИЈЕ 

  
  Закључујемо да др Милан Ристановић има: 
 
 (1) један научни рад у водећим међународним часописима 
 (2) један научни рад у међународним часописима 
 (3) једно поглавље у књигама реномираних међународних издавача 
 (4) један рад у часопису FME Transactions 
 (5) три научна рада у водећим часописима националног значаја  
 (6) два научна рада у часописима националног значаја 
 (7) седам научних радова изнетих на међународним научним скуповима који су 
изложени од стране кандидата и штампани у целини у зборнику радова 
 (8) три научна рада изнета на домаћим научним скуповима који су изложени од 
стране кандидата и штампани у целини у зборнику радова 
 (8) Помоћни уџбеник из предмета Аутоматско управљање, Основе аутоматског 
управљања и Програмирање у АУ 
 (9) учешће у два научна пројекта Министарства за науку и технологију 
 (11) осамнаест оригиналних стручних остварења 
 (12) учешће у великом броју пројеката сарадње са привредом  
 (13) има изражен смисао за наставни рад.,  
 
На основу изложеног констатујемо да кандидат др Милан Ристановић, 
дипл.инж.маш. испуњава све услове Закона о универзитету, Статута Машинског 
факултета Универзитета у Београду и Правилника о стицању звања наставника, 
сарадника и истраживача на Машинском факултету у Београду, за избор у звање 
доцента и предлажемо ИВ Машинског факултета да др Милана Ристановића, 
дипл.инж.маш. изабере у звање доцента са пуним радним временом на одређено 
време од 5 година за ужу научну област Аутоматско управљање. 
 
Место и датум:  
Београд 2. јула 2010. године 
     
                                                                                             ПОТПИСИ   
                                                                                   ЧЛАНОВА КОМИСИЈЕ  
   

_________________________  
др Зоран Рибар, ред. проф.  

Машинског факултета у Београду 
   

_________________________  
др Милан Матијевић, в.проф.  

Машинског факултета у Крагујевцу   
  

_________________________  
др Драган Лазић, ред. проф.  

Машинског факултета у Београду   



DEKANU MAXINSKOG FAKULTETA
UNIVERZITETA U BEOGRADU

NA osnovu odluke Izbornog ve�a Maxinskog fakulteta br. 868/3 od 3.06.2010. godine,
a po objavǉenom konkursu za izbor jednog docenta na odre�eno vreme od 5 godina sa

punim radnim vremenom za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe, odre�eni smo za qlanove
Komisije za pisaǌe izvextaja.

Na konkurs koji je objavǉen u listu “Poslovi”, br. 365 od 16.06.2010. godine, prijavio
se jedan kandidat.

Na osnovu pregleda dostavǉene dokumentacije, konstatujemo da nema kandidata koji ili
ne ispuǌavaju uslove konkursa, ili su neblagovremeno podneli prijave.

O jedinom prijavǉenom kandidatu: dr Milanu Ristanovi�u, dipl.in�.max., koji ispu-
ǌava sve uslove konkursa, podnosimo slede�i

I Z V E X T A J

A. Biografski podaci

Uz svoju prijavu mr Milan Ristanovi� je podneo slede�i

CURRICULUM VITAE

1



Milan Ristanovi�

Maxinski fakultet
Katedra za automatsko upravǉaǌe
Kraǉice Marije 16, 11120 Beograd

telefon: 063 8141 397 faks: 011 3370 364
e-mail: milan.ristanovic@gmail.com

Obrazovaǌe Doktorske studije. Maxinski fakultet Beograd, Katedra za automatsko
upravǉaǌe, 2005. - 2010.
Mentor: Prof. dr Dragan Lazi�.
Doktorska disertacija: “Sinteza autopilota primenom prirodno prate�eg
upravǉaǌa”.
Datum odbrane: 29.03.2010. godine.
Zvaǌe: doktor tehniqnih nauka.

Magistarske studije. Maxinski fakultet Beograd, Katedra za automatsko
upravǉaǌe, 1996 – 2000.
Mentor: Prof. dr Zoran Ribar.
Magistarska teza: “Analiza i sinteza nelinearnih upravǉaqkih algori-
tama realizovanih pneumoelektriqnim komponentama”.
Datum odbrane: 11.07.2001. godine.
Zvaǌe: magistar tehniqnih nauka.

Osnovne studije. Maxinski fakultet Beograd, Katedra za automatsko
upravǉaǌe, 1990 – 1996.
Mentor: Prof. dr Dragan Lazi�.
Diplomski rad: “Prirodno prate�e upravǉaǌe hidrauliqkog servosis-
tema”.
Datum odbrane: 08.07.1996. godine.
Zvaǌe: diplomirani in�eǌer maxinstva.
Proseqna ocena: 9,00; ocena na diplomskom radu: 10; rang: 6/550.
Nagrada: Pohvala povodom Dana fakulteta za izvanredan uspeh postignut
na Maxinskom fakultetu.

Gimnazija. Obrazovni centar “Viktor Nexovi�“, Gorǌi Milanovac,
matematiqko-tehniqka struka, 1986 – 1990.
Zvaǌe: programer IV stepena.
Nagrada: Vukova diploma.

Zaposleǌe Asistent za u�u nauqnu oblast automatsko upravǉaǌe. Maxinski
fakultet Beograd, Katedra za automatsko upravǉaǌe, 07/2002. –
Izvodio auditorne i laboratorijske ve�be iz predmeta: Automatsko
upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa, Diskretni digitalni SAU,
Procesni raqunari i automatizacija, Uvod u automatsko upravǉaǌe, Sis-
temi automatskog upravǉaǌa, Raqunarsko upravǉaǌe, Digitalni sistemi i
Programiraǌe u automatskom upravǉaǌu.

Izvodio nastavu na postdiplomskim studijama na engleskom jeziku iz
predmeta Control and Testing i Introduction to Control .
Uqestvovao u formiraǌu laboratorija u Zavodu za automatsko upravǉaǌe
i postavǉaǌu laboratorijskih ve�bi iz vixe predmeta. Osmislio i
organizovao kurseve programskog jezika C i Matlaba za studente Grupe za
Automatsko upravǉaǌe.
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Zaposleǌe
(nastavak)

Asistent pripravnik. Maxinski fakultet Beograd, Katedra za automat-
sko upravǉaǌe, 09/1998. – 07/2002.
Izvodio auditorne i laboratorijske ve�be iz predmeta: Automatsko
upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa, Nelinearni sistemi, Diskretni
digitalni SAU i Procesni raqunari i automatizacija, kao i kurs Osnove
automatskog upravǉaǌa za studente Vojno-tehniqke akademije VJ.
Istra�ivaq stipendista. Maxinski fakultet Beograd, Katedra za
automatsko upravǉaǌe, 10/1996. – 09/1998.
Izvodio auditorne i laboratorijske ve�be iz predmeta: Procesni raqunari
i automatizacija.

Jezici srpski materǌi
engleski qitaǌe, pisaǌe, konverzacija
nemaqki qitaǌe, pisaǌe, konverzacija

Raqunarska
tehnologija

Operativni sistemi: MS DOS, WINDOWS95/98/2000/XP/Vista
Programski paketi: MS OFFICE, AutoCAD, MATLAB, LaTeX, Mathematica,
Corel, MathCad
Programski jezici: C, Matlab, Simulink, STEP 7, ETS
Hardver: Akvizicija, mereǌe i upravǉaǌe na PC platformama i progra-
mabilnim logiqkim kontrolerima.

Stipendije Jednokratna stipendija od Kraǉevske norvexke ambasade u Beogradu - “Za
generaciju koja obe�ava”, na osnovu visokih akademskih rezultata kojim se
stvrstava me�u hiǉadu najboǉih kandidata u Republici Srbiji, 2000.
Stipendija Ministarstva za Nauku i tehnologiju Republike Srbije za
uqestvovaǌe na konferenciji “Bath Workshop on Power Transmission and Motion
Control (PTMC‘98)” u Engleskoj, 1998.
Stipendija “DAAD Scholarship for Further Academic Study and Training in Germany”
za poha�aǌe kursa nemaqkog jezika na Goethe-Institut Shwäbisch Hall, Nemaqka,
07-08/1997.
Stipendija Ministarstva za Nauku i tehnologiju Republike Srbije za
poslediplomske studije, 10/1996. – 09/1998.
Stipendija od “Tipoplastika DD”, 01/1994 – 07/1996. za osnovne studije.

Specijaliza-

cije

EIB/KNX - kombinovani kurs sa zavrxnim ispitom, Siemens Beograd,
decembar 2004. Registrovani EIB Partner br. 8978.
EIB/KNX - napredni kurs, Siemens Beograd, novembar 2005.
EIB/KNX - specijalizovani kurs EIB-IPnet, Siemens ǈubǉana, Slovenija,
jul 2006.

Qlanstvo u
struqnim
udru�enima

Qlan Saveza Srbije za sisteme, automatsko upravǉaǌe i mereǌa (SAUM).

Oblast
istra�ivaǌa

Raqunarsko upravǉaǌe u realnom vremenu, prate�i algoritmi upravǉaǌa,
servosistemi, inteligentni sistemi upravǉaǌa u zgradama.

Ostalo Datum ro�eǌa: 20. mart 1972.

Dr�avǉanstvo: srpsko

Interesova-
ǌa

Skvox, skijaǌe, vo�ǌa bicikla.
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B. Pedagoxka aktivnost

Po zavrxetku studija mr Milan Ristanovi� je 1. oktobra 1996. godine poqeo da radi na
Katedri za automatsko upravǉaǌe kao istra�ivaq stipendista, u kom statusu je izvodio
auditorne i laboratorijske ve�be iz predmeta Procesni raqunari i automatizacija. Od 21.
septembra 1998. godine radi sa punim radnim vremenom na Maxinskom fakultetu u Beo-
gradu, prvo kao asistent-pripravnik izabran za predmete Automatsko upravǉaǌe i Pneu-
moelektriqni upravǉaqki sistemi, a od 15. jula 2002. godine kao asistent. Odlukom Dekana
Maxinskog fakulteta od 9. jula 2003. godine nastavǉa rad na Maxinskom fakultetu u za-
poqetom izbornom periodu u zvaǌu asistenta za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe,
a 5. marta 2010. godine ponovo je izabran u zvaǌe asistenta.

Uqestvovao je u izvo�eǌu auditornih, laboratorijskih ve�bi, vrxio pripremu, pre-
gled i ocenu studentskih zadatka iz predmeta: Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog
upravǉaǌa, Nelinearni sistemi, Diskretni digitalni SAU i Procesni raqunari i automa-
tizacija, kao i kurs Osnove automatskog upravǉaǌa za studente Vojno-tehniqke akademije
VJ, vazduhoplovno-tehniqkog smera. Na Boloǌskim studijama je uqestvovao u nastavi iz
predmeta Uvod u automatsko upravǉaǌe, Sistemi automatskog upravǉaǌa, Automatsko up-
ravǉaǌe, Raqunarsko upravǉaǌe, Digitalni sistemi i Programiraǌe u automatskom upravǉa-
ǌu. Osmislio je i izvodio kurseve programskih jezika C i Matlab za studente Odseka za
automatsko upravǉaǌe.

Aktivno je uqestvovao, kroz projektovaǌe instalacije jake struje, kao i kroz rad na izvo-
�eǌu ovih instalacija, u rekonstrukciji i formiraǌu laboratorija u Zavodu za automatsko
upravǉaǌe i osposobǉavaǌu laboratorijskih ve�bi. Postavio je laboratorijske ve�be iz
predmeta Diskretni digitalni SAU i Procesni raqunari i automatizacija.

Izvodio je i nastavu na engleskom jeziku na poslediplomskim studijama iz predmeta
Control and Testing i Introduction to Control and Testing za studente iz Libije i Pakistana.

Milan Ristanovi� je koautor jednog pomo�nog u
benika koji se koristi u nastavi iz
predmeta Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa i Programiraǌe u automat-
skom upravǉaǌu na Maxinskom fakultetu u Beogradu.

Veoma je dobro prihva�en od kolega i studenata.

V. Bibliografski podaci

V.1 Spisak radova kandidata iz prethodnih izbornih perioda (09/1998-03/2010.)

1.1 Monografije ili poglavǉa u monografijama

Kandidat nije imao monografskih dela.

1.2 Nauqni radovi u qasopisima

1.2.1. Nauqni radovi objavǉeni kao poglavǉa u kǌigama renomiranih me�unarodnih izdavaqa

1. D V Lazić, M R Jovanović and M R Ristanović, “Practical Tracking of a Hydraulic Cylinder and
Axial Piston Hydraulic Motor”, Power Transmission and Motion Control (PTMC ’98),
Professional Engineering Publishing Limited London and Bury St Edmunds, UK, 1998, pp. 331-
346.

1.2.2. Nauqni radovi u vode�im nauqnim qasopisima me�unarodnog znaqaja

1. Dragan V. Lazić, Milan R. Ristanović, “Electrohydraulic Thrust Vector Control of Twin Rocket
Engines with Position Feedback via Angular Transducers”, IFAC, Control Engineering Practice,
Elsevier Science, 15 (2007), pp. 583-594.

1.2.3. Nauqni radovi u nauqnim qasopisima me�unarodnog znaqaja

1. Milan Ristanović, Dragan Lazić, Ivica Indjin, “Modelling, Simulation and Control of an Electrome-
chanical Aerofin Control System With PWM Controlled DC Motor”, Avtomatika i vyqis-
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litelna� tehnika and Automatic Control and Computer Sciences, Allerton Press, Inc. distributed
by Springer, Vol. 42, No. 4, 2008, pp. 184-190.

1.2.4. Nauqni radovi u vode�im nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja

1. Milan Ristanović, Dragan Lazić, Ivica Indjin, “Experimental Validation of Increased Performances
of an Electromechanical Aerofin Control System With PWM Controlled DC Motor”, FME Trans-
actions, Faculty of Mechanical Engineering Belgrade, Volume 34, Number 1, 2006, pp. 15-20.

2. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić and Ivica Indjin “Nonlinear PID Controller Modification of
the Electromechanical Actuator System for Aerofin Control With a PWM Controlled DC Motor”,
The Scientific Journal Facta Universitatis, Series: Automatic Control and Robotics, Vol. 7, No 1,
2008, pp. 131-139.

3. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, “Inteligentni sistem upravǉaǌa klimati-
zacijom, podnim grejaǌem i ventilator-konvektorima u “Wellness centru” hotela “Splen-
did” u Beqi�ima”, KGH, Nauqno-struqni qasopis za klimatizaciju, grejaǌe i hla�eǌe,
Broj 1. Februar 2008, Godina 37, str. 49-54.

1.2.5. Nauqni radovi u nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja

1. Milan R. Ristanovi�, Dejan M. Sekuli�, “Adaptivno upravǉaǌe hidrauliqkog cilin-
dra sa referentnim modelom”, Nauqnotehniqki pregled, Vol.LI, br.1, 2001, str. 80-84.

2. Dragan Nauparac, Milan Ristanovi�, “Modernizacija pneumatskog pogona leptiras-
tog zaptvaraqa prelivnog poǉa postrojeǌa za preradu vode Pextan”, HP forum 2,
VTMX Trstenik, Trstenik, 10.2007, str. 5-7.

1.3 Radovi saopxteni na nauqnim skupovima

1.3.1. Uvodno predavaǌe na skupu me�unarodnog znaqaja, xtampano u celini

1. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić, Ivica Indjin, “Improved Transient Response in an Electrome-
chanical Actuator System for Aerofin Control With a PWM Controlled DC Motor”, Proceedings
of the IX Triennial International SAUM Conference on Systems, Automatic Control and Measure-
ments SAUM’07, Nǐs, Serbia, November 22-23, 2007, pp. 94-98.

1.3.2. Radovi saopxteni na skupovima me�unarodnog znaqaja, xtampani u celini

1. D. V. Lazić, M. R. Ristanović “Application of the Self-adaptive Principle on an Electro-hydraulic
Servo System”, Proceedings of the XI International SAUM Conference on Systems, Automatic
Control and Measurements, Nǐs, Serbia, September 28-30, 1998, pp. 306-310.

2. Dejan M. Sekulić, Milan R. Ristanović, “The jth Order Practical Tracking Control of Hydraulic
Cylinde”, Proceedings of the XII International SAUM Conference on Systems, Automatic Control
and Measurements SAUM’01, Vrnjačka Banja, Serbia, September 26-28, 2001, pp. 109-114.

3. Milan R. Ristanović, Dejan M. Sekulić, “The jth Order Practical Tracking Control of Pressure
in Multiple Pressure Vessel System”, Proceedings of the XII International SAUM Conference on
Systems, Automatic Control and Measurements SAUM’01, Vrnjačka Banja, Serbia, September 26-
28, 2001, pp. 115-119.

4. D. V. Lazić, M. R. Ristanović, “Thrust Vector Control of Twin Nozzle Rocket Engine”, Proceed-
ings of the XIII Triennial International SAUM Conference on Systems, Automatic Control and
Measurements SAUM’04, Belgrade, Serbia, November 5-6, 2004, pp. 94-98.

5. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić, Ivica Indjin, “Modelling, Simulation and Control of an
Electromechanical Aerofinn Control System With PWM Controlled DC Motor”, Proceedings of the
ICASAT 2007 - International Conference on Aeronautical Science and Air Transportation, Tripoly,
Libya, April 23-25, 2007, pp. 408-418.
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6. Dragan V. Lazić, Milan R. Ristanović, “Electrohydraulic Position Control Servosystem of the Twin
Rocket Engine TVC System”, Proceedings of the ICASAT 2007 - International Conference on
Aeronautical Science and Air Transportation, Tripoly, Libya, April 23-25, 2007, pp. 398-407.

1.3.2. Radovi saopxteni na skupovima nacionalnog znaqaja, xtampani u celini

1. Dejan M. Sekulić, Milan R. Ristanović, “The Model Reference Adaptive Control of an Electrohy-
draulic Servosystem”, Proceedings of the XLII ETRAN Conference, Zlatibor, Srbija, Septembar
20-22, 1999, Vol. 1, pp. 248-251.

2. Dejan M. Sekulić, Milan R. Ristanović, “Adaptive Control of Pressure in Multiple Pressure Vessel
System”, Proceedings of the XLV ETRAN Conference, Arandjelovac, Serbia, June 4-7, 2001, Vol.1,
pp. 197-201.

3. Zoran M. Buqevac, Milan R. Ristanovi�, “Mikroprocesorsko (raqunarsko) upravǉaǌe
hidrauliqkih i pneumatskih komponenti i sistema”, Zbornik radova Pravci razvoja i
primene hidrauliqkih i pneumatskih komponenti i sistema, Vrǌaqka Baǌa, Srbija,
20-22. Jun 2001.

1.4 Tehniqke realizacije

1. Dragan Lazi�, Marko Milox, Milan Ristanovi�, Ivica In�in, “Definisaǌe ele-
menata internog standarda za konstrukciju, proizvodǌu i ispitivaǌe za hidrauliqni
aktuator HA-12-90000 i pneumatski aktuator PA-12-90000”, Razvojno tehniqki zadatak
realizovan sa PPT-In�eǌeringom AD, ugovor br. 2-117 od 5. decembra 2002 godine.

2. Milan Ristanovi�, Dragan Nauparac, “Modernizacija pneumatskog pogona leptiras-
tog zaptvaraqa prelivnog poǉa postrojeǌa za preradu vode Pextan”, nosilac posla
PPT In�eǌering, Beograd, 11.2005.

3. Dragan Lazi�, Zoran Ribar, Milan Ristanovi�, Predrag �uka, ”Sistem automat-
skog upravǉaǌa hidrauliqnog sistema za manevrisaǌe tablastog zatvaraqa brodske
prevodnice”, projekat ra�en za PPT-In�eǌering, Beograd, 2006, ugovor br.212/1 od
21.06.2006.

1.5 Uqex�a na projektima

1.5.1. Uqex�e u nauqnim projektima nacionalnog znaqaja

1. “Automatizacija i upravǉaǌe savremenim proizvodnim sistemima”, podprojekat, nauqni
projekat kod Ministarstva za nauku i tehnologiju (ev. br. 11E08PT1) za period 1996-
1998.

2. Milox Baǌac, Milan Ristanovi� i ostali, “Mogu�nosti iskorix�eǌa postoje�ih
sistema centralnog grejaǌa u doma�instvima pri prelasku na niskotemperaturne gre-
jne sisteme sa grejnom pumpom i zemǉom kao izvorom energije”, Tehnoloxki projekat u
okviru Nacionalnog programa energetske efikasnosti: Evidencioni broj: 253007 ”M”,
period: 04/2006-04/2008.

1.5.2. Originalno struqno ostvareǌe

1. �or�e Blagojevi�, Dragan Lazi�, Marko Milox, Milan Ristanovi�, “Postupak re-
monta navigacionih ure�aja Inercijalne Navigacije za primenu u civilnim vazduho-
plovima”, istra�ivaqko-razvojni projekat, ugovor br. 82/1 od 20. aprila 2002 godine
zakǉuqen sa firmom Airco engineering & trading Ltd, iz Larnake, Kipar.

2. Dragan Lazi�, Marko Milox, Milan Ristanovi�, Ivica In�in, ”Projektovaǌe, izrada,
monta�a i puxtaǌe u rad ispitnog stola za ispitivaǌe statiqkih i dinamiqkih ka-
rakteristika aktuatora HA-12-90000 i PA-12-90000”, Razvojno tehniqki zadatak real-
izovan sa PPT-In�eǌeringom AD, ugovor br. 2-118 od 5. decembra 2002 godine.
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3. Dragan V. Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, ”Automatizacija sistema gre-
jaǌa Vaǉevske bolnice”, ugovor br. 82/1 od 20. aprila 2005 godine zakǉuqen sa Zdravs-
tvenim centrom u Vaǉevu.

4. Milan Ristanovi�, Dragan Nauparac, “Idejni projekat rekonstrukcije elektrohidrau-
liqnog pogona vrata i zatvaraqa na prevodnici HE �erdap I”, nosilac posla PPT
In�eǌering, Beograd, 08.2005.

5. Dragan V. Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, ”Automatizacija sistema gre-
jaǌa fabrike Zvezda-Helios”, realizovano na bazi Ponude Inovacionog centra MF od
15. januara 2006.

6. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “Sistem za serijsko ispitivaǌe zaptivenosti bo-
jlerskih kazana u fabrici Metalac Bojler”, nosilac posla PPT In�eǌering, Beo-
grad, 04.2006.

7. Milan Ristanovi�, Biǉana Gaji�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvet-
ǉeǌa i roletni u poslovnoj zgradi “Montprojekt”-a”, projekat ra�en za Montprojekt,
Beograd, 10.2007.

8. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, ”KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvet-
ǉeǌa konferencijske sale u hotelu Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog
fakulteta u Beogradu br. 2007.

9. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, ”KNX/EIB inteligentni sistem apartmana President
u hotelu Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog fakulteta u Beogradu br.
2007.

10. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, ”KNX/EIB inteligentni sistem apartmana Pent-
house u hotelu Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog fakulteta u Beo-
gradu br. 2007.

11. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, ”KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa klima-
tizacije, podnog grejaǌa, ventilator konvektora i osvetǉeǌa Wellness centra u hotelu
Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog fakulteta u Beogradu br. 2007.

12. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, ”KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvetl-
jeǌa i krovnih prozora u pogonu Rauch u Koceǉevi”, ugovor Inovacionog centra Ma-
xinskog fakulteta u Beogradu br. 2007.

13. Milan Ristanovi�, Biǉana Gaji�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvet-
ǉeǌa u poslovnoj zgradi “Konsing”-a”, glavni projekat ra�en za Montprojekt, Beograd,
na bazi ponude Inovacionog Centra MF od 7.2007.

14. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, ”KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa klima-
tizacije i osvetǉeǌa ProCredit banke u Beogradu”, ugovor Inovacionog centra Maxin-
skog fakulteta u Beogradu br. 6/1 od 15. januara 2008.

15. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “Sistem daǉinskog nadzora i upravǉaǌa tehniqkih
podstanica u Zdravstvenom centru Vaǉevo”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog
fakulteta u Beogradu br. 249/1 od 9. juna 2009.

1.6 U
benici
1. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”Uvod u Matlab”, pomo�ni u
benik za pred-

mete Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa i Programiraǌe u automat-
skom upravǉaǌu, Maxinski fakultet, 2005.
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V.2 Spisak radova kandidata u merodavnom izbornom periodu (03/2010.-)

Kandidat je 5.03.2010. ponovo izabran u zvaǌe asistenta za u�u nauqnu oblast Automatsko
upravǉaǌe. U izbornom periodu kandidat je odbranio doktorsku disertaciju i nema drugih
referenci.

G. Mixǉeǌe komisije o ispuǌenosti uslova
Na osnovu svega izlo�enog, zakǉuqujemo da kandidat dr Milan Ristanovi� ima:

• odbraǌenu doktorsku disertaciju iz oblasti automatskog upravǉaǌa,

• jedan nauqni rad u vode�im nauqnim qasopisima me�unarodnog znaqaja,

• jedan nauqni rad u nauqnim qasopisima me�unarodnog znaqaja,

• jedno poglavǉe u kǌigama renomiranih me�unarodnih izdavaqa,

• tri nauqna rada u vode�im nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja,

• dva nauqna rada u nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja,

• sedam nauqnih radova iznetih na me�unarodnim nauqnim skupovima koji su izlo�eni
od strane kandidata i xtampani u celini u zborniku radova,

• tri nauqna rada izneta na doma�im nauqnim skupovima koji su izlo�eni od strane
kandidata i xtampani u celini u zborniku radova,

• pomo�ni u
benik iz predmeta Automatsko upravǉaǌe i Osnove automatskog upravǉaǌa
i Programiraǌe u automatskom upravaǉǌu,

• uqex�e u dva nauqna projekta Ministarstva za nauku i tehnologiju

• osamnaest originalnih struqnih ostvareǌa

• uqex�e u velikom broju projekata saradǌe sa privredom,

• ima izra�en smisao za nastavni rad.

NA osnovu izlo�enog konstatujemo da kandidat dr Milan Ristanovi�, dipl.in�.max.
ispuǌava sve uslove Zakona o univerzitetu, Statuta Maxinskog fakulteta Univerzi-

teta u Beogradu i Pravilnika o sticaǌu zvaǌa nastavnika, saradnika i istra�ivaqa na
Maxinskom fakultetu u Beogradu, za izbor u zvaǌe docenta i predla�emo Dekanu Maxin-
skog fakulteta da dr Milana Ristanovi�a, dipl.in�.max. izabere u zvaǌe docenta sa
punim radnim vremenom na odre�eno vreme od 5 godina za u�u nauqnu oblast Automatsko
upravǉaǌe.

U Beogradu 2. jula 2010. godine.

QLANOVI KOMISIJE

dr Zoran Ribar, r.prof.

dr Milan Matijevi�, v.prof., MF Kragujevac

dr Dragan Lazi�, r.prof.
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