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3AXTERB
3a AaBakbe carnacHoCTU Ha Npeasnior Teme AOKTOPCKe guceprauuje

Monumo ga cxogHo 4n. 46. ct.5. Ta4.3. Ctatyta YHuBepauteta y beorpagy (,[macHuk YHuBepsuTeTa®,

6poj 131/06), faTe carnacHOCT Ha NpeAnor TeMe JOKTOPCKe auceprauuje

CUHTE3A MEXAHU3MA YnJu CE JEOAH YJTAH KPERE MO YHANPEQ USABEPAHOJ

TPAJEKTOPUJH

(NyH Ha3MB NpeanoxeHe Teme AOKTOpcKe AvcepTauuje)

HAYYHA OBJIACT _Teopuja mexaHuzama 1 MallvHa

NoAALM O KAHOWOATY:

1.

2.

. Hasus marucrapcke tese kaHaupara:
. Hasus ®akynteta Ha kome je Marnctapcka Tesa ogbpareHa:

. F'ogunna o,u6paHe Marmcrtapcke Tese:

. Hasue ®akynteTta Ha KoMe je kKaHAMAaT ynucao AgokTopcke ctyavje:  _MawmHekm chakyntetr beorpag

Nme, nme jegHor poguterba u npesmme kaHgngata: _MWUILIA (OPACW) CTOJUREBUR

Hasve 1 ceguiTe dakynteTa Ha KOMe je CTekao BUCOKO obpasoBate:  MalumnHcku cpakynTtet Beorpap

. N'ognna gunnomuparsa: 2011

Opcek, cmep unu rpyna:

"oanHa ynuca OOKTOPCKUX cTyauja: 2011

O6aBewTaBamo Bac ga je HacTtaBHo-Hay4HO Behe dakynTeTa
(Ha3|/|B HagnexHor Tena ®akynTeTa)

Ha ceHWLM OapXXaHoj 19.01.2017
pasMOTPUIIO NPeAsIoXKeHy TEMY 1 3aKIby4mnno Aa je Tema nogobHa 3a nspagy AOKTOpCcke aucepTauyje.

LOEKAH
MALLMHCKOI ®AKYNTETA

npocp. ap Pagueoje Mutposuh

Mpunor:
1.Mpeanor Teme [OKTOpPCKe AncepTaumnje ca 06pasnoxeHem.
2. AKT HagnexHor Tena cakynTeTa o Nogo6HOCTM TeMe 3a U3pafy AOKTOPCKe AucepTauuje.



YHUBEPSUTET Y BEOIPALY
- MALLUMHCKWN ©AKYNTET -
Bbpoj: 1/2

Oatym: 19.01.2017. roguHe
Beorpag, Kparbuue Mapuje 16

Ha ocHoBy 3axteBa ctygeHTa Muwe CtojuheBuha, mact. unxx.maw., 6p. 3036/1
oA 29.11.2016. roguHe ga My ce ogobpu nspaga AOKTOpCKe guceprtauuje, pedeparta
Komucuje y cactasy: ap Muogpar CtoumeHoB, peq. npod., ap OparaH MNMetposuh, pen.
npod., ap bpaHucnas [NonkoHcTaHTMHOBMN, pen. npod., ap Jlnguja MaTwja, BaHp.
npocp. n ap Patko Obpagosuh, peqn. npod., YHusepsutet y Hosom Cagy, ®TH, 6poj
1/1 og 04.01.2017. roguHe, a Ha ocHoBy unaHa 30. 3akoHa O BMCOKOM ObpasoBaky
(,Cnyx6eHun rmacHuk PCY, 6poj 76/2005, 100/2007 — ayTeHTUYHO Tymadewe, 97/2008,
93/2012 n 89/2013), unaHa 63. CtaTtyTa MawwuHckor dakynteteTta (bpoj 1876/1 on
04.10.2013. roaunHe) n ynaHa 30. NpaBunHuka o0 OOKTOpCKUM cTygujama MatwumnHekor
dakynteta, HactaBHO-HaydHO Behe MawunHCKor dakynTeTa Ha cegHuum of
19.01.2017. roguHe, goHeno je cnegehy

OANYKY

lMpuxBata ce Hay4Ha 3aCHOBAHOCT TeMe OOKTOPCKe AucepTtauuje U KoHcTaTyje
na crtyoeHt MUWWA CTOJUREBUTR, macT. MHX. Mall. ucnywasa ycroBe 3a uspagy
noktopcke auceptaumje « CUHTE3A MEXAHU3MA 4YNJU CE JEOAH YJ1AH KPETRE
no YHANPEAQ N3BABPAHOJ TPAJEKTOPUJU».

3a wmeHTOpa cTyaeHTy Muwwm CrojuheBuhy, umeHyje ce gp Mwuoppar
CtounmeHoB, pef. npod.

Oanyky poctaBuTu: Behy HaydHMX obrnactu TexHWYKUX Hayka YHuBepauteTta y
Beorpagy, meHTopy 1 apxuBu dakynTeTa.

OEKAH
MALLUMHCKOIr ®AKYIITETA

npod. ap Paansoje Mutposuh



YHUBEP3UTET Y BEOT'PAZlY
MammHcku gakyJarer

BERY JOKTOPCKHUX CTYIHNJA

IIpeamet: ITomoGHOCT Teme u kanauaara Mume CrojuheBuha, MacT. MHX. Malll., 3a U3paxy
JTOKTOPCKE JIUCEPTAaIH]je

Omtykom 6p. 3036/3 onx 22.12.2016. romunHe, MMEHOBaHH cMO 3a wiaHoBe Kommcuje 3a oreHy
nogo0HOCTH TemMe M KaHgupata Mwume CrojuheBuha, mMacT. MHX. Maml., 3a HU3paay IOKTOPCKE
JHcepTalje U HaydyHe 3aCHOBaHOCTU TeMe: ,,CHHTe3a MEXaHHW3Ma YHWju Cce jeJaH wiaH kpehe 1o
yHarmpes u3adpaHoj TpajeKTopuju’

Ha ocHoBy MaTepujana npuioxeHor y3 3axTeB kanauaara, Komucuja moxnocu cieaehu

PE®OEPAT

1. Ioxanm o0 KaHAUAATY

1.1. buorpadcku noganu

Mumia (Hdparu) CrojuheBuh, pohen je 24.06.1987. ronune y Iloxkapesiy. Ilo 3aBpiieHoj
OCHOBHO] 1Ko ,,MBo Jloma Pubap* y Benukom 'paaumury ynucao je TeXHHUKY Koy ,,Hukomna
Tecna® y Kocromiy, rae je marypupao 2006. roguHe. MamuHcku ¢akyiaTeT YHUBEp3UTETa y
beorpany ymnucao je 2006. ronune, a guruiomupao je 2011. ronune Ha mMoayny 3a IlpexpamGeno
MAaIIMHCTBO, Ca CPENHOM OLleHOM §,47.

Jluriomcku paa, Ha Temy ,llpojekToBame CTpPYKType M KHHEMaThke poboTa y JHHHJH 3a
NAJIETU3UPAKE KAPTOHCKUX KyTHja ca MPOM3BOJIMMA O] 4OKoiajae" KaHauaaT je oaOpaHuo Ha
MarmmuckoMm akynrery y beorpany, onernom 10.

Mkoncke 2011/2012. ynucyje Jokropcke crynuje Ha MamuHckoM ¢akyaTeTy YHUBEp3UTETa Y
beorpany. ¥ mkonckoj 2011/12 6mo je aHraxoBaH Kao BOJIOHTEpP Ha OJp)KaBamby BEKOW W3
npeamera XUApayauuKH U MHEYMAaTCKM MeXaHU3MH W HHCTananuje ¥ OCHOBHE TEXHOJIOIIKE
orepaiyje y npexpaMOeHOM MAalIMHCTBY Ha Tpehoj roJuHU OCHOBHUX akaJeMCKux ctyauja. On
neTwer cemectpa mkoiscke 2011/12 roguHe panm Kao JeMOHCTPATOp-BOJIOHTEP Ha MpeAMETUMa
KoncrpyktuBHa reometpuja u rpaduka u Muxemepcka rpapuka.

On 06.03.2014. 3amocieH je Kao aCUCTEHT 3a yXy HayuHy obnacT Teopuja MexaHn3aMa U MalllHa
u HxemepcKo 1pTame ca HalpTHOM reometpujom 0

Ha MammHckoM (akynretry VYHuBep3uteta y beorpanxy Ha mnpenmernma KoHCTpyKTHBHA
reoMmetpuja u rpaduka u Umkemepcka rpaduka.

Kangumar je monoxkuo cBe ucrnure Ha Jlokropckum Crymujama ca mpocedHom orieHoM 10,00
(mecer).



Y4yemhe Ha npojekTUMA

Tokom pana kao ctyneHT Jlokropckux crymuja Mwumra CrojuheBuh je ydyecTBOBaO Ha MPOJEKTY
MuHHCTapcTBa MPOCBETE, HAyKe W TEXHOJOMIKOT pa3Boja moja Ha3uBoM ,,Cpricka MUHHM BHHApHja‘“
esugeHmonn Opoj 451-03-00605/2012-16/208 mno JaBuom mosuBy ox 08.12.2011. roguse.
PyxoBoaunan npojexkra Muonpar CroumenoB. Tpajame npojexra 01.07.2012-01.07.2013. rogune

ITo3naBame copTBEPCKUX NAKeTAa M MPOrPaMCKHX je3MKa

Kopuctu ce mporpammma u3 makera Office kao ¥ mporpamuma 3a MPOCTOPHO MOACTHPABE U
KOHCTpyHcame y3 momoh pauynapa: Solidworks, AutoCAD, Catia, Proengineer, Working model.
Taxohe kopuctu ce nmporpamckuM nakerom MatLAB kao u mporpamuma 3a renepucame I-koxa:
Mach3, Aspire, OpenSCAM u ArtCAM.

ITo3naBame CTPaHMX je3HKA:
TeuHo TOBOPH €HTJIECKH , A CITYKH C€ HEMAaYKUM jE3HKOM.

1.2. CreueHo HAVIYHOUCTPAKUBAYKO UCKYCTBO

1.2.1. IlperJien noJiosKeHUX UCIUTA

I'oguna crynuja u ECIIb
peAMETHU
p.0. IPEeIMET-UCITAT HACTABHIK | ronuHa Il ronuua OIlcHa
l.cem. | 2.cem. | 1l.ceM. | 2.cem.
IIpod. 1p
Bumm xypc CJ‘IO§OI[21H 10
L MaTeMaTHhKe Panojesuh > (mecer)
[Tpod. np NUBan A
Apanhenosuh
npod. ap
Muonpar
2 Hymepnuke meTome Cranesnh 5 10
' yMEp pod. 1p (mecer)
Anekcanaap
[{BeTkoBHN
OMHMUP u Ipod. xp 10
3 KOMYHUKaIuja Muzomr 2 (mecer)
YHUKAIH]) Henemkosuh 2
Cunresa Ipog. xp 10
4. Muoapar 5
MexaHu3ama (mecer)
CTOMMEHOB
HctpaxuBame u Ipod. ap 10
> nyonukoBame 1 Muozpar 2 (mecer)
Y CTOMMEHOB
Opabpana nornasspa | IIpod. ap 3opan 10
6. 5
13 MEXaHHUKE MutpoBuh (mecer)
IIpod. ap
10
7. | Jlunamuka MamHa | AJIeKcaHaap 5
Ber (mecer)




Cyncrurtynuja
MaHYeIHUX [Tpod. op 10
8. | omepanwmjay Jbybomup 5 (necer)
npexpaMmOeHOM MunanuHoBuh
MAIIMHCTBY
9 HctpaxuBame u il/llzd(:)qz)[pﬂa? 15 10
nyOJIMKOBame 2 CrONMEHOR (mecer)
[IpojexToBame [Tpod. np 10
10. | MexaTpOHHYKUX Anexkcanuap ) (necer)
cucreMa Ber A
[Tocebna nornasspa lpo. zip 10
1L U3 TeopHje MalllhHa Hparan 2 (mecer)
ITerpoBuh
12 HctpaxkuBame u g&(:)q;pnag 20 10
nyOJIMKoBame 3 CrOMMEHOB (mecer)
13 HcrpaxuBame u ildi%q;pﬂag 8 10
nyOnuKoBame 4 CrONMEHOR (mecer)
IIpo¢. ap
Muonpar
CTtouMeHOB
[Ipod. np
Jby6omup
MunanuaoBuh
[Tpojexat uneje lpo. zip 10
14. | nokropcke Hparan 22
' . [TeTpoBuh (mecer)
Jqucepraiuje Tpodp. 1p
bpanucnas
[TonnkoHCTaHTHH
oBuh
[Ipod. np
CreBan
CTaHKOBCKH
YKVYITHO 120 10
(mecer)

1.2.2. Yuemhe y u3Bohemy HacTaBe

VYyecTByje y u3BOhewmy BekOHM Ha mpeameTiMa Ha MamuHCKOM (GakylaTeTy YHUBEpP3UTETa Y
beorpany:

- KoncrpyktuBHa reometpuja u rpaduka (ox 2012. 1o 2016)
- Wmxemwepcka rpaduka (ox 2012. 1o 2016.)

- OcHOBHE TEXHOJIONIKE OTepalnje y mpexpamoeHom MammHCcTBy (o1 2012. 10 2015.)




1.2.3. Cnucak o6jaB/beHHX pajgoBa

Kareropuja M23

1.

Andrejevié, R., Sinikovié G., Stojicevi¢ M., Stoimenov M., Miladinovi¢ Lj.,
Popkonstantinovi¢ B., Ostoji¢ G., Stankovski S.: A novel walker with mechanically
established walking and standing mechanism, - Tehnicki vjesnik Vol 20, No 6, 2013, pp.
927-931, ISSN 1330-3651, 1F(2013.)=0.615

Popkonstantinovic B., Obradovic R., Obradovic M., Jeli Z., Stojicevic M.: Geometrical and
mechanical characteristics of deformed balance spring obtained by simulation study,
Simulation Vol. 92, No 11, 2016, pp. 981-997, ISSN 0037-5497, 1F(2016.)=0.64

Kareropuja M33

3.

10.

Stojicevié M., Stoimenov M., Petrovi¢ D., Sinikovi¢ G., Regodi¢ M.: Computational
modeling and simulation of walking mechanism, - Proceedings of the 4th International
Scientific Conference on Geometry and Graphics moNGeometrija, Vlasina 2014., pp 157-
165.

Stoji¢evi¢ M., Stoimenov M., Stojkovi¢ M, Milovancevi¢ U.: Simulation of machines for
mechanical operation of grapes in winery, - Proceedings of the 4th International Scientific
Conference on Geometry and Graphics moNGeometrija, Vlasina 2014., pp 166-172.
Popkonstantinovi¢ B., Miladinovi¢ Lj., Obradovi¢ M., Stojicevic M.: Geometrical
characteristics and solid modeling of the grasshopper escapement mechanism, -
Proceedings of the 4th International Scientific Conference on Geometry and Graphics
moNGeometrija, Vlasina 2014., pp 173-181.

Stoji¢evic M., Stoimenov M., Petrovi¢ D.,Bugari¢ U.: Mechanism with approximately
straight-line path of dyad, - Proceedings of the 14th IFToMM World Congress, Taipei,
Taiwan 2015.

Stoji¢evi¢ M. , Stoimenov M., Jeli Z., Popkonstantinovi¢ B., History of walking machines, -
Proceedings of the 5th International Scientific Conference on Geometry and Graphics
moNGeometrija, Belgrade 2016., pp 239-244.

Jeli Z., Popkonstantinovi¢ B., Stoji¢evi¢ M., Andrejevi¢ R., Cvetkovi¢ 1.: 3D analysis of
geometrical factors and influencing opposing air arround satelite dish, - Proceedings of the
5th International Scientific Conference on Geometry and Graphics moNGeometrija,
Belgrade 2016., pp 14-22.

Popkonstantinovi¢ B., Petrovi¢ D., Jeli Z., Stojic¢evi¢ M.: A new approach in lecture delivery
at the course on mechanism design at the faculty of mechanical engineering, university of
Belgrade, - Proceedings of the 5th International Scientific Conference on Geometry and
Graphics moNGeometrija, Belgrade 2016., pp 23-30.

Popkonstantinovi¢ B., Miladinovi¢ Lj., Jeli Z., Stojicevi¢c M.: Event based motion analysis
of escapement mechanism 3d model, - Proceedings of the 5th International Scientific
Conference on Geometry and Graphics moNGeometrija, Belgrade 2016.,pp 186-193.

Kareropuja M63

CrojkoBuh M., Kocu ®., MwunoBanuyesuh VY., CrojuheBuh M.: Awaruza u onmumuszayuja

eHepeemcKux mokosa maie cpncke eunapuje, - 300pHuK panoBa ca 44. xonrpeca KI'X, beorpan
2013, ctp. 125-133.



1.3. OneHa noI00HOCTH KAHIMIATA 32 PAJI HA NPEIJI0KEHO] TeMU

Ha ocHoBy Owuorpadckux momaTaka, OCTBapeHHMX  pe3yirata Yy  J0OCaJallmbeM
HAYYHOUCTPOKUBAYKOM DPaJy M pajay Ha MOJby HACTaBHE AEJIATHOCTH, TMOJIOKEHHX HCIHMTa Ha
JOKTOPCKUM CTyJdjamMa, Ka0 W Ha OCHOBY Hjeje oja0paHe JOKTOpcke aucepranuje, Kommcuja
cMaTpa Jla KaHIuIaT UCIyhaBa YCIIOBE 3a pajl Ha MPeIIoKeHO0] TEMHU TOKTOPCKE JrcepTallmje.

2. [IpeaMeT ¥ IUJb UCTPAKMBAKHA

Teopuja Mexanu3Ma W MallMHA je MPHMEHEHA HaydyHa o0jacT Koja ce 0aBM IpoydaBambeM
OJJHOCa M3Mel)y reoMeTpHje U KpeTama Jej0Ba MAlluHe MM MEXaHU3Ma Kao U MPOY4YaBamkeM CUIIa
KOje MPOy3pOKyjy Ta kpetama [1]. Mehy ocnoBHuM 3amanumMa TeopHje MexaHH3aMa U MallliHaA CY
aHaIM3a M CHHTE3a MeXaHHM3Ma. AHajaM3a MeXaHHW3Ma IIpeICTaBba IPOydYaBame CTPYKTYPE,
KWHEMaTHKe U JTUHAMUKE MMOCTojehnx MexaHu3zama, JIOK je 3a/aTak CHHTEe3¢ KOHCTPYHCAHhEe HOBUX
MexaHHu3Ma npema Beh yHanpen 3aaatiM napamerpuma [2]. OBu napameTpu MOy OUTH pa3induTH
W 3aBHCE OJ1 Tpo0JIeMa KOjH Ce peliaBa Kao M O] 3aXTeBa KOJU Cy MMOCTABJLEHH MPE]] MPOjeKTaHTa. Y
OBOj JTIOKTOPCKOj Iucepranuju Ouhe Tpetupan mpoOiaeM aHalM3e M CHHTE3e MEXaHHM3Ma KOJ Kora
jelaH WiaH BPIIHM KpeTame M0 yHANpea JeUHUCAHO] TPAjeKTOPHU)HU JbYICKOT X0/1a.

VY KeJbu -1a ce JbYJACKH XOJ IITO BEpHHjE IOJpakaBa J0 Cajla Cy c€ Kao MOJEN KOPHUCTHIH
OTBOPEHU KMHEMAaTHYKH JaHIU ca Behem OpojeM crenenu cinodojie KpeTama, a caMuM TUM U Behum
Opojem morona (MOTOpa, JINHEAPHUX aKTyaTOpa M CIL.). 3a MOJEN JIOBUX eKCTPEMHTETa, 0OUYHO ce
KOPUCTH OTBOPEHH KHHEMAaTHYKM JIaHAll Off TPU WiaHa, NOJyra, MelycoOHO TOBE3aHHMX,
pPOTALlMOHUM TMapoBUMa, 3rJ000BUMa (TJI€Kamw, KOJEHO, KyK) Yy KOJUMa Cy CMEIUTEHH MOTOHCKU
motopu [3]. VcarnmamaBame TpU HE3aBUCHA MOTOHA KOjU OM Kao pe3yaTaT Jald KpeTame Koje
UMUTHpPA JbYIICKH XOJ j€ CIIO’KEH M KOMIUIMKOBAH 3aXTeB y3 Kopumheme ckyne onpeme. Kako 6u ce
JIOIILJIO /10 jJeTHOCTABHUJET peliema Mojela Koju ojpelyyje JbYACKHA XOJ MOCTaBJbEH j& MOTIIYHO
Apyradvju TPUCTYIl peliaBamy OBOT mpoOiiema. M3BpiieHa je CHHTe3a MeXaHW3Ma (3aTBOPEHHU
KMHEMaTHYKH JIaHall ca JeJJHUM CTENeHOM ci10007e) Koju he moapaxaBaTu JbyaAcku Xxona. OBakaB
MEXaHU3Ma ca jeJHUM MOTrOHOM, KOHCTAaHTHUM OpojeM o0pTaja, Ha3BaH j€ MEXaHWYKH Xojad. Y
panoBuma [4], [5], [6] u [7] mpukazanu cy MexaHW3MH 4YHja TpajeKTOpHja OJAroBapa IyTamu
KpeTama YoBeKa.

UctpaxkuBama y 0BOj JOKTOPCKO] nucepranuju Ouhe obaB/beHa y Hamepu na AePuHUIIY U
pa3BHjy METOAOJOUIKM MPUCTYNl CHUHTE3W MeXaHu3Mma U oOyxBarahe Bumie obnactu. IIpBu neo
UCTpaXnBama 00yxBaTao O oapehuBame KapaKTEePUCTUIHHUX Tadyaka Ha YOBEKOBOM TEIy, a TIOTOM
U HUXOBO CHHMAame TOKOM HOPMAJIHOT JbyACKOr Xoaa. CHuMame Xxona o0aBWwiIo OM ce y
1a00opaTOpHjCKUM YyCJIOBHMa MOMONY HajcaBpeMeHHje ONpeMe Koja ce KOPHCTU 3a CHUMame U
aHaIM3y TIOKpeTa KoJi aHMMHUpaHux ¢uiMoBa. LlMib OBOr Jnena wucTpaxuBama je Jo0ujame
TpajeKToprja Tayaka Ha TelIy Koje Cy OJ 3Hauaja 3a Mpoliec CUHTe3e MexaHu3ama. HakoH oGpaze
OBHX II0/IaTaKa MPHUCTYNUIO OW ce THUIICKOj M JAMMEH3MOHO] CHHTE3M OJroBapajyher ocHOBHOT
MexXaHu3Ma KOJ| Kora O Tadka CIOjKe MMalia MPUONIKHY MyTamky Kao W u3abpaHe MyTame Ha
cromasly 4yoBeka. OBaj mpoOjeM je perraBaH Ha OCHOBY TOCTaBKHM CHHTE3€ KpPUBAjHO-KIU3HOT
MeXaHH3Ma MPOIIUPEHOT JI0JAaTHOM JIMjaJlOM YHUjU jelaH WiaH BPIIM KPUBOJIMHHU]JCKY TPaHCIALN]Y
o yHampe/ 3aaatoj tpajekropuju [8], [9], [10]

[Mocnenmwux map AeleHja IONUUIO je 0 pa3Boja HOBUX aHATMTUYKUX U HYMEPHUKHUX METO/A 3a
cunTe3y mexanusMma [11], [12]. Takohe cy pa3BujeHM MOCEOHH anaTH 3a CHHTE3y MEXaHHU3Ma Y



okBHpYy codTBepa 3a 3] Moaenupame KOjH ¢€ BPJIO JETHOCTABHO MOTY KOPHUCTUTH y AU3aJHUPABY
HEKOT HOBOT MexaHu3Ma [13].

CBaka ol HaBeIEHUX METOJa HE Jaje arlcoJIyTHO TadHa peliema 300r dvera je MOTpeOHO
M3BPIINTH ONTHMM3ALMjy TapaMerapa Koju JaeduHHIIy oxaroBapajyhm Mexanusam. 3a
ONITUMH3AIIM]y MEXaHHU3aMa MocToje coPTBEPCKH anatu momMohy Kojux je moryhe neduHucaru cse
napamMeTpe MexaHu3Ma JI0 JKeJbeHE, YHAIpPe]] OCTaBJbEHE TAYHOCTH.

Haxon onpehuBama mapamerapa MexaHU3Ma MPHUCTYIHIO OU Ce MOJENHpamy U CUMYIIALUjU
MEXaHUYKOI Xojada y ojaroBapajyhem komepuujasinom codtBepy 3a 3/ Monenupame.
Kommjyrepcko Monenupame W CcUMyJalyja KMMajy 3Ha4yajHy yYIOTY jep MpyxXajy YBUI Y
(YHKIIMOHATHOCT TPEIIOKEHOI MEXaHM3Ma M IPEJCTaBibajy MPOBEPY Ja M je MeXaHHu3aM
U3BpIINO CBOjy (yHKIM]y. [IpoBepa Ou ce M3BpIIMIA TaKO MITO O ce yrmopeauia KpeTama UCTUX
Tayaka Koja Cy MepeHa KOJ 4YOBeKa y NMPBOM JIey UCTPaKMBama W OAroBapajyhux Tauaka Ha
MEXaHUYKOM xojady. [IpuiarkoM npumnpeme cumyanyje BOAMIO OM ce padyHa Jia CBH IapaMeTpu
OJIrOBapajy peaJlHUM YCIOBHMMa Kako OW ce MOIJIO BPIIMTH UCIMTHUBAMkba CHJIAa U MOMEHATa Paju
eBEHTYyaJTHE U3PaJie IPOTOTHIIA.

Ha kpajy Ou ce mpuctynwio u3paau Gusudkor Mojena y oarosapajyhoj pasmepu. OBaj mozen
OW JIEMOHCTPUPAO Ja je TIOCTYNaK CHHTE3¢ OWO YCIENIaH W Ja Cy MapaMeTpu CUMYJIaIuje
MOJICIIEHN Ha OAroBapajyhM HAaYMH M Ja C€ Ha OCHOBY HCTPaKHMBamba CIPOBEACHUX Yy OBOj
JMCEPTaIlUju MOXKE MPUCTYIUTH U3PAJX MPOTOTUIIA KOjU OU OAroBapao BEIUYMHU YOBEKA YUjU CY

napaMmeTpu KopuiiheHu Ha MOYeTKy Kao yla3HU MapaMeTpu.
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3. ITos1a3He xumorese

1) TIpma (ocHOBHA) MOJIa3HA XMIIOTE3a OBUX HCTPaKUBama je Ja ce Mokaxke aa je moryha
CHHTE3a IOJIY’)KHOT MEXaHM3Ma KOJI KOra KpeTame jeAaHOr 4iaHa MEXaHW3Ma OJroBapa
MyTamkH KpeTama YOBEKa MPUIMKOM XO/1amba.

2) Jlpyra xumote3a je MmocTojame MOTyhHOCTH Ja ce JiBa TaKBa MEXaHHW3Ma IMOBEXKY y LUJbY
n00Mjama MEXaHHMIKOT X0/1a49a KO KOra TPajeKTOpHje KapaKTEpUCTHYHUX Tadaka Ha X0Aaqdy
ce MOKJIamnajy ca TpajeKTopHrjaMa TayaKka Ha TeTy YOBEKa IPH XO.Y.

4, Haque METOA€ UCTPAKHUBaAILA

Hayune metoze nucrpaxkupama Koje c€ KOpUCTE MPU U3paau JOKTOPCKE AUCEPTALIU]E CY:

1. Mertone aHajiuM3e M CHHTe3e¢ MeXaHHM3aMa Koje TNPEACTaBbajy OCHOBY IPOjEKTOBaHa
MexaHu3ama. AHAJIM30M C€ MPOydYaBajy CTPYKTypa, KMHEMaTHKa U JTUHAMHKa TocTojehux
MeXaHu3amMa, a y LuJby YyCaBpIllIaBamka HCTUX. MOXE IOCITY)KUTH Kao OCHOB 3a H300p
HAjTIOTOJJHHjET MEXaHU3Ma Y CKJIJly ca TPaKEHUM KOHCTPYKTOPCKUM U PATHUM 3aXTEBHMA.
CuHTe3a MexaHu3aMa CacTOJU C€ Yy M3HAJaXewmy U pa3paad MeToja 3a IPOjeKTOBaHE
MeXaHu3ama IpeMa YHaIpel HaBEJCHHM CTPYKTYPHHM, KUHEMAaTHYKHM U JUHAMHYKAM
napameTpuma.

2. Hymepuuke metoje 3a oapehuBame wiaHOBa MeXaHM3Ma, Ka0 U 332 MEPEHE J03BOJHEHOT
OJICTYyTIaa TPAJEKTOPUje MEXaHU3Ma O] TPAKEHUX BPEIHOCTH, Y3 MPUMEHY OJroBapajyhux
copTBEPCKUX TTAKeTa

3. Moaeaupame o00JMKa pajd BHU3yeIU3aldje Mo0HjeHUX MexaHuzama y3 momoh CAD
coTBepa u 3a cCUMYIIalKjy KpeTamba MeXaHH3Ma.

5. OyekuBaHU HAYYHHU JONPHHOC

Hayunu nuspeBu HCTpakuBama Y OBOj JOKTOPCKO] TUCEPTAIU]H CY:
1) Jledunucame Tauaka Ha TEIy YOBEKA YHje TPaAjeKTOPHje MPEACTaBIbajy yJa3He Imapamerpe
3a CHHTE3Yy MEXaHH3Ma.



2) OppehuBame MOCTyNMKa CHHTE3€ MOMY)KHOT MEXaHHM3Ma KOJl KOra Tadka CIIOjKE OIHCYje
3a/1aTy TPajeKTOPHjy TaKo Ja ce AUMEH3MOHHU MapaMeTpyu MEeXaHHW3Ma MOTY MPHIATOUTH Y
3aBHCHOCTH O] KAPAKTEPUCTUIHUX JTUMEH3H]a YOBEKA.

3) Pa3B0oj HHOBATHUBHOI' €KCIIEPUMEHTATHOT MOJeja MEXaHUYKOT X0/1a4ya KOju Ou OMo 3HATHO
JeTHOCTaBHUj€ KOHCTPYKIHjE€ OJf MOCTOjehnx M KOjU jé W CKOHOMCKHM HCIIAaTHBHJU O]l
TPEHYTHO KOpHITheHnuX poOoTa 3a X0Iame.

6. Il;1an ucTpakuBama U CTPYKTYypa paaa

OnpehuBame nyTama Tayaka Ha TeIly YOBEKa IIyTeM CUMYyJIaluje y 1abopaTopuju.

Opnabup myTame Tayaka Ha TEJIy YOBEKa OJ1 MHTepeca Koja Ou MOCTyXHIa Kao yJa3Hu mapaMerap 3a
cCHHTe3y MexaHu3Ma. Hamme u3Bpmmiio 6u ce ogpehuBame CBUX mapamerapa MexaHu3Mma Koj Kora
Ou jemaH wiaH MeXaHW3Ma BPIIMO IITO MPHOIIMKHH]E KpeTame Kao U pedepeHTHa TayKa Ha Ty
YOBEKa.

[Tocne npepuHHMcama mapamerapa MeXaHM3Ma HW3BPIIMIO OM ce Mojenupame ucror y 3]
co(hTBEPCKOM IMAaKeTy U U3BPIIWIA Bepu(UKalMja MOCTUTHYTHX PE3yJITaTa.

HctpaxkuBama koja he OuTH crpoBeieHa y AWCEpTalUju nomnpuHehe HOBOM MPHCTYIy Hu300pa
MoJleNia KOju TOofpaxaBa Jbyncku xoJ. Hayunu mompunocu he ce ompaBmaTH y HOCTaBJbamby
HAajjeIHOCTaBHUjer KMHEMATUYKOT JIaHIa, MEXaHW3Ma, Koju he obaBipatu ucTe (QyHKIHUjEe KAO U
CJIO)KEHM KMHEMATHUYKH JIaHLIM ca Buule rnoroHa. OBakBa cazHamwa O Omia o nomohu mpuiIMKoM
N3ajHUpamba HOBUX MEXaHW3Ma U oMoryhusia 61 Kpeupamwe HOBUX MOOOJbIIAHUX KOHCTPYKTUBHUX
pelemna.



7. 3aKk/py4yak U npeajior

Ha ocHOBy ananm3e mpujaBe MpeIOKEHE TeMe JOKTOpCKE IucepTanuje KaHaujaara Murie
CrojuheBuha, mact. wHx. Mmam., Komucuja 3a oreHy MOJOOHOCTH TeMe 3aKbydyje JHa je
IpeUIo’KeHa TeMa akTyelHa M 1Mojo0Ha 3a u3paay JOKTOpcke auceprauvje. Kanaunmar ncnymana
cBe 3akoHoM u CtaTyroM MammHcKor dakynrera npeaBul)eHe ycioBe U Ma CIIOCOOHOCTH 3a pajy
Ha JIOKTOPCKOj AUCEPTAIH]jH.
Ha ocHoBy cBera rope HaBeneHor Komucuja npemiaxxe Hayuno-nacraBaom Behy MammHckor
dakynrera YHuBep3utera y beorpany na kanauaary

My CrojuheBuhy, MmacT. HH:K. MallL.
0100pu U3pay TOKTOPCKE AMCEPTAIIH]je MO HA3HBOM
»CHHTe3a MeXaHM3Ma YMjH ce jelaH wiaH Kpehe no ynanpen usadpanoj tpajekropuju‘
y Hay4HOj 00iactu MammnHCTBO — yka HaydHa oOnact Teoprja MexaHW3aMa U MalllHA, 33 KOjy je
Mammncku dakynter YHuBep3utera y beorpany maruda.
3a MeHTOpa JOKTOpCKE Aucepranuje npemiaxe ce mnpod. ap Mwuoapar CTOMMEHOB, peIOBHU

npodecop Ha Karenpu 3a Teopujy mexanuzama u mammHa MammHCKor dakynrera YHUBEp3UTETa
y beorpany.

Beorpan, 4.1.2017. YJIAHOBU KOMUCUJE

npod. 1p Muoapar CTOMMEHOB,
VYuusepsuret y beorpany, MamuHcku gaxkyirer

npod. np Hdparan IlerpoBuh,
VYuusep3utet y beorpany, Mamuncku ¢akynrer

npod. np bpanucnas [lonkoncranTrHOBUN,
Yuusepsuret y beorpany, MamuHcku gaxkyiarer

npod. np Jlunuja Matuja,
VYuusep3utet y beorpany, Mamuncku ¢akynrer

npod. np Parko O6panosuh,
VYuusepsuter y HoBom Cany, @akynTeT TEXHUUKUX HayKa
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