
УНИВЕРЗИТЕТ У БЕОГРАДУ
-МАШИНСКИ ФАКУЛТЕТ –
Број: 686/3
Датум: 07.07.2011.
Београд, Краљице Марије 16

На основу члана 12.3 Статута Машинског факултета, Изборно веће на
седници одржаној 07.07.2011. године, донело је следећу

О Д Л У К У

Др РАДИША ЈОВАНОВИЋ, дипл.инж.маш., асистент бира се у звање
доцента на одређено време од 5 година, са пуним радним временом за ужу
научну област АУТОМАТСКО УПРАВЉАЊЕ.

За избор у звање доцента Изборно веће броји 149 чланова. Према Закону о
Универзитету за приступање гласању потребан је кворум од 2/3 чланова тј. њих
99, а за доношење одлуке више од половине тј. 74 гласа.

На седници је гласању приступило 144 члана Изборног већа, 144 је гласало
«за», није било гласова «против» и није било гласова «уздржаних».

Одлуку доставити: Именованом, Служби за опште, правне и кадровске
послове и архиви Факултета.

             ДЕКАН
МАШИНСКОГ ФАКУЛТЕТА

Проф.др Милорад Милованчевић



ФАКУЛТЕТ: МАШИНСКИ УНИВЕРЗИТЕТ У БЕОГРАДУ
Број захтева: 686/2 Већу научних области техничких
Датум: 07.07.2011.  наука

(Назив већа научних области коме се захтев упућује)

ПРЕДЛОГ ЗА ИЗБОР
У ЗВАЊЕ ДОЦЕНТА/ВАНРЕДНОГ ПРОФЕСОРА

                                        (члан 65. Закона о високом образовању)

I - ПОДАЦИ О КАНДИДАТУ ПРЕДЛОЖЕНОМ ЗА ИЗБОР У ЗВАЊЕ НАСТАВНИКА

1. Име, средње име и презиме кандидата: др РАДИША ЈОВАНОВИЋ
2. Предложено звање доцент
3. Ужа научна, односно уметичка област за коју се наставник бира

Аутоматско управљање
4. Радни однос са пуним или непуним радним временом: пуним
5. До овог избора кандидат је био у звању: асистента

у које је први пут изабран: 01.12.1999.
за ужу научну област/наставни предмет: Аутоматско управљање

II - ОСНОВНИ ПОДАЦИ О ТОКУ ПОСТУПКА ИЗБОРА У ЗВАЊЕ

1. Датум истека изборног периода за који је кандидат изабран у звање 09.09.2012.
2. Датум доношења одлуке о расписивању конкурса за избор _31.03.2011.
3. Датум и место објављивања конкурса: лист “Послови“ 13.04.2011.
4. Звање за које је расписан конкурс доцент

III – ПОДАЦИ О КОМИСИЈИ ЗА ПРИПРЕМУ РЕФЕРАТА И О РЕФЕРАТУ

1. Назив органа и датум именовања Комисије: Изборно веће МФ, 31.03.2011.
2. Састав Комисије за припрему реферата:

           Име и презиме              Звање Ужа научна,односно       Организација у
уметичка област             којој је запослен

a) др Зоран Рибар, ред.проф.         Аутоматско управљање  МФ Београд
b) др Зоран Бучевац, ред.проф. Аутоматско управљање     М.Ф. Београд
c) др Новак Недић, ред.проф. Аутоматско управљање                 МФ Краљево

3. Број кандидата пријављених на конкурс 1
4. Да ли је било издвојених мишљења чланова комисије _не
5. Датум стављања реферата на увид јавности 31.05.2011.
6. Начин (место) објављивања реферата: Библиотека Машинског факултета и

Интернет сајт http:/www.mas.bg.ac.rs/referati/indeks.htm1
7. Приговири: /



IV -ДАТУМ УТВРЂИВАЊА ПРЕДЛОГА ОД СТРАНЕ ИЗБОРНОГ ВЕЋА
ФАКУЛТЕТА 07.07.2011.

Потврђујем да је поступак утврђивања предлога за избор кандидата др Радише
Јовановића, дипл.инж.маш. у звање доцента вођен у свему у складу са одредбама
Закона, Статута Универзитета, Статута факултета и Правилника о начину и
поступку стицања звања и заснивања радног односа наставника Универзитета у
Београду.

                                                                              ПОТПИС ДЕКАНА ФАКУЛТЕТА

     __________________________________
проф. др Милорад Милованчевић

Прилози:
1. Одлука изборног већа факултета о утврђивању
    предлога за избор у звање
2. Реферат Комисије о пријављеним кандидатима
    за избор у звање
3. Сажетак реферата комисије о пријављеним кандидатима
    за избор у звање
4. Доказ о непостајању правоснажне пресуде о околностима из чл. 62. ст. 4. Закона
5. Други прилози релевантни за одлучивање (мишљење матичног факултета,
    приговори и слично).

Напомена: сви прилози осим под бр. 4. и 5. достављају се и у електронској
форми.



IZBORNOM VE�U MAXINSKOG FAKULTETA
UNIVERZITETA U BEOGRADU

NA osnovu odluke Izbornog ve�a Maxinskog fakulteta br. 513/3 od 31.03.2011. godine,
a po objavǉenom konkursu za izbor jednog docenta za u�u nauqnu oblast Automatsko up-

ravǉaǌe, na Katedri za automatsko upravǉaǌe, odre�eni smo za qlanove Komisije za pisaǌe
izvextaja.

Na konkurs koji je objavǉen u listu “Poslovi”, od 13.04.2011. godine, prijavio se jedan
kandidat.

Na osnovu pregleda dostavǉene dokumentacije, konstatujemo da nema kandidata koji ili
ne ispuǌavaju uslove konkursa, ili su neblagovremeno podneli prijave.

O jedinom prijavǉenom kandidatu: dr Radixi Jovanovi�u, dipl.in�.max., koji ispuǌava
sve uslove konkursa, podnosimo slede�i

I Z V E X T A J

A. Biografski podaci

Kandidat dr Radixa Jovanovi� je ro�en 08. maja 1969. godine u Smederevu. Osnovnu xkolu
je zavrxio u Saraorcima a sredǌu, smer matematiqki, u Smederevu, sa odliqnim uspehom.
Nakon odslu�eǌa vojnog roka 1989. godine upisao se na Maxinski fakultet, gde je diplomi-
rao na Grupi za automatsko upravǉaǌe aprila 1995. godine, sa proseqnom ocenom u toku
studija 8,74. Diplomski rad iz predmeta Projektovaǌe lineranih sistema, pod rukovod-
stvom prof. dr Dragutina Debeǉkovi�a je oceǌen najvixom ocenom.

1996. godine postaje stipendista Ministarstva za nauku i tehnologiju, i u tom svojstvu
poqiǌe da radi na Katedri za automatsko upravǉaǌe na projektima koje finansira Minis-
tarstvo. Tako�e, aktivno uqestvuje u realizaciji projekata na Katedri za automatsko uprav-
ǉaǌe iz oblasti saradǌe sa privredom. 1997. godine poqiǌe sa odr�avaǌem auditornih
i laboratorijskih ve�bi iz predmeta Hidroelektriqni upravǉaqki sistemi na Katedri
za Automatsko upravǉaǌe. Od maja 1998. godine zaposlen je na Maxinskom fakultetu
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u svojstvu talenta za nauqno-istra�ivaqki rad, a decembra 1999. godine izabran je za
asistenta na Katedri za Automatsko upravǉaǌe, za predmete Osnove automatskog upravǉaǌa
i Hidroelektriqni upravǉaqki sistemi.

Istovremeno se usavrxavao uz rad tako xto je 1996. godine upisao poslediplomske studije
na Maxinskom fakultetu na Grupi za automatsko upravǉaǌe, gde je nakon polo�enog posled-
ǌeg ispita 1998. godine zapoqeo izradu magistarske teze iz oblasti Upravǉaqkih sistema.
Magistarsku tezu pod naslovom ”Realizacija upravǉaqkih sistema na bazi fazi logike” pod
rukovodstvom prof. dr Zorana Ribara odbranio je oktobra 1999. godine. Oktobra 2003. go-
dine izabran je zvaǌe asistenta za uqu nauqnu oblast automacko upravǉaǌe, i u tom zvaǌu
je i sada, nakon reizbora 2007. i 2010. godine. Doktorsku disertaciju pod naslovom ”Sin-
teza fazi prate�ih algoritama upravǉaǌa elektrohidrauliqkih servosistema” odbranio je
februara 2011. godine, a mentor je bio prof. dr Zoran Ribar.

Kandidat poseduje aktivno znaǌe engleskog i ruskog jezika.
U svom radu, struqnom, nauqnom i nastavnom intenzivno se koristi raqunarom, koje obuh-

vata poznavaǌe i aktivno korix�eǌe programskih jezika C, Matlab, programskih paketa MS-
Office, AutoCad, Latex, Simulink, Internet, HTML, STEP 7, ETS, rad u DOS i Windows okru�eǌu.
Xto se tiqe hardvera, oblast interesovaǌa u primene su akvizicija, mereǌe u upravǉaǌe
na PC platoformama i programiraǌe progamabilnih logiqki kontrolera.

B. Pedagoxka aktivnost

Tokom rada na Katedri za automatsko upravǉaǌe kandidat je bio anga�ovan u odr�avaǌu
auditornih i laboratorijskih ve�bi iz predmeta Osnovi automatskog upravǉaǌa, Neline-
arni sistemi, Pneumoelektriqni upravǉaqki sistemi, Hidroelektriqni upravǉaqki sistemi
i Servomehanizmi raketnih sistema. Na Boloǌskim studijama uqestvovao u nastavi iz
predmeta Uvod u automatsko upravǉaǌe, Sistemi automatskog upravǉaǌa, Automatsko up-
ravǉaǌe, Upravǉaqki sistemi, Nelinearni sistemi 1, Nelinearni sistemi 2, Programiraǌe
u AU, Tehnologija upravǉaqkih sistema i Fazi upravǉaqki sistemi. Kandidat Radixa �.
Jovanovi� je uqestvovao u formiraǌu laboratorija u Zavodu za automatsko upravǉaǌe i
osposobǉavaǌu laboratorijskih ve�bi iz vixe predmeta. U oblasti nauqno-istra�ivaqke
saradǌe uqestvovao u radu Laboratorije za upravǉaqke sisteme, u pripremaǌu, organi-
zovaǌu i odr�avaǌu niza kurseva na Maxinskom fakultetu, iz oblasti programiraǌa i
primene industrijskih raqunara u realizaciji upravǉaqkih sistema, gde su prisustvovali
struqǌaci i in�eǌeri iz vode�ih naxih firmi. ǋegov pedagoxki rad sa studentima mo�e
se okarakterisati kao visoko profesionalan, savestan i po�rtvovan, kako prema mixǉeǌu
predmetnih nastavnika i ostalih qlanova Katedre, tako i prema mixǉeǌu studenata. Kan-
didat se posebno anga�ovao pri izradi diplomskih radova studenata pru�aju�i im pomo� u
teorijskim razmatraǌima, i naroqito eksperimentalnom radu i simulacijama i programi-
raǌu. Uqestvovao je u vixe komisija za ocenu i odbranu diplomskih radova, i aktvivno
uqestvovao u konsultacijama pri izradi istih. Prema anonimnim anketama i upitnicima
o vrednovaǌu pedagoxkog rada studenti su Radixi Jovanovi�u davali veoma visoke ocene
za sve aktivnosti u okviru odvijaǌa nastavnog procesa. Kandidat pokazuje veliko anga�o-
vaǌe u izvo�eǌu nastave, koju na zavidan pedagoxki naqin i realizuje, daju�i studentima
priliku da poka�u svoje znaǌe i inicijativu kroz neposredan rad sa svakim od ǌih.
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B. Bibliografski podaci

Radovi kandidata Radixe Jovanovi�a su razvrstani u dve grupe. U prvoj grupi su radovi
iz prethodnih izbornih perioda, koje je objavio do svog prvog izbora u zvaǌe asistenta. U
drugoj grupi su radovi koje je objavio posle tog datuma, i to su ǌegovi radovi u merodavnom
izbornom period, zvaǌu asistenta.

V.1 Spisak radova kandidata iz prethodnih izbornih perioda

1.1 Radovi saopxteni na nauqnim skupovima

1.1.1. Radovi saopxteni na skupovima nacionalnog znaqaja, xtampani u celini

1. Z. Ribar, M. Jovanovi�, R. Jovanovi�, ”Primena pravolinijskog praktiqnog pra�eǌa u
procesnoj industriji”, Zbornik radova LI Konferencije ETRAN, Zlatibor, 3-6. juni,
1997, str. 444-447.

1.2. Uqex�e na projektima

1.2.1 Uqex�e u nauqnim projektima nacionalnog znaqaja

1. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Sistem automaskog upravǉaǌa pH vrednosti �e-
lea za JAFA keks”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za DD ”JAFA” iz Crvenke,
Beograd, 1996.

2. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, D. Sekuli�, ”Rekonstrukcija elektroupravǉaqkog
sistema na maxini za brizgaǌe plastike KuASY 5600/800”, Projekat Maxinskog fakul-
teta ra�en za DD ”Kruxik-Plastika” iz Oseqine, Beograd, 1998-1999.

3. Z. Ribar, P. �uka, M. Jovanovi�, R. Jovanovi�, ”Raqunarsko upravǉaǌe suxare”, Pro-
jekat Maxinskog fakulteta ra�en za DP ”Keramika” iz Mladenovca, Beograd, 1997.

1.3. Skripte

1. Z. Ribar, R. Jovanovi�, D. Sekuli�, ”Automatsko upravǉaǌe pomo�u SIMATIC M7
digitalnih raqunara”, Maxinski fakultet u Beogradu, Beograd, 1998. godine.

2. Z. Ribar, R. Jovanovi�, D. Sekuli�, ”Programski jezik STEP 5”, Maxinski fakultet
u Beogradu, Beograd, 1998. godine.
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V.2 Spisak radova kandidata u merodavnom izbornom periodu

Doktorska disertacija

R. Jovanovi�, ”Sinteza fazi prate�ih algoritama upravǉaǌa elektrohidrauliqkih servo-
sistema”, Doktorska disertacija, Maxinski fakultet u Beogradu, februar 2011.

2.1 Nauqni rad objavǉen kao poglavǉe u kǌizi renomiranog me�unarodnog izdavaqa

1. Z. Ribar, R. Jovanović, D. Sekulić, ”Fuzzy control of a hydraulic servosystem based on practical
tracking algorithms”, Power Transmission and Motion Control (PTMC ’2000) Professional
Engineering Publishing Limited London and Bury St Edmunds, UK, 2000, pp. 73-87, ISBN: 1 86058
264 8.

2.2 Nauqni radovi u qasopisima

2.2.1. Nauqni radovi u vode�im nauqnim qasopisima me�unarodnog znaqaja

1. B. Savić, R. Jovanović, ”Software system DIORES for the operation diagnosis of a steam power
plant unit”, Energy, 2011, Vol. 36, pp. 1187-1195, DOI: 10.1016/j.energy.2010.11.028, ISSN: 0360-
5442, Impact factor 2.952

2.2.2. Nauqni radovi u vode�im nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja

1. R. Jovanović, Z. Ribar, ”Fuzzy Practical Exponential Tracking of an Electrohydraulic Servosys-
tem”, FME Transactions, Faculty of Mechanical Engineering Belgrade, 2011, Vol. 39, pp. 9-15,
ISSN: 1451-2092.

2.3 Radovi saopxteni na nauqnim skupovima

2.3.1. Radovi saopxteni na skupovima me�unarodnog znaqaja, xtampani u celini

1. B. Savić, R. Jovanović, Z. Ribar, V. Stevanović, M. Dobrosavljević, ”First results from testing
of a software system for diagnosis of the operation, economy and operational state of steam power
plants”, XXXVIII Kraftewerkstechnisches Kolloquim, Dresden, 24. und 25. October 2006, P6.

2.3.2. Radovi saopxteni na skupovima nacionalnog znaqaja, xtampani u celini

1. Z. Ribar, R. Jovanovi�, D. Sekuli�, ”Upravǉaqki sistem temperature sa xirin-
skom modulacijom za vixestruko-prenosni sistem”, Zbornik radova XLIV Konferencije
ETRAN, Soko Baǌa, 26-29. juni, 2000, str. 312-315.

2. R. Jovanovi�, ”Fazi upravǉaǌe elektrohidrauliqkog servosistema zasnovano na prirod-
nom prate�em upravǉaǌu”, Zbornik radova XLIV Konferencije ETRAN, Soko Baǌa,
26-29. juni, 2000, str. 370-373.

3. Z. Ribar, R. Jovanovi�, ”Naqini upravǉaǌa eletrohidrauliqkih sistema”, Zbornik
radova ”Pravci razvoja i primene hidrauliqkih i pneumatskih komponenti i sitema”
Savetovaǌe, Vrǌaqka Baǌa, 20-22. jun, 2001.

4. B. Savi�, R. Jovanovi�, Z. Ribar, ”Some results of development and preliminary testing of
software system for operation diagnosis of a steam power unit”, 12. Simpozijum termiqara
Srbije i Crne Gore, Soko Baǌa, Oktobar 18-21, 2005.

5. B. Savić, R. Jovanović, Z. Ribar, V. Stevanović, M. Dobrosavljević, ”Application of the software
system for operation diagnosis of steam power unit”, Power Plants 2006, Vrnjačka Banja, September
19-22, 2006.
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6. B. Savi�, R. Jovanovi�, Z. Ribar, V. Stevanovi�, M. Dobrosavǉevi�, ”Testing and
use of upgraded and adopted software for the operation diagnosis of a steam power plant”, 13.
Simpozijum termiqara Srbije i Crne Gore, Soko Baǌa, Oktobar 16-19, 2007.

7. B. Savić, R. Jovanović, Z. Ribar, V. Stevanović, M. Dobrosavljević, ”Development of the software
system for on-line instructive intervention for the improvement of steam power unit”, Power Plants
2008, Vrnjačka Banja, October 28-31, 2008.

2.4 Tehniqke realizacije

1. Z. Ribar, R. Jovanovi�, ”Automatsko upravǉaǌe pritiska pare na maxini za proizvod-
ǌu papira”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za Fabriku hartije iz Beograda,
Beograd, 1999.

2. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Automatsko upravǉaǌe malim kotlovskim postroje-
ǌima u ciǉu uxtede energije”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za ”Soko Xtark”
iz Beograda, Beograd, 1999.

3. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Pneumatski i mikroprocesorski upravǉaqki sistem
i mogu�nosti supstitucije na postrojeǌima visoke raspolo�ivosti”, Projekat Maxin-
skog fakulteta ra�en za PD ”TE Nikola Tesla”, Beograd, 2006.

4. B. Savi�, R. Jovanovi�, Z. Ribar, ”Realizacija softverskog sistema za dijagnostiku
rada, kontrolu ekonomiqnosti i staǌa parnog bloka I Termoelektrane Kostolac-B”, Pro-
jekat Maxinskog fakulteta ra�en za Privredno druxtvo ”Termoelektrane i kopovi
Kostolac D.O.O” iz Kostolca, Beograd, 2006-2007.

5. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Odre�ivaǌe statiqkih i dinamiqkih karakteri-
stika upravǉaqkog sistema turbine A i B hidroelektrane Bistrica”, Projekat Maxin-
skog fakulteta ra�en za PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br. Ugovora 196/1,
Beograd, 2007.

6. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Snimaǌe dinamiqkih karakteristika cevovoda na
agregatu A HE Potpe�”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za PD ”Drinsko-Limske
HE-Limske HE”, br. Ugovora 37/1, Beograd, 2008.

7. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Snimaǌe karakteristika elektrohidraulihckog pret-
varaqa”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za PD ”TE NIkola Tesla-TE Kolu-
bara”, br. Ugovora JN 11263 Beograd, 2008.

8. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Automatski sistem za mereǌe temperature genera-
tora, rashladnih medijuma i uǉa za podmazivaǌe agregata A i B u HE Bistrica”, Projekat
Maxinskog fakulteta ra�en za PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br. Ugovora
177/1, Beograd, 2008-2010.

9. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Digitalni sistem za mereǌe ugaone brzine hidrau-
liqnih turbina sa velikim preqnikom vratila”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en
za PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br. Ugovora 177/1, Beograd, 2008-2010.

10. Z. Ribar, R. Jovanovi�, P. �uka, ”Elektrohidrauliqki sistem za podizaǌe vrata pre-
vodnice”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za ”PPT In�eǌering”, Beograd, 2009.

11. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Sistem automatskog upravǉaǌa za pokretaǌe i
zaustavǉaǌe agregata A i B u HE Bistrica”, Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za
PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br. Ugovora 177/1, Beograd, 2008-2010.
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12. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Automatski sistem za mereǌe nivoa uǉa za podmazi-
vaǌe u le�ajevima kod velikih hidrauliqkih turbina”, Projekat Maxinskog fakulteta
ra�en za PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br. Ugovora 291/1, Beograd, 2010.

13. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Naqin podexavaǌa parametara turbinskog elektro-
hidrauliqkog regulatora u ciǉu postizaǌa dobre prelazne funkcije pri startovaǌu”, Pro-
jekat Maxinskog fakulteta ra�en za PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br. Ugov-
ora 291/1, Beograd, 2010.

14. Z. Ribar, P. �uka, R. Jovanovi�, ”Zamena turbinskog reulatora A, B i C u HE Potpe�a”,
Projekat Maxinskog fakulteta ra�en za PD ”Drinsko-Limske HE-Limske HE”, br.
Ugovora 177/1, Beograd, 2008-2010.

2.5 Uqex�a na projektima

2.5.1. Uqex�e u nauqnim projektima nacionalnog znaqaja

1. B. Savi�, Z. Ribar, V. Stevanovi�, R. Jovanovi�, A. Sedmak, T. �ivanovi�, M.Dobro-
savǉevi�, S. Prica, D. Tucakovi�, ”Softverski sistem za dijagnostiku rada, kontrolu
ekonomiqnosti i staǌa parnog bloka termoelektrane”, Projekat EE107-150A u okviru
Nacionalnog programa za pove�aǌe energetske efikasnosti, 2003-2005.

2. B. Savi�, Z. Ribar, V. Stevanovi�, R. Jovanovi�, A. Sedmak, T. �ivanovi�, M.Dobro-
savǉevi�, S. Prica, D. Tucakovi�, ”Adaptivni softverski sistem za on-line dijagnos-
tiku rada, kontrolu ekonomiqnosti i staǌa parnog bloka termoelektrane”, Projekat
EE213-005B u okviru Nacionalnog programa za pove�aǌe energetske efikasnosti, 2006-
2008.

3. M. Baǌac, B. Vasiǉevi�, M. Ristanovi�, R. Jovanovi�, A. �o�i�, R. Gali�, R.
Stipi�, ”Mogu�nosti iskorix�eǌa postoje�ih sistema centralnog grejaǌa u doma�i-
nstvima pri prelasku na niskotemperaturne grejne sisteme sa grejnom pumpom i zemǉom
kao izvorom energije”, Tehnoloxki projekat u okviru Nacionalnog programa energetske
efikasnosti: Evidencioni broj: 253007 ”M”, period: 04/2006-04/2008.

4. Z. Ribar, R. Jovanovi�, P. �uka, ”Savremeni sistem upravǉaǌa agregata 3-agregata
sopstvene potroxǌe:turbinski regulator”, Inovacioni projekat 451-01-00065/2008-01/31
Ministarstva za nauku i tehnoloxki razvoj, Beograd, 2008-2009.

5. Z. Miǉkovi�, N. Vukovi�, D. Aleksendri�, B. Babi�, V. �irovi�, B. Bojovi�, R.
Jovanovi�, ”Inovacija znaǌa u obrazovaǌu mehatroniqara”, Projekat NIP-a u domenu
razvoja obrazovaǌa (eviden. broj 13200601), Ministarstvo za telekomunikacije i in-
formatiqko druxtvo Vlade Republike Srbije, Realizator: Maxinski fakultet u Beo-
gradu, 2008-2009.

2.6. Skripte

1. Z. Ribar, R. Jovanovi�, ”Automatsko upravǉaǌe pomo�u SIMATIC S7 raqunarskih sis-
tema”, Maxinski fakultet u Beogradu, Beograd, 2001. godine.
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V.3 Prikaz radova kandidata u merodavnom izbornom periodu

Doktorska disertacija. Disertacija dr Radixe Jovanovi�a je motivisana potrebom za iz-
nala�eǌem novih algoritama upravǉaǌa koji �e zadovoǉiti sve stro�ije zahteve koji se
postavǉaju tehniqkim objektima u pogledu dinamiqkog ponaxaǌa. Integracija fazi sis-
tema s jedne, i teorije prate�eg upravǉaǌa s druge strane, otvara perspektive za rexavaǌe
problema koji ne mogu biti rexeni na zadovoǉavaju�i naqin primenom samo jedne od ovih
koncepcija. Za nelinearan sistem opisan u prostoru staǌa, a qiji je poseban sluqaj i
dobijeni matematiqki model realnog elektrohidrauliqkog servosistema, definisani su ra-
zliqiti algoritmi fazi prate�eg upravǉaǌa, i to za oba tipa fazi kontrolera, Mamdani i
Takagi-Sugeno. Akcenat u ovom radu je na konceptu praktiqnog prate�eg upravǉaǌa, qija je
karakteristika u posmatraǌu dinamiqkog ponaxaǌa sistema na konaqnom vremenskom inter-
valu i sa unapred zadatim kvalitetom dinamiqkog ponaxaǌa, a xto je i prevashodni interes
sa in�eǌerske taqke gledixta. Definisani fazi algoritmi se odnose na razliqite vrste
pra�eǌa: praktiqno eksponencijalno, praktiqno pra�eǌe sa unapred zadatim vremenom smi-
reǌa i vremenom dosti�ivosti, praktiqno prate�e upravǉaǌe drugog i tre�eg stepena. Ra-
zliqitim izborom strukture fazi kontrolera definisani su i dokazani razliqiti linearni
i nelinearni algoritmi praktiqnog prate�eg upravǉaǌa, kao i novi kriterijumi. Neline-
arnost algoritama se ogleda u vremenski promenǉivim parametrima i ǌihovoj zavisnosti
od ulaznih veliqina fazi kontrolera, xto predlo�enim algoritmima daje adaptivni karak-
ter. Simulacija rada sistema, uz analizu i smernice pri izboru parametara algoritama
izvrxena je primenom u te svrhe razvijeneg simulacionog modela sistema u programskom
paketu Matlab/Simulink.

Osnovni ciǉ rada 2.1.1 je bio da se prika�e praktiqna primena fazi upravǉaǌa za-
snovanog na algoritmima praktiqnog pra�eǌa, i u tu svrhu je definisan novi algoritam
upravǉaǌa. Kao objekat je razmatran jedan hidrauliqki servosistem. Definisani algori-
tam upravǉaǌa je veoma pogodan za primenu na realnim sistemima, naroqito na sistemima
koji su kompleksni i nelinearni, gde je veoma texko, a ponekad i nemogu�e do�i do matema-
tiqkog modela. U ovom sluqaju, unutraxǌa dinamika objekta ne mora biti poznata, i mere
se samo izlazne veliqine. Prikazani su simulacioni i eksperimentalni rezultati dobi-
jeni primenom definisanog algoritma, sa kojih se mo�e videti visok kvalitet dinamiqkog
ponaxaǌa sistema, kao i dobro slagaǌe simulacionih i eksperimentalnih rezultata.

Rad naveden pod 2.2.1.1 objavǉen je u vrhunskom me�unarodnom qasopisu. Ovaj rad
je, zajedno sa radovima 2.3.1.1, 2.3.2.4 - 2.3.2.6 nastao kao rezultat istra�ivaǌa na pro-
jektu navedenim pod 2.5.1.1 qiji je rezultat softverski sistem za automatizovanu dijag-
nostiku pogonskih uslova rada, kontrolu ekonomiqnosti i staǌa parnog bloka termoelek-
trane. Boǉa kontrola procesa i pogonskog staǌa dovodi do trajnog pove�aǌa efikas-
nosti i ekonomiqnosti rada bloka. Tako�e, ona omogu�ava i pove�aǌe pouzdanosti i
raspolo�ivosti bloka, a u krajǌem rezultatu i produ�eǌu ǌegovog radnog veka. Po svo-
joj funkciji ovaj softverski sistem u velikoj meri ostvaruje ulogu ekspertskog sistema.
Kroz ǌegovu realizaciju neophodno je bilo rexiti vixe zadataka, a neki od ostvarenih
su:1)Identifikacija stacionarnih re�ima i odre�ivaǌe sredǌih vrednosti parametara
procesa za identifikovane re�ime, a sve to zahvaǉuju�i specijalno ugra�enoj softverskoj
logici i postavǉenim ulaznim kriterijumima (graniqni gradijent za snagu, maksimalno
odstupaǌe snage, minimalno trajaǌe re�ima). 2)Filtriraǌe, odnosno vixekriterijumsko
ispitivaǌe validnosti procesuiranih mernih vrednosti parametara procesa. 3)Proraqun
nedostajau�ih parametara i performansi primenom odgovaraju�e razvijene metodologije na
bazi raspolo�ivih obra�enih mernih vrednosti. 4)Pra�eǌe u kontinuitetu stepena koris-
nosti, odnosno specifiqne potroxǌe toplote turbopostrojeǌa za identifikovane re�ime.
5)Potpuna analiza uticaja pojednih parametara i performansi procesa, odnosno proraqun
odstupaǌa ǌegovih vrednosti za identifikovane re�ime i uticaja na ekonomiqnost. 6)Pro-
raqun teku�ih trendova za razliqite parametre i performanse procesa za referentne nivoe
optere�eǌa. 7)Pra�eǌe promene staǌa pojedinih komponenti postrojeǌa. 8)Kompletna
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softverska kontrola procesa koja omogu�uje i dobijaǌe linije ekspanzije u turbini za
izabrani identifikovani re�im. 9)Statistiqka obrada re�ima i osnovnih performansi
postrojeǌa u du�em vremenskom periodu. Razvijeni softverski sistemi su potpuno novi
i originalni, pa prema tome i jedinstveni proizvodi. To se odnosi kako na korix�eni
metodoloxki pristup, tako i na realizovana softverska rexeǌa.

U radu 2.2.3.1 prezentovan je novi fazi upravǉaqki algoritam zasnovan na konceptu prak-
tiqnog pra�eǌa. Predlo�eni novi fazi upravǉaqki algoritam je primeǌen za ostvarivaǌe
�eǉenog kvaliteta pra�eǌa jednog elektrohidrauliqkog pozicionog servosistema koji se
mo�e na�i u mnogim industrijskim ure�ajima. Fazi logiqki kontroler, koji je deo algo-
ritma, je jedan od najjednostavnijih. On koristi samo jednu ulaznu veliqinu, koja predstav-
ǉa kombinaciju signala grexke i prvog izvoda grexke, sa linearnom metodom zakǉuqivaǌa.
Fazi prate�i algoritam upravǉaǌa zasnovan je na principu prilagodǉivosti, Strukturna
karakteristika takvog sistema upravǉaǌa je postojaǌe dve povratne sprege: globalne nega-
tivne po izlaznoj veliqini, i lokalne pozitivne po upravǉaqkoj veliqini. Takva struktura
obezbe�uje sintezu upravǉaǌa bez poznavaǌa unutraxǌe dinamike objekta i bez mereǌa
poreme�ajnih veliqina. Na bazi postoje�ih definicija, predlo�en je i dokazan novi fazi
algoritam koji obezbe�uje promenu grexke izlazne veliqine po unapred propisanom ekspo-
nencijalnom zakonu. Prezentovani su rezultati simulacije rada nelinearnog matematiqkog
modela elektrohidrauliqkog servosistema, koji su pokazali veoma visok kvalitet praktiq-
nog eksponenicijalnog pra�eǌa.

Qest problem u tehniqkoj praksi je kvalitetno upravǉaǌe temperature, i to je tema rada
2.3.2.1. S obzirom da se snaga grejaqa ne mo�e upravǉati kontinualno to je za kvalitetan
rezultat nephodno koristiti posebne tehnike. U radu je razmatrana presa za brizgaǌe,
a kao objekat se posmatra cilindar za topǉeǌe plastike, qiji segmenti imaju razliqite
konstantne �eǉene temperature. Matematiqki model je izveden za vixestruko prensone
sisteme, pri qemu je uzet u obzir me�usobni uticaj grejaqa. Kao korekcioni organ je iz-
abran Kalmanov regulator. Kako su grejaqi ON-OFF tipa uvedena je xirinska modulacija
sraqunatog upravǉaqkog signala. Rezultati simulacije pokazuju dobro poklapaǌe �eǉenog
i stvarnog dinamiqkog ponaxaǌa.

Ciǉ rada 2.3.2.2 je da doprinese razvoju teorije fazi upravǉaǌa i ilustruje ǌenu pri-
menǉivost na jednom realnom elektrohidrauliqkom servosistemu. U tom kontekstu defini-
san je novi fazi algoritam automatskog upravǉaǌa, dobijen na osnovu teorije prirodnog
prate�eg upravǉaǌa. Verifikacija predlo�enih teorijskih rezultata je izvrxena sim-
ulacijom rada elektrohidrauliqkog servosistema. Prikazani rezultati pokazuju veoma
efikasno dejstvo sintetizovanog upravǉaqkog sistema. Brzina reagovaǌa sistema je ve-
lika, a po dostizaǌu �eǉene vrednosti izlaza grexka je zanemarǉivo male vrednsti. Pri
tome unutraxǌa dinamika objekta ne mora biti poznata, a zahteva se mereǌe samo izlaznih
veliqina.

U radu 2.3.2.3 se razmatra upravǉaǌe elektrohidrauliqkih sistema. Daje se kra�i
osvrt na zahteve koji se postavǉaju elektrohidrauliqkim sistemima u pogledu statiqkih
i dinamiqkih karakteristika, a potom pregled konvencionalnih i nekonvencionalnih al-
goritama upravǉaǌa. Iz pregleda se zakǉuquje da se za dobijaǌe boǉih karakteristika
prete�no razvijaju algoritamski delovi upravǉaqkih sistema. Oni podrazumevaju obiqno
velika i slo�ena izraqunavaǌa koja mogu da se ostvare mikroprocesorskom realizacijom
korekcionih organa.

Rezultati prikazani u radu 2.3.3.7 su proistekli kroz razvoj adaptivnog softverskog
sistema za on-line dijagnostiku rada, kontrolu ekonomiqnosti i staǌa parnog bloka ter-
moelektrane u okviru projekta navedenog pod 2.5.1.2. Zadatak projekta je uvo�eǌe au-
tomatizovane analize procesa u realnom vremenu radi dobijaǌa referentne baze razli-
qitih operativnih informacija instruktivnog karaktera za potrebe on-line interventnog
delovaǌa na poboǉxaǌe odvijaǌa procesa u ciǉu pove�aǌa efikasnosti, pouzdanosti i
raspolo�ivosti referentnog parnog bloka termoelektrane, kao i dobijaǌa uvida u teku�e
pogonsko staǌe pojedinih komponenti i celine parnog turbopostrojeǌa, i predstavǉa nas-
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tavak prethodno realizovanog softverskog sistema. Ovaj softverski sistem, koji ima karak-
teristike ekspertskog sistema, procesuira 120 analognih mernih signala i produkuje novih
izraqunatih 521 parametara. U radu su prikazani rezultati simulacije rada ovog softver-
skog sistema na bazi postoje�ih baza podataka o radu bloka, a na naqin kako bi se odvijao
ǌegov rad u realnom vremenu. Ostvarena uspexna ”identifikacija” stabilnog plutaju�eg
re�ima obezbe�uje uslove za pouzdanu kontrolu procesa za mogu�e interventno delovaǌe na
smaǌeǌe odstupaǌa parametara kojima se mo�e upravǉati. Treba ista�i da dijagnostika
rada bloka i mogu�nost upravǉaǌa procesom prema postoje�em pogonskom staǌu postrojeǌa
imaju najve�i znaqaj u eksploataciji termoenergetskih postrojeǌa u ciǉu pove�aǌa ǌihove
ekonomiqnosti, pouzdanosti, raspolo�ivosti i radnog veka.

Projektom navedenim u 2.4.1 je realizovan sistem automatskog upravǉaǌa pritiska pare.
Postoje�i pneumatski, ruqni sistem upravǉaǌa zameǌen je raqunarskim sistemom upravǉa-
ǌa. Primena cifarskog industrijskog raqunara omogu�ava realizaciju nekonvencionalnih
algoritama upravǉaǌa, akviziciju podataka u ciǉu dijagnostike, statistike i optimizacije
procesa, kao i vizuelizaciju procesa. Na ovaj naqin se posti�e uxteda u energiji i sma-
ǌeǌe xkarta.

Projektom u taqki 2.4.2 je realizovano raqunarsko upravǉaǌe kotlovskim postrojeǌem.
Upravǉaǌe gorionikom je izvedeno pomo�u specijalnog, sertifikovanog, redudantnog raqu-
narskog sistema firme SIEMENS. Tako�e, realizovani su upravǉaqki sistemi za nivo vode,
temperaturu i pritisak pare.

Pri svakoj rekonstrukciji upravǉaqkih sistema postavǉa se pitaǌe koliko novih kon-
cepata i sistema treba uvesti da se dobije pouzdano postrojeǌe. Ovo uvek predstavǉa
problem zato xto se rekonstrukcije rade posle 20-30 godina, a u tom periodu su se oprema
i koncepti upravǉaǌa u velikoj meri promenili. Projektom 2.4.3 je taj problem rexen na
primeru upravǉaqkog sistema pomo�nih sistema automatskog regulisaǌa, a projektom 2.4.14
i na primeru turbinskog regulatora Hidroelektrane Potpe�. Data su tehniqka rexeǌa sa
preliminarnim proraqunima za elektropneumatski, odnosno elektrohidrualiqki deo uprav-
ǉaqkog sistema. Tako�e su dati i kvantitativni uslovi koje mora da zadovoǉi upravǉaqki
sistem da bi bar zadr�ao karakteristike koje je imao kada je elektrana puxtena u pogon.

Pravilno podexen elektrohidrauliqki servopogon je od osnovnog znaqaja za dobar rad
upravǉaqkog sistema agregata. Tokom eksploatacije parametri objekta se meǌaju a i pa-
rametri regulatora nisu stalni. U tim sluqajevima ceo sistem automatskog upravǉaǌa
polako gubi svoje dinamimiqke karakteristike, xto je posebno uoqǉivo pri ubrzavaǌu tur-
bine. Projektom navedenim pod 2.4.5 i proisteklim tehniqkim rexeǌem je razvijena metoda
za dijagnostiku dvostepenog servopokretaqa.

Hidrauliqni udar kod dugaqkih cevovoda na hidrocentralama predstavǉa veliki prob-
lem i on je tema projekta 2.4.6. Do ove pojave dolazi pri brzom zatvaraǌu sprovodnog kola
te je stoga neophodno odrediti vreme zatvaraǌa a pri kome ne�e do�i do prevelikog porasta
pritiska u cevovodu. Mereǌem pritiska ispred turbinskog kola brzim davaqima pritiska
(vremenska konstanta od 1ms), mereǌem polo�aja sprovodnog aparata potenciometrom visoke
taqnosti i prikupǉaǌem rezultata mereǌa pomo�u PC raqunara vrxi se obrada istih na
licu mesta tako da mo�e da se meǌa vreme zatvaraǌa sprovodnog aparata i na�e optimalna
vrednost. Analizom i proraqunima dobija se dinamiqka karakteristika cevovoda na osnovu
koje mo�e da se odredi vreme zatvaraǌa sprovodnog aparata.

Elektrohidrauliqki pretvaraqi su od izuzetne va�nosti za rad upravǉaqkog sistema
parne turbine. Budu�i da su uslovi rada za ovu komponentu izuzetno texki potrebno je
razviti metodologiju za ispitivaǌe istih qime se poboǉxava pogonska spremnost elek-
trane, xto je bio zadatak i rezultat projekta 2.4.7. Na Maxinskom fakultetu u Beo-
gradu je napravǉena opitna instalacija prema svim svetskim standardima za ispitivaǌe
ovakvih elektrohidrauliqkih komponenti pomo�u koje mo�e u potpunosti da se odredi ǌi-
hova statiqka karakteristika.

Temperature na hidroagregatima su se uglavnom merile analognim instrumentima sa
malom taqnox�u. Sistem za digitalno mereǌe temperature baziran na PLC raqunaru i
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temperaturskim modulima realizovan je projektom 2.4.8 i obezbe�uje ve�u taqnost, boǉe
vizuelno predstavǉaǌe kao i arhiviraǌe podataka. Mereǌe temperature kod hidroagre-
gata je izuzetno va�no za ǌihov pravilan rad jer su temperature generatora, rashladnih
medijuma i uǉa za podmazivaǌe su osnovne veliqine koje odre�uju staǌe maxine. Na os-
novu istih mogu�e je imati uvid u staǌe postrojeǌa sa ve�om taqnox�u i na taj naqin
preduprediti mogu�e havarije.

Projektom 2.4.9 realizovano je digitalno mereǌe ugaone brzine kojim se posti�e vi-
soka taqnost i veoma xirok opseg koji se kre�e od 1% do 150 % nominalne ugaone brzine.
Postavǉaǌem perforirane nazubǉene obujmice unapred odre�ene du�ine na vratilo tubine
i primenom davaqa prisustva sa Hall efektom koji imaju izuzetne dinamiqke karakteristike
signali se vode do brojaqkog modula, odakle se dobija signal koristan za daǉe upravǉaqke i
indikatorske namene. Senzorski elementi imaju propusni opseg od 10 KHz. Perioda odabi-
raǌa se kre�e od 10 ms pa navixe, i u zavisnosti od periode odabiraǌa meǌa se i taqnost
mereǌa. U ovom sluqaju perioda odabiraǌa je bila 100 ms, a taqnost boǉa od 0.05%

Vrata brodskih prevodnica se uglavnom pokre�u hidrauliqkim cilindrima. Glavni
problem koji se rexava je pitaǌe sinhronizacije cilindara. Projektom 2.4.10 je dat jedan
elektrohidrauliqki sistem automatskog upravǉaǌa koji obezbe�uje ovaj zahtev. U tu svrhu
se koriste hidrauliqke pumpe konstantnog protoka koje su jednostavne po konstrukciji i
veoma pouzdane, a brojem obrtaja pumpe podexava se protok ka hidrauliqkim cilindrima.
Broj obrtaja pumpe se meǌa pomo�u elektriqnog invertera-konvertera. Programabilni
logiqki kontroler je zapravo korekcioni organ za ovaj sistem automatskog upravǉaǌa. Ovaj
sistem ostvaruje veoma visoku taqnost od 20 mm razlike u poziciji vrata na 30 m veliqine
vrata. Sa druge strane, radi na ekstremno niskim temperaturama, i do −30o C.

Problem startovaǌa i zaustavǉaǌa predstavǉaju najkritiqnije faze u radu velikih
hidrauliqkih agregata. Do sada se u ve�ini sluqajeva ovo obavǉalo ruqno. Projektom
2.4.11 i proisteklim tehniqkim rexeǌem ostvarena je automatizacija ovoga procesa kojom
se posti�e pouzdaniji i boǉi rad celog agregata a xto tako�e mo�e da rezultuje pro-
du�ivaǌem radnog veka i poboǉxaǌem kako statiqkih tako i dinamiqkih karakteristika.
Za automatizaciju procesa startovaǌa i zaustavǉaǌa se koristi digitalni raqunar koji
prikupǉa informacije od preko 100 senzora qije su vrednosti bitne za ostvarivaǌe pomenu-
tih funkcija. Na osnovu ovih veliqina upravǉa se podsistemima za rashladu generatora
i turbine kao i podsistema za generisaǌe uǉa pod pritiskom koje se koristi kod elektro-
hidrauliqkog sistema za upravǉaǌe agregata. Pri startovaǌu se promenom ograniqeǌa
sprovodnog aparata pokre�e turbogeneratorsko kolo za optimalno vreme kako bi turbinski
regulator mogao da maxinu dovede do nominalne ugaone brzine. U realizaciji se koriste
standardne upravǉaqke komponente kao xto su PLC raqunar, zatim radna stanica na bazi
PC raqunara sa SCADA programom za vizuelizaciju i komunikaciju sa operatorom. Na ovaj
naqin mogu�e je precizno odrediti vreme dolaska sistema do 80 % nominalne brzine i sa
kojim ugaonim ubrzaǌem se to dosti�e. Na ovaj naqin procesom startovaǌa i zaustavǉaǌa
mo�e da rukovodi samo jedan operator.

Nivo uǉa za podmazivaǌe u le�ajevima velikih hidrauliqkih turbine je od ogromne
va�nosti za rad celog agregata, jer se on meǌa pri razliqitim re�imima rada turbine.
Najqex�e se ovaj nivo merio pomo�u vixe diskretnih davaqa postavǉenih na razliqitima
visinama. Projektom 2.4.12 realizovan je savremen sistem za mereǌe pomo�u analognog
davaqa nivoa koji radi na bazi promene sile potiska i ima veliku taqnost oqitavaǌa i
veoma dobre dinamiqke karakteristika, a analiza i obrada signala se vrxi u procesorskoj
jedinici.

Hidrauliqki agregat je dinamiqki sistem sa veoma velikim nelinearnim efektima koji
ote�avaju pravilno podexavaǌe parametara upravǉaqkog sistema u ciǉu postizaǌa boǉih
dinamiqkih karakteristika. Projektom 2.4.13 razvijen je algoritam podexavaǌa parametara
kako elektrohidrauliqkog dela tako i sistema upravǉaǌa u celini za agregate A i B na
HE Bistrica.
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G. Mixǉeǌe komisije o ispuǌenosti uslova
Na osnovu svega izlo�enog, zakǉuqujemo da kandidat dr Radixa Jovanovi� ima:

• nauqni stepen doktora nauka iz u�e nauqne oblasti AUTOMATSKO UPRAVǈAǋE,

• jedno poglavǉe u kǌigama renomiranih me�unarodnih izdavaqa,

• jedan nauqni rad objavǉen u vode�em nauqnom qasopisu me�unarodnog znaqaja,

• jedan nauqni rad objavǉen u nauqnom qasopisu nacionalnog znaqaja (FME Transactions)

• jedan nauqni rad izlo�en na nauqnom skupu me�unarodnog znaqaja,

• sedam nauqnih radova izlo�enih na nauqnim skupovima nacionalnog znaqaja,

• uqex�e u pet nauqnih projekata Ministarstva za nauku i tehnologiju,

• qetrnaest originalnih struqnih ostvareǌa i tehniqkih realizacija,

• jednu skriptu za kurs za inovaciju znaǌa,

• uqex�e u velikom broju projekata saradǌe sa privredom,

• ima izra�enu sposobnost za nastavni rad, koja je potvr�ena i visokim ocenama u
studentskom vrednovaǌu pedagoxkog rada nastavnika i saradnika.

NA osnovu detaǉnog pregleda i razmatraǌa dostavǉenog materijala i ǌegove svestrane
analize, kao i svih bitnih qiǌenica u vezi sa nastavnim, nauqno-istra�ivaqkim i

struqnim delovaǌem kandidata, izlo�enih u ovom Izvextaju, a u skladu sa Zakonom o vi-
sokom obrazovaǌu, Statutom Maxinskog fakulteta i Pravilnikom o sticaǌu zvaǌa nas-
tavnika, saradnika i istra�ivaqa na Maxinskom fakultetu u Beogradu, Komisija zakǉuquje
da kandidat dr Radixa Jovanovi�, dipl. in�. max., asistent Maxinskog fakulteta u
Beogradu, ispuǌava sve formalne i suxtinske zakonske uslove predvi�ene odredbama Zakona
o Univerzitetu i Statuta Maxinskog fakulteta u Beogradu za izbor u zvaǌe docenta.

Komisija stoga, sa zadovoǉstvom, predla�e Dekanu Maxinskog fakulteta u Beogradu i
Izbornom ve�u Maxinskog fakulteta u Beogradu da mr Radixu Jovanovi�a, diplomiranog
in�eǌera maxinstva, izabere u zvaǌe docenta sa punim radnim vremenom na odre�eno vreme
od 5 godina za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe na Katedri za automatsko upravǉaǌe.

U Beogradu, 12. maja 2011. godine.

QLANOVI KOMISIJE

dr Zoran Ribar, r.prof.

dr Zoran Buqevac, r.prof.

dr Novak Nedi�, r.prof., MF Kraǉevo
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С А Ж Е Т А К  
ИЗВЕШТАЈА КОМИСИЈЕ O ПРИЈАВЉЕНИМ КАНДИДАТИМА ЗА 

ИЗБОР У ЗВАЊЕ   
  

I - О КОНКУРСУ  
  

  

Назив факултета: Машински факултет Универзитета у Београду 
Ужа научна, oдносно уметничка област:  Аутоматско управљање 
Број кандидата који се бирају:  1 (један) 
Број пријављених кандидата:  1 (један) 
Имена пријављених кандидата:  
 1. др Радиша Јовановић  

 
  

II - О КАНДИДАТИМА  
  

Под 1.   
  
1) - Основни биографски подаци  
  

- Име, средње име и презиме: Радиша, Живорад Јовановић 
- Датум и место рођења: 08.05.1969. године, Смедерево 
- Установа где је запослен: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Звање/радно место: асистент 
- Научна, односно уметничка област: Аутоматско управљање  

  
2) - Стручна биографија, дипломе и звања  

  

Основне студије:  
- Назив установе: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Место и година завршетка: Београд, 1995. године 
  
Магистеријум:    
- Назив установе: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Место и година завршетка: Београд, 1999. године 
- Ужа научна, односно уметничка област: Аутоматско управљање 
  
Докторат:  
- Назив установе: Машински факултет Универзитета у Београду 
- Место и година одбране: Београд, 2011. године 
- Наслов дисертације: Синтеза фази пратећих управљања електрохидрауличких сервосистема 
- Ужа научна, односно уметничка област: Аутоматско управљање 
  
Досадашњи избори у наставна и научна звања:  
 01.12.1999. године - асистент за предмете Основи аутоматског управљања и Хидроелектрични 
управљачки системи 
30.10.2003. год.- асистент за ужу научну област Аутоматско управљање 
11.10.2007. год.- реизбор у звање асистента за ужу научну област Аутоматско управљање 
05.11.2010.год. - реизбор у звање асистента за ужу научну област Аутоматско управљање 
 
 
 
 
 



2.  
   3) Објављени радови  
Име и презиме: Радиша Јовановић 
  

Звање у које се бира: доцент 
  

Ужа научна, односно уметничка област за 
коју се бира: Аутоматско управљање 

Научне публикације  
Број публикација у којима је једини 

или први аутор  
Број публикација у којима је аутор, а није 

једини или први  
пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора 

пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора   

Рад у водећем научном часопису међународног 
значаја објављен у целини  

   1* 

Рад у научном часопису међународног значаја 
објављен у целини  

    

Рад у научном часопису националног значаја 
објављен у целини  

 1   

Рад у зборнику радова са међународног научног 
скупа објављен у целини  

  1  

Рад у зборнику радова са националног научног скупа 
објављен у целини  

  5  

Рад у зборнику радова са међународног научног 
скупа објављен само у изводу (апстракт), а не и у 
целини  

  1  

Рад у зборнику радова са националног научног скупа 
објављен само у изводу (апстракт), а не и у целини  

  2  

Научна монографија, или поглавље у монографији са 
више аутора  

    

Стручне публикације  
Број публикација у којима је једини 

или први аутор  
Број публикација у којима је аутор, а није 

једини или први  
пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора 

пре последњег 
избора/реизбора 

после последњег 
избора/реизбора   

Рад у стручном часопису или другој периодичној 
публикацији стручног или општег карактера  

    

Уџбеник, практикум, збирка задатака, или поглавље у 
публикацији те врсте са више аутора  

    

Остале стручне публикације (пројекти, софтвер, 
друго)   

  18 2 

 
Напомена:  B. Savić, R. Jovanović, "Software system DIORES for the operation diagnosis of a steam power plant unit", Energy, 2011, 
Vol. 36, pp. 1187-1195, DOI: 10.1016/j.energy.2010.11.028, ISSN: 0360- 5442, IF 2.952



3.  
  
  

4) - Оцена о резултатима научног, односно уметничког  
       и истраживачког рада  
  

Кандидат је дао значајан допринос развоју струке и науке у области аутоматског 
управљања. Има један рад објављен у водећем научном часопису међународног 
значаја, једно поглавље у књизи реномираног међународног издавача, један 
научни рад објављен у часопису националног значаја, један научни рад изложен 
на научном скупу међународног значаја, седам радова изложених на научним 
скуповима националног значаја, коаутор је четрнаест оригиналних стручних 
остварења и техничких реализација, учествовао у пет пројеката Министарства за 
науку и технолошки развој.  
  
   

  
  
  

5) - Оцена резултата у обезбеђивању научно-наставног подмлатка  
  

 
  
  

  
6) - Оцена о резултатима педагошког рада  
  

У анонимним анкетама студенти се у огромном проценту изјашњавају да кандидат 
градиво излаже јасно и разумљиво, на оригиналан и интересантан начин, да 
излаже прегледно и истиче најбитније, да на час долази добро припремљен, 
одговара на студентска питања и води рачуна о студентским коментарима, итд.  
   

  
  
  
7) - Оцена о ангажовању у развоју наставе и  других  
      делатности високошколске установе  
  
 Као асистент на Катедри за Аутоматско управљање др Радиша Јовановић је 
изводио  аудиторне и лабораторијске вежбе из предмета Основе аутоматског 
управљања, Нелинерни системи, Хидроелектрични управљачки системи, 
Пнеумоелектрични управљачки системи, Сервомеханизми ракетних система, као 
и курсеве: Аутоматско управљање, Управљачки системи, Програмирање у 
аутоматском управљању, Нелинеарни системи 1, Нелинеарни системи 2, 
Технологија управљачких система и Фази управљачки системи на Болоњским 
студијама. Активно је учествовао у развоју наставе, лабораторијском раду, 
увођењу нових софтвера и опреме. 
  
   

 
 
 
 



 
III - ЗАКЉУЧНО МИШЉЕЊЕ И ПРЕДЛОГ КОМИСИЈЕ 

  
На основу увида у  конкурсни материјал Комисија констатује да кандидат др 
Радиша Јовановић у меродавном изборном периоду има: 
 
- научни степен доктора наука из уже научне области Аутоматско управљање 
- једно поглавље у књигама реномираних међународних издавача 
- један научни рад објављен у водећем научном часопису међународног значаја 
- један научни рад објављен у научном часопису националног значаја (FME  
Transactions)  
- један научни рад изложен на научном скупу међународног значаја 
- седам научних радова изложених на научним скуповима националног значаја 
- учешће у пет научних пројеката Министарства за науку и технологију 
- четрнаест оригиналних стручних остварења и техничких реализација 
- једну скрипту за курс за иновацију знања 
- учешће у великом броју пројеката сарадње са привредом 
- има изражену способност за наставни рад, која је потврђена и високим оценама 
у студентском вредновању педагошког рада наставника и сарадника.      
 
На основу изложеног констатујемо да кандидат др Радиша Јовановић, 
дипл.инж.маш. испуњава све услове Закона о Универзитету, Статута Машинског 
факултета Универзитета у Београду и Правилника о стицању звања наставника, 
сарадника и истраживача на Машинском факултету у Београду, за избор у звање 
доцента и предлажемо Изборном већу Машинског факултета да др Радишу 
Јовановића, дипл. инж. маш. изабере у звање доцента са пуним радним временом 
на одређено време од 5 година за ужу научну област Аутоматско управљање. 
 
 
  
  
У Београду, 12. маја  2011. године 
  
   
  

                                                                                 
ЧЛАНОВИ КОМИСИЈЕ  

  
  
                                                                          ________________________________ 

                др Зоран Рибар, редовни професор 
  

                                                     ________________________________  
             др Зоран Бучевац, редовни професор  

 
         ________________________________  

               др Новак Недић, редовни професор 
                Машинског факултета у Краљеву 
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