Behe nayyHux o0siacTv TEXHUYKHX HayKa
3AXTEB

3a JJaBam-€ CarIaCHOCTH Ha OJUTYKY O IIPUXBaTamy TeMe JOKTOPCKE TUcepTalrje U o oapehuBamy
MEHTOpa

Momumo na, cxomHo wiany 47. cr 5. tad. 3. Craryra YuuBepsutera y beorpany (,,I macHuk
Yuusepsutera®“, Opoj 186/15-npeunmihern texct u 189/16), mare carimacHOCT Ha OMIYKY O
MPUXBaTaky TeMe JOKTOPCKE IUcepTaluje:

»MYJTHBAPHjaOUJIHO NPEIUKTUBHO YIIPAB/batkh€ BEHTHJIAIMOHNUM CHCTEMOM
KackaJae YHCTHX co0a“

(enzn. Multivariable Predictive Control of the Ventilation System of a Cleanroom Cascade)
HAVYYHA OBJIACT: EnekTpoTexHHKa U pauyHapCTBO
INOAALI O KAHANIATY:
1. me, nme jeaHOT O pouTesba U Ipe3ume kanaunata bpanuciaas (Mupociaas) Jepemuh

2. IIperxomHo oOpa3zoBame (HA3WB U CeAUIITE (DAKyATETa, CTYIU]CKH TPOTPaM):
VYuusep3urtet y beorpany -EnekrporexHuuku GakyiaTeT
3. l'onuHa 3aBpIieTka npeTxoaHor HuBoa cryauja: 2006. ronuHa

4. T'onuna ynuca Ha goKkTopcke cryauje: 2018. roguHa
5. Ha3uB cTynujckor nporpama JOKTOPCKHX CTyauja: EJIeKTpOTeXHUKA U paqyHapPCTBO

Ha ocnoBy unana 101. Cratyra YHusep3utera y beorpany, wiana 74. Cratyra YHUBEp3UTETa y
beorpany-EnektporexHudkor ¢akynaTeTa W 3axTeBa CTyACHTa, OAOOPEHO je MPOIYyKEeHme poKa 3a
3aBpIIETAaK CTyAHja JO HCTEKa TPOCTPYKOT Opoja IIKOJICKUX TOJMHA TMOTPEOHUX 3a pean3alifjy
YIHCAHOT CTYAU]CKOT Mporpama.

oAl O MEHTOPY

Kanaunar: bpanucnas Jepemuh
Nwme u npesume meHTOpa: Anexkcannap Pakuh
3Bame: PenoBuu npodecop
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ObaBemraBamo Bac jaa je HacraBHo-HayuHo Behe Enextporexnuukor ¢akynrera y beorpany Ha
cenuuim onpxkanoj 07.07.2026. roguHe pa3MOTPUIIO MPEUIOKEHY TEMY M 3aKJbYUMJIO J1a je TeMa
noo0Ha 3a U3pagy AOKTOPCKE JHCepTalyje jep CaJpKu OpUTHHAIHY WJEjy U Ja je O] 3Hayaja 3a
pa3Boj HayKe, IPUMEHY HEHUX PEe3yTara, OHOCHO pPa3B0j HAYyUYHE MUCIIH YOTIIITE.

[Ipencennuk HacraBHo-Hay4yHOT Beha

mpod. np 3opan Ynva

[Tpunor 1. Omryka HacTaBHO-Hay49HOT Beha 0 mpuXBaTamy TeMe U oApehuBamy MEHTOpa

2. N3Bemtaj Komucuje o olieHH HaydHE 3aCHOBAHOCTH TeMeE JIOKTOPCKE TUcepTaluje



